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GPS PILOT CEMIS 1200

Ubersicht Terminalbedienung

< ) &,

Map & I1SO UT o CLAAS
Tasks B Toses
Included tasks ® Included tasks

| -
3/ - Active Taskdata file
+ gt
M
Name Field Distance Sta... gt

>> Neuer Auftrag
2025.05.03_09:19

Neues Feld F
2025.05.03_09...

Implements
’ ' New task New field l '
b ' 2025.05.14_10:14 2025.05.14_10...
Settings
2025.05.14_15:31 2025.05.14 ‘
New task New

SVRE VIV S VERP PR W W VOOV,

16:22 >/a
15/05/2025 v REC
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Hinweis: Sind keine Symbole in der Kartenansicht sichtbar,

Terminalbedienung

tippen Sie einmal auf den Bildschirm. Die Symbole kénnen

Ubersicht Arbeitsbildschirm durch einmaliges Tippen ein- und ausgeblendet werden.
. El/ e
1) Hauptmenii > &y < aa) (1 J=
. Karte <s») Academy
2) Layoutmenu .
B Abdecku... o

3) Darstellung der Kartenanzeige ——

4) Spurabweichung / Spuranpassung ——————F

5) Nummer der aktiven Referenzspur

6) Zahlerstande

7) Spurwechseltaste

8) Name aktive Referenzspur

9) Menu Fahrspuren

10) Spuranpassung 10.0 m

11) Name aktives Feld

Feld 1 A+ 2026.01.08_14:31

Sle -
13) Arbeitsstrategie Section Control &

14) Marker @ @ Q ;ég 1sobud @ I:tl b/ g *

A0

4l 0.00 ha

% 0.00ha
.

0% 0.00 ha

12) Menu Feldgrenze / Vorgewende
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Terminalbedienung
Karteneinstellung

= Die Funktionsfelder | | y 55
in der Kartenansicht im CEMIS
Terminal konnen einzeln ein- und

ausgeblendet werden.

Section Control

Kartenlegende v

» Dazu die Karteneinstellung (2)

|
|
. Spurabweichung v : @
offnen und anhaken, welche |
Funktionsfelder sichtbar sein sollen. » = v I Q
|
= Hinweis: Ist die Option Spuren an i B 3D
der Grenze abschneiden aktiv, Referenzspuren v !
deaktiviert sich der GPS PILOT B\
beim Verlassen des Feldes! A —_—— Zahler Vo I__?_
160 m Spuren an der Grenze abschneiden
.............. ; b —————————————— I
i Feld Academy : i Keine Referenzspur aktiv ] { € 000ha
| 1 E 1
| g I X i \ I IZ 0,00h
L STl: : A ] P
il A S 1 -t IS IR IR S H L7, 000ha________
>/l = o8
& REC OIS0 D|_ M’/ *
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Terminalbedienung

Kartenansichten

= Uber das Ansichtssymbol lassen sich drei Optionen wechseln:

1) 3D
2) 2D

Karte

=
> &
Q\\

G)

F3 Abdecku...

=
[aa] pu—
Academy -
Y S NV
0 72\ AR

Keine Referenzspur aktiv & 033ha

. > &) & =
3) Feldansicht Karte AN Academy =
FA Abdecku... O'EDA 9o | N K
(wenn Feldgrenze vorhanden) 2 Avdeckn._| - 2% A
> & & =
Karte o> Academy - § e 2D
B2 Abdecku... o004 Gi= N K B -
EERAbCec It | Z 4 -
= E— o — A Ax e A
[ Keine Refereﬁzspuraktiv 4 0.00ha
S c 3D o o % oooha
R A — ~ A »o | | 0% o00ha
N ISHM @ D|_ :/os *
10.0 m
T

Neues Fe...08_14:24

W R

>/
REC

Keine Referenzspur aktiv

a0

# os ‘

/
isobud @ D,.
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Terminalbedienung
Ansichten Legende

Referenzlinien Grenzen
» Aktuell ausgewahlte Referenzspur. = Aktive Feldgrenze
Hellblau; bei Aktivierung des Autopiloten Braun / breit z.B. fur Section Control.

wird das Fahrzeug auf diese Spur fahren.

» Mogliche Nachbarn-Referenzspuren. o - Aktive Vorgewende Linie.
Schwarz; Die Referenzspuren links und oB Braun / schmal, z.B. fur Section Control
rechts der aktuell ausgewahlten / T '
Referenzspur fur die nachsten Spuren. A®
~
= Weitere Referenzspuren des Feldes. = Feldgrenze inaktiv.
Griin / weilt; Alle weiteren gespeicherten Schwarz, kein automatisches Schalten.

Referenzspuren, die dem aktuell aktiven
Feld zugeordnet sind.
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Terminalbedienung
Einstellungen der Info-Anzeige

= In der Info-Anzeige (1) der > 535 2 —
Kartenansicht konnen verschiedene Karte G Academy -
Informationen angezeigt werden: B Abdecku... D’EUA ;.,5,52 N K|
0 D AR
Feldfliche: Flacheninhalt des & |
Feldes (Feldgrenze vorhanden). E:I Tl i A @
Bearbeitete Flache: Bearbeitete Informationen Q i
Flache anhand der Bedeckungs- w |
karte (griine Fahrspur) inkl. Hlif Feldflache S|
Uberlappungen. e/l
W . .. '
Verbleibende Fliche: noch zu % Bearbeitete Flache
bearbeitende Flache des aktiven .
Feldes (Feldgrenze vorhanden). [1%4 Verbleibende Fliche
Aulerdem sind noch weitere ! N~ 11 o
ISOBUS Zahler verfligbar, die im ~ Krumbach Keine Réfefehiép-uf aktiv 4 490 ha
Meniu Anbaugerite = g_ﬂ-ﬂﬂl F( & o Y 528 ha
Favoritenzahler konfiguriert ==l | AQ [ 0,00 ha

werden kdnnen. | /11 m:;;‘; | 0, o s ~os
REC ) @ |:'1 g nf nc?
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Terminalbedienung
GNSS Status Ubersicht A

= (Uber das Satellitensymbol (1) in der > 535 o 2 —
Kopfzeile des CEMIS 1200 &ffnet Karte G Academy —
sich die GNSS Status Ubersicht: % Abdecku ’\‘J GNSS-Status 53_; GNSS-Status
In der GNSS Ubersicht (2 i
werden alle relevanten @ | 2 IO ({(A'g 0 (tq") 13
Informationen zu den GNSS ! Informationen Korrekturdaten
Signalen angezeigt. Datum 15.03.2022 Korrekturtyp RTK NET
In der Korrekturdaten Ubersicht Uhrzeit (UTC) 17:52 Receiverstatus RTK
(3) werden alle Informationen zum Breitengrad 52°0'55.8" N X RTK NET
derzeit ausgewahlten % Langengrad 8°920'39.4"W | Signalalter 3s
Korrektursignal angezeigt: | Héhe(MSL) 84.75 m Referenzstation 47
Gewahltes Korrektursignal Kurs 177.27° Entfernung Basisstation 370.12m
Signalalter g7 2D Genauigkeit 0.01m RTK Bridging Status Einsatzbereit
Neues Fe. HDOP 1.0 NTRIP-Status Verbunden
%T Sichtbare Satelliten 29 NTRIP-Daten 901.576 kB
] | Verwendete Satelliten 12 Verbindungsdauer . 00:05:14
T TF - OB
GNSS Geschwindigkeit 0.10 km/h D.. G'i / o
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GPS PILOT CEMIS 1200

Menu Fahrzeuge

Inhaltsubersicht

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung




Checkliste: Startbedingungen GPS PILOT

CLAAS Traktor

1"

Den Traktor starten und GPS PILOT CEMIS 1200 einschalten, korrigierten GNSS Empfang sicherstellen, GPS PILOT als
Flhrungssensor im CEBIS auswahlen.

Den Hauptschalter AUTOPILOT im Stand aktivieren (nicht lenken, Sitzkontaktschalter aktiv, eine Person sitzt auf dem
Fahrersitz).

Menu Fahrzeuge =>» Ein Fahrzeug mit einer gultigen Kalibrierung aktivieren.

Menu Anbaugerate =» Ein Anbaugerat mit passender Arbeitsbreite aktivieren, wenn notig anlegen.

Menu Auftrage =>» Einen neuen Auftrag starten.

Menu Spurplanung =» Den gewunschten Spurtypen auswahlen und eine neue Spur anlegen.

GPS PILOT Uber Taste in der Armlehne aktivieren (je nach Lenksystemkonfiguration ab ca. 0,15 km/h).

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung tl""f



CLAAS Traktor
Kriterien zum Hauptschalter AUTOPILOT einschalten.

Um den GPS PILOT CEMIS 1200 nutzen zu kdnnen, muss zuvor der
Hauptschalter AUTOPILOT (1) eingeschaltet werden.

Wird dieser Schalter betatigt, sollte Folgendes beachtet werden:
= Die Maschine muss stillstehen.
= Es darf nicht gelenkt werden.

= Der Sitzkontaktschalter muss eine sitzende Person erkennen.

Betatigt man nun den Schalter AUTOPILOT (1), blinkt dieser 3 — 4-mal und leuchtet
anschliel3end dauerhaft.

= Die AUTOPILOT Schnittstelle der Maschine ist nun eingeschaltet.

Erscheint eine Fehlermeldung nach dem Einschalten des Schalters AUTOPILOT, ist folgendes zu tun:
= Traktor ausschalten, warten bis das Dashboard komplett dunkel ist.

= Hauptschalter AUTOPILOT (1) ausschalten.

= Traktor neu starten.

= Den Schalter erneut betatigen, oben aufgefuhrte Schritte beachten!

Erscheint erneut eine Fehlermeldung im CEBIS, bitte das Vorgehen mit dem zustandigen Digitalen Servicespezialisten klaren!

12 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung ll""’



CLAAS Maschinen CEBIS

FUhrungssensor einstellen

» Unabhangig vom Maschinentyp
muss im CEBIS der GPS PILOT
(1) als aktiver Fuhrungssensor
ausgewahlt werden.

= Lenkung = AUTOPILOT =
Aktiver Fuhrungssensor =
GPS-Sensor

= Bei Erntemaschinen muss
zusatzlich im CEBIS der
Hauptschalter AUTOPILOT
eingeschaltet werden!

13 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

»

XN AUTOPILOT

AUTO
Flhrungssensor auswahlen

AUTO

L o]
k Lenkprogramm 9
Getriebe

A auTopILOT 5

AUTO
Kraftheber

ﬁ#

Hydraulik

® Fihrungssensor auswahlen

Lenkung

)

Optimierung

=|

Auftrag

O" 1200 U/Min.
& 0% 1400 1 1/Min

"""5\ | IIIII

0.0 kmn




Checkliste: Startbedingungen GPS PILOT
CLAAS Erntemaschine / XERION

14

Die Maschine starten und GPS PILOT CEMIS 1200 einschalten, korrigierten GNSS Empfang sicherstellen.

Den StralRenfahrschalter auf Feldfahrt stellen, FUhrungssensor & Hauptschalter im CEBIS einschalten, Hauptantrieb
einschalten.

Menu Fahrzeuge =» Ein Fahrzeug mit einer gultigen Kalibrierung aktivieren.

MenU Anbaugerate =» Ein Anbaugerat mit passender Arbeitsbreite aktivieren, wenn nétig anlegen.

Menu Auftrage =>» Einen neuen Auftrag starten.

MenU Spurplanung =» Den gewlnschten Spurtypen auswahlen und eine neue Spur anlegen.

GPS PILOT uber Taste in der Armlehne aktivieren (je nach Lenksystemkonfiguration ab ca. 0,4 km/h).

Bei XERION ist der GPS PILOT nur im Lenkprogramm Standardlenkung und Schongang verflgbar.
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CEMIS Fahrzeugverwaltung

Fahrzeug aktivieren

15

Um das Lenksystem aktivieren zu
konnen, muss im Menu Fahrzeuge
ein Fahrzeugprofil (1) aktiv sein >
erkennbar am griinen Status (2).

Die bereits angelegten
Fahrzeugprofile kobnnen gewechselt
werden, wenn das System z.B. vom
Mahdrescher auf einen Traktor
umgebaut wird. Dazu das Profil
auswahlen und den Hauptschalter
(3) aktivieren.

Muss ein neues Fahrzeug angelegt
werden oder treten Unklarheiten auf,
bitte das Vorgehen mit dem
zustandigen CLAAS Vertriebspartner
klaren!

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Karte QTJ\\

io4
™M

Academy

L nd

-

=

1

ﬁ Verwaltung

Fahrzeugliste

_|_

m:: Verwaltung

® Fahrzeugliste

Lenkprofile

L)
Karte

=]

Name Aktiv
v
ARION 550 O 9
CLAAS__ | =~ Details
Lenkprofil 9 ﬁ
Name
v CLAAS___CT0288
Name 1
| >> Fahrzeugtyp ARION
| Lenkprofil ARION

% Lenken

Auftrage

Bk

Fahrzeuge

=

Anbaugerate

—
JLE—m
——

Einstellungen

o

Service

g/d B *
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Einstellungen Lenkverhalten
Lenkempfindlichkeit / Aggressivitat

= Zur Anpassung des Lenkverhaltens > %
eines Fahrzeugs stehen drei Karte > Academy
Parameter zur Verfugung: i= Leg
JHng A Lenken v Verwaltung N
Lenkempfindlichkeit: Lenkempfindlichkeit auf der Spur Karte
Einstellung, wie aggre_ssw das 2 ,k Lenken EJ
Fahrzeug auf der aktiven = Empfohlener Bereich: 0,1 - 0,9 Auftrige
Referenzspur lenken soll. 0 L Asesaune fn O S Lenkempfindl...auf der Spur
Aggressivita...purerfassung m

Aggressivitat der
. , Fahrzeuge

Spurerfassung: Einstellung, wie >>

aggressiv das Fahrzeug auf die %

) > | % ich: 0,3 —
ausgewihlte Referenzspur (2 ’ e Anbaugerite

Aggressivitat der Spurerfassung Spurauswahlpunkt

einspuren soll. = Anpassung in 0,05 Schritten
-—

_|_I

Spurauswahlpunkt: in welcher
Entfernung von Mitte der starren
Achse wird die nachste Entfernung 4.00 m &9

Referenzspur erkannt. SEenvice

Spurauswahlpunkt Einstellungen

;ég 1sobus @ [‘1 fo/ o ) ¢
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Einstellungen Lenkverhalten
Lenkempfindlichkeit / Aggressivitat

Im Feldeinsatz mussen die Einstellungen der

Lenkung durch die folgenden Parameter erfolgen:

(1) Lenkempfindlichkeit
=  Standard: 0,5

= Lenkt das Fahrzeug zu nervos = Wert zu
hoch = Wert verringern.

= Lenkt das Fahrzeug zu trage = Wert zu
gering = Wert erhohen.

(2) Aggressivitat der Spurerfassung:
= Standard: 0,75

= Soll das Fahrzeug nicht so extrem beim

Einspuren lenken = Wert zu hoch = Wert

verringern.

17 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Einstellungen Lenkverhalten
Spurauswahlpunkt zum Einspuren

(3) Spurauswahlpunkt

18

Dient zur Verbesserung des
Einspur-Verhaltens bzw. der
Erfassung einer Referenzspur.

Om = Die nachste Spur zur Mitte
der starren Achse ist in der
Vorauswahl.

5m = 5 Meter in Fahrtrichtung vor
der starren Achse liegt der Punkt
der Spurerfassung.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

»

Lenkempfindlichkeit auf der Spur

Wi

Aggressivitat der Spurerfassung

&

)

FE Abdeckung...

Spurauswahlpunkt

Einstellungen

Entfernung 5.00 m

%
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GPS PILOT CEMIS 1200

Ment Anbaugerate

.

inhaltsiibersicht
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Anbaugerate Ty
Ubersicht Anbaugeréate anlegen / verwalten ([

= Ein neues Anbaugerat kann mithilfe > 535 % —
eines Assistenten Uber das + (1) Karte ™ Academy T
hinzugefugt werden. c% Anbaugerate &r. Anbaugeriite ;7%
/A
= Der griine Punkt (2) gibt an, welches Anbaugeriteliste Karte
Anbaugerateprofil aktuell aktiv ist. - bl -

Q|+ 3l O =]

» Hinweis: Hat ein Anbaugerat eine Favoritenzahler Auftrage
eigene ISOBUS ECU (3) mit Task Aktiv Anbaugeratename ISOBUS EE
Controller TC, erscheint Ea
automatisch ein % o Grubber 6m dhireetige
Anbaugerateassistent fur die %
Einrichtung. 9 o Duengerstreuer sobod Anbaugerate

=
Einstellungen
Service
v

;ég 1sobus @ [‘1 i/ o ) ¢
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Anbaugerate
Anbaugerat aktivieren & bearbeiten

21

Die Anbaugerate werden Uber den
Hauptschalter (1) aktiviert /
deaktiviert.

Der Anbaugerateassistent eines
Anbaugerates kann jederzeit Uber
den Stift (2) aufgerufen und die
Einstellungen nachtraglich
bearbeitet werden.

Ebenso kann ein Anbaugerat
geloscht (3) werden, sofern es
aktuell nicht aktiv ist.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

io4
™M

Academy

»

c% Anbaugerat

Anbaugerateliste

2 N7 13/

+ a:le
Grubber 6m
Aktiv Anbaugeratename IS
4
{
©) Grubber 6m X P /.\;.
Aktivierung
(@] Duengerstreuer ISl
OB
;ég isobug @ [‘1 i/ w
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Anbaugerate
Anbaugerat neu anlegen: Geometrien & Arbeitsausloser

22

Die Arbeitsbreite (1) muss mit
einem Messwerkzeug bestenfalls an
der tatsachlich bearbeiteten Flache
auf dem Boden ermittelt werden.

= Hinweis: Oftmals entspricht die
Herstellerbezeichnung des
Gerates nicht der tatsachlichen
Arbeitsbreite!

Auswahl des Arbeitsauslosers (2):
Auslosegrund der grinen
Fahrspuraufzeichnung /

Bedeckungskarte.
1) Manuell: Uber ein Symbol (3) in
der FulRzeile.

2) Automatisches Lenken aktiv:
Aktivierung des GPS PILOT.

3) Fahrzeug in Arbeitsposition:
Flachenzahler aus CEBIS / CIS
Display.

| GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

io4
™M

Academy

T
aa —
Academy T
Anbaugerateassistent stenten
ie
s~
Arbeitsbreite
) [ ngspunkt

PECA

en

Information

Geben Sie die Arbeitsbreite des
Anbaugerats ein.

(3

Anbaugerateassistent

o~

Auswahl Arbeitsausloser

Zum Auswahlen anklicken

Information

Wahlen Sie den gewidhschten
Arbeitsausloser.

Auswahl des Arbeitsruslosers

Manuell

Automatisches Lenken aktiv

?b/ll

7

Fahrzeug in Arbeitsposition
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Anbaugerate
Arbeitsausloser im CEBIS Touch des Traktors vorbereiten

= Wird im CEMIS der Arbeitsausloser Bl Auftragsverwaltung Bl Aufragsy it &
,Fahrzeug in Arbeitsposition* Auftragsliste Lenkung
- . | ® Auftragsliste
ausgewahlt, ist folgendes zu Status  Name des Auftrags Anfangsdat... Enddatum ikl v : 1
L
kontrollieren: o ’b v | 07.05.2025 15.10.2025 Optimierung
: 13:26 15:38
= CEBIS Touch: =]
- > 00.00.0000 00.00.0000 Auftrag
= Ein interner CEBIS Auftrag muss 7 Auftragszahler 8 : T
. E|/n//‘t : //A Auftragszahler A oy
gestartet (1) sein. Einstellungen ek ;
&‘v y ® Einstellungen Zahler
[ ] Dle Fléchenzéhlung des CEBIS Einstellung der Schlupfre : cl!-! p‘”

. . = Optimierung g
Anbaugerates muss auf die 1%, Geratemanagem... o Anbaugerate
TraktOI‘funktion (2) elngeSte”t '///0 e atrtan Heckkraftheber in Auftrag Fh

. . “ ¢ r
werden, die als Arbeitsausloser 9 i fhetispogiion aoy F-Tasten
. . 770 kkraf r -
gewiinscht ist. %/_ Stopp Zahiung b Zahler I )
Einstellung der Schlupfregelung ‘%n -
Anbaugerate Qm 1500 U/Min. A
&~ Schlupfregelung ;%} Sofort Fb Qm 1480 U/Min. ',Q\-
F-Tasten
Reset
@
3 = - = 0.0 C? 1500 U/Min
B Fla I:,,'; b g)-] 0 % P 1480 UMin. | o

LLIRAA3Z
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Anbaugerate
Arbeitsausloser im CIS+ des Traktors vorbereiten

=  Wird im CEMIS der Arbeitsausloser ,, Fahrzeug in
Arbeitsposition® ausgewahlt, ist folgendes zu kontrollieren:

= CIS+:

Die Flachenzahlung des Anbaugerates muss im CIS+ Display
auf die Traktorfunktion eingestellt werden, die als
Arbeitsausloser gewlnscht ist.

24 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Anbaugerate
Anbaugerat neu anlegen: Kopplungsposition & Versatz

25

Die Kopplungsposition (1) gibt an,
wie das Anbaugerat am Fahrzeug
angebaut ist.

Die Option Angehangen mit
Lenkachse (2) ist fur Anbaugerate
vorgesehen, die spurgetreu hinter
dem Traktor herfahren.

Gewisse Arbeitsgerate zeigen
aufgrund der Anbauart (z.B. einseitiges
Heckmahwerk) oder der Bauweise
(z.B. Scheibenegge) einen Versatz bei
der Arbeit auf dem Feld.

Dieser Versatz (3) kann unter dem
Anbaugerat abgespeichert werden,
sodass die Anschlusse unabhangig
der Fahrtrichtung zueinander
passen.

Vorgehen zur Ermittlung des
Versatzes: siehe nachste Seite.

| GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

T
(|

Academy

io4
™M

Academy

Anbaugerateassistent

~ -

lenten

Kopplungsposition

o6k Front angebaut

gspunkt
an

'% Heck angebaut v

oo Gezogen

-9 Angehéangt mit Lenkachse

Information

WIAhIAam Cin AiAa AanmlhiimAanmAanitianm im o Aae

DI- i/o B *

Anbaugerateassistent

o~ 2~

Gerateversatz quer

W= SE - af

0.00

m

Information

Geben Sie den seitlichen Versatz des

Anbaugeréts ein.

[

b/o' B
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Anbaugerate
Anbaugerateversatz im Feld ermitteln

Gerateversatz ermitteln und einstellen:

1) Korrekte Arbeitsbreite des Anbaugerates im Feld messen und einstellen.

2) Neues Anbaugerat erstellen, Uberlappung auf 0.00 m einstellen und
abspeichern.

3) Spur 0 mit aktiven GPS PILOT in eine Fahrtrichtung abfahren.
4) Spur 1 mit aktiven GPS PILOT in entgegengesetzte Fahrtrichtung abfahren.
5) Spur 2 mit aktiven GPS PILOT in ursprungliche Fahrtrichtung abfahren.

6) Spurversatz zwischen Spuren auf dem Boden messen.

7) Messwert halbieren und als Gerateversatz im CEMIS auf der Seite der
Uberlappung eingeben.

Im Beispiel: die Breite der grunen Flache messen = 1,00m

Diese Breite halbieren: 1,00m : 2 = 0,50m

Dieses Mal} als Versatz +0,50 m im Terminal eingeben.

Test: Bei korrekter Eingabe mussten die folgenden Fahrspuren sauber
anschlielen und es diirfen keine einseitigen Uberlappungen / Licken mehr Spur 0 Spur 1 Spur 2
sichtbar sein!
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Anbaugerate
Anbaugerate exportieren

= Angelegte Anbaugerate konnen per 4 535 g
USB-Stick auf weitere Terminals ISO UT G Academy
ubertragen werden. ‘% Anbaugerate ¢|:> Daten exportieren
= Dazu einen USB-Stick ins CEMIS Anbaugerateliste
Terminal einstecken und den Export 9
(1) starten _|-0 [ | [HE o . .
: Anbaugerate zum Export auswahlen.
= Im Efportmenu kdnnen d'f’ Aktiv Anbaugeratename IS Grubber &m
gewilinschten Anbaugerate (2)
ausgewahlt und im Anschluss >> (@) Grubber 6m 9
exportiert (3) werden. Duengerstreuer
» In weiteren Terminals kdnnen die o Duengerstreuer ISI
Anbaugerate Uber den Import (4) ins
Terminal geladen werden.
>/l = os
Réc SHONISDhas @ Dl' ﬁ_C'/
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CEMIS Auftragsmanagement

Quick Task / Feldaktivierung / Auftragsmanagement

28 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""s ‘ | | I I I.



Wie wird eine Tatigkeit gestartet?

Quick Task.

29

Die schnelle Variante.

Ein Quick Task wird gestartet und die
Arbeit kann sofort starten.

Der aktive Quick Task ist bei Start leer.

Empfiehlt sich bei Arbeiten, bei denen
keine zuvor gespeicherten Daten
(Referenzspuren, Abdeckung, etc.)
erneut genutzt werden sollen.

Beispiel: Stoppelbearbeitung.

-4

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Aktivierung eines Feldes.

Die logische Variante.

Ein Feld wird angelegt / aktiviert. Alle
Referenzspuren und Grenzen werden
im aktiven Feld gespeichert.

Bei jeder Tatigkeit auf dem Feld muss
das Feld lediglich aktiviert werden. Alle
Referenzspuren und Grenzen sind
sofort verfugbar.

Im Hintergrund erstellt das CEMIS 1200
automatisch einen Auftrag.

]

Auftrage im Auftragsmanagement.

Die Variante zur Dokumentation.

Ein neuer Auftrag wird im
Auftragsmenu erstellt, alle
Informationen zur Tatigkeit werden
hinzugefugt: Auftragsnamen, Feld,
Arbeitsgang, Fahrer, etc.

Der Auftrag kann anschlielRend gestartet
werden. Die unter dem Feld
gespeicherten Referenzspuren und
Grenzlinien sind in der Karte verfugbar.

LLIRAA3Z



30

Quick Task

Startet das CEMIS 1200, ist sofort >
ein Standard-Auftrag aktiv. Karte o
PR Abdecku...

Wird anschliel3end ein neuer Auftrag
gestartet, konnen die temporaren
Daten gespeichert oder verworfen
werden.

Der schnelle Weg einen neuen
Auftrag anzulegen, ist der

Quick Task (1) Button. Per Klick auf
den Button wird sofort ein neuer
Standardauftrag mit einem
Standardfeld erstellt und die Arbeit
kann starten.

-

Neues Fe...08_14:33

%fz“ml R

]

>/
REC
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o.ngoA
0)

Keine Referenzspur aktiv

#/o B

ISﬂm @

@

I
]
Academy
!Qa
t/
7
4 0.00ha

% 0.00ha
0% 0.00 ha
6 c=

/

AQ
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Arbeiten mit Feldern
Aktivierung eines Feldes

31

In der Feldliste kann das gewilinschte
Feld (1) ausgewahlt und aktiviert (2)
werden.

Fir eine bessere Ubersicht kann die
Feldliste nach Entfernung sortiert (3)
werden. Ist die Entfernung
aufsteigend, ist das nachste Feld
immer oben in der Liste aufgefuhrt.

Im Hintergrund wird automatisch ein
neuer Auftrag fur das Feld angelegt,
sobald es aktiviert ist.

Felder konnen aus der Liste einzeln
oder in Mehrfachauswahl geléscht (4)
werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
> &5 g —
Karte ™ Academy T

L)
T/| Felder Y| Felder 7
Ubersicht 6 ) Karte
+ -"ﬁ ® Ubersicht I_E_h
9 “—— /|| Details
Name Entfernung| Aktiv
: (2]
D GroRes L hinten 0.0 km o) Iabe Name Parkplatz
Am Teich 0.1 km o »
GroBRes L vorne 0.1 km (@)
Sandweg 0.4 km o
;ég 1sobud @ [ ad ) 6
LLHAS




CEMIS Auftragsmanagement
Struktur einer TASKDATA Datei

Z)

Karte / Felder

-.-J

Vorgewende
Feldgrenzen AO/ g p

Referenzspuren Marker

32 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

e V7~

Aktive TASKDATA

=
Ordner
Auftrage

1T, 7
Zahler i". Grune Fahrspur }‘i

X a

Ausbringmengen Applikationskarten
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CEMIS Auftragsmanagement _—cy
Ubersicht der Struktur ~

= Die Auftragsverwaltung des GPS > & 2 —

PILOT CEMIS 1200 arbeitet Karte o | Academy T

standardmaRig im ISOXML Format. _ v - Auftrige %%
» Die Auftragsverwaltung besteht aus Bodenbearbeitung, Groes L hinten 0.0 km g Karte

zwei Bereichen: GroRes L hinten ’ ® Enthaltene Auftrage _

. . 9 . Aktive Taskdata EJ
= Aktive TASKDATA (1) / Archiv Eod?‘biarbewung, Am Teich 0.1 km > Auftrage
m l1eic
= Enthaltende Auftrége (2) / @ Stammdaten iy
: Bodenbearbei
Auftragsliste G?OEQS iaJO:?:‘éung, GroRBes Lvorne 0.1 km |§| Fahrzeuge
* Die einzelnen Auftrage werden tber >> Bodenbearbe c%
. . . odenbearbeitung,
die Auftragsliste |.m oberen | Sandweg Sandweg 0.4 km |§| Anbaugeréte
Bereich abgearbeitet. :
Aktive Taskdata —

= Im TAt.SKDATA P.«I'ChIV su.1d.alle. — + ::>> ¢.> Finornoeh

Auftrage gespeichert, wie in einem =

Ordner. o

.. . . TASKDATA Academy 08.01.2026 Service

= Beijedem Import wird ein neues

Archiv mit den jeweiligen Auftragen ;

>/l © oF
angelegt. REC 1sobus @ D,. “_o/ *
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CEMIS Auftragsmanagement
Auftragsliste

= Im Menii Auftrige finden sich im > 535 2 -
Bereich Auftrage unter dem Punkt Karte > Academy o
Enthaltene Auftrage alle Eintrage EJ Auftrage Qag
. Auftrage 7
kt TASKDATA: =] z
der aktiven TAS Enthaltene Auftrage Karte

® Enthaltene Auftrage

+ E>$ ¢I> @ Aktive Taskdata

1. Name des Auftrags

(LS

2. Zugeordnetes Feld des Auftrags Auftrage
3.  Entfernung zum Feld Name Feld Ent..ung Status @ Stammdaten
v
4. Auftrag abgeschlossen : Fahrzeuge
>> (B;?dg nbfagiz?t:: "9 | GroRes L hinten| 0.0 km ﬁ G
5. Aktiver Auftrag ObES € X
. Anbaugerate
6. Geplanter Auftrag Bodenboaenu g am Te% O.Qm 6 g

Am Teich

—
JLE—m
——

=  Wird ein Auftrag ausgewahlt, kann er | =
gestartet oder pausiert werden. Bodenbearbeitung, oo\ vorme 0.1 km El 6 instellungen

GroRes L vorne J”

Bodenbearbeitung, Sandweg 0.4 km Service
Sandweqg
v
OB
) NI il S i} ©/ *

AUTO
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CEMIS Auftragsmanagement

Neue Auftrage anlegen.

35

Ein neuer Auftrag kann Uber das + (1)
angelegt werden.

Sind Stammdaten auf dem Terminal
vorhanden, kdnnen diese in den
Auftragsdetails (2) hinterlegt
werden.

= Neue Stammdaten konnen hierbei
direkt angelegt werden.

Uber den Haken (3) wird der neue
Auftrag gespeichert und kann
anschlieliend gestartet werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
> &5 g —
Karte ™ Academy T
Auftrage |§| Auftrag anlegen
Enthaltene Auftrage
O v
Qo + >
Neuer Auftrag
L0 s 2026.01.08_15:22
Name Feld Ent..ung
v
Betrieb --
Bodenbearbeitung, . fl;#}l
>> GroBes L hinten GroRes L hinten 0.0 km X
Feld
Bodenbearbeitung, . 6 #/I I
Am Teich Am Teich 0.1 km
. = Arbeitsgang
Bodenbearbeitung, GroRes L vorne 0.1 km <
GroRes L vorne '
[ﬁ] Fahrer
Bodenbearbeitung,
Sandweg Sandweg 0.4 km
v
OB
N i > B ¥ *
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CEMIS Auftragsmanagement
Auftragsdetails.

i . G . : o
Die Auftrag.sdetalls kénnen uberfjle 4 > 53% i —
Auswahl eines Auftrags (1) geoffnet Karte & 1ISO UT ™ Academy
werden. EJ Auftrage |§| Details

= Der Auftrag kann gestartet / pausiert -

(2) werden. Enthaltene Auftrage 9 I I ¢.> ﬁ
= Zur besseren Identifikation kann ein _|_ E>$ ¢.>
Name (3) fur den Auftrag vergeben )
) Jabc Name Dungung
werden. Name Feld Ent...ung
= Tipp: Kann eine Tatigkeit nicht &
abgeschlossen werden und es wird die Zahler
Bedeckungskarte im Anschluss bendétigt, D Diingung GroRes L hinten 0.0 km
sollte der Auftrag zur besseren o
Erkennung benannt werden. Bodenbearbeitung 00 Mengeneinstellung
. . " Am Teich Tk

» Bei der Nutzung von ISOBUS Am Teich mrele 0.1km
Gersten stehen Zzhler / die Sodenbenrbel ’JE%;[\ Betrieb EgL%LE'm/S
Mengensteuerung (4) zur Gcrjoggs faJoﬂzung‘ GroRBes Lvorne 0.1 km
Verfigung. 6

. : /|| Feld GroRes L hinten

= Alle gewahlten Stammdaten (5) Bodenbearbeitung, g 400 0.4 km
werden angezeigt, kdnnen in einem SEIEE v | v
laufenden Auftrag aber nicht mehr >/l — o8

= 155- /
angepasst werden. & REC - I:t?'l- a0 *
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-

CEMIS Auftragsmanagement Eﬁ
«@uo¥(

Auftrage loschen.

= - s e \/
= Nicht aktive Auftrage konnen > 535 % —
geldscht werden (1). Karte G Academy
. 3, . . . = - Qo
= Die Auftrage kdnnen einzeln (2) oder =[] Auftrage Auftrige ZX
gemeinsam (3) geldscht werden. Enthaltene Auftrage W Karte

©® Enthaltene Auftrége _

+ E>$ ¢I> -“i_ﬁ Aktive Taskdata EJ

Auftrage
m nt...un u
Name Feld Ent Status Stammdaten
v
- Fahrzeuge
Auftrége l6schen
-a H
W ® o &
Anbaugerate
Name Feld Entfernung Status
v -I:._
Bodenbearbeitung,GroRRes L R hi K *
hinten Grofes L hinten 0.0%km f v Einstellungen
Bodenbearbeitung,GroRRes L 9
vorne GroRes L vorne 0.1 km |§| v ﬁ
Bodenbearbeitung,Sandweg Sandweg 0.4 km |§| Service
Bodenbearbeitung,Parkplatz Parkplatz 0.5 km |§| Fb' b/d" '
+ AQ
= - — r=h
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CEMIS Auftragsmanagement

Ubersicht TASKDATA Archiv

= Alle importierten TASKDATA Archive
konnen im Terminal verwaltet bzw.
aktiviert werden.

= Name der aktiven TASKDATA (1)

= Liste von allen gespeicherten
TASKDATA Archiven (2)

= Es konnen auch direkt neue
TASKDATA Archive angelegt (3)
werden.

38 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
> &5 g —
Karte ™ Academy T
= " - L)
EJ AR Auftrage 7))
Enthaltene Auftrage Karte
. ® Enthaltene Auftrage _
+ E>$ ¢'> u__D Aktive Taskdata EJ
Auftrage
Name Feld Ent...ung Status @ Stammdaten
v
N Auft Fahrzeuge
euer Auftrag :
>> 2026.01.08_15:18 GroRes L hinten 0.0 km > c%
Aktive Taskdata Anbaugerate
ol=|+|© SO =

TASKDATA Academy

08.01.2026

>/
REC

ISl]m @

Einstellungen

o

Service

i/d B *
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CEMIS Auftragsmanagement
TASKDATA Archiv aktivieren / bearbeiten / I6schen

= Alle importierten TASKDATA Archive > 535 % —
konnen Uber das Listensymbol (1) Karte ™ Academy T
verwaltet bzw. aktiviert werden. | "] Taskdatas ] Details
» |n der TASKDATA Liste (2) kann die Bodenb - et e .
gewiinschte TASKDATA ausgewahlt GroBes . 0 U
werden. BeD
potyuley TASKDATA Test 08.01.2026 | | Tabe Name TASKDATA
* In den Details einer TASKDATA kann Academy
das Archiv bearbeitet werden: Bodenb Letzte 08.01.2026
TASKDATA Academy 08.01.2026 A
GroRes Anderung
= Aktivieren (3) der TASKDATA. >> )
Bodenb
= Umbenennen (4). Sgns‘:.*e gg;g}gikga;g:m 08.01.2026
= Loschen (5). Aktive T
TASKD£
| b OB
>/ sohid - > ] o *

39 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung Il""f

O d



CEMIS Auftragsmanagement

Auftragsversand per Mail.

40

Auftrage kdnnen als PDF Dokument

per E-Mail versendet werden.
Voraussetzung:

= Maschine ist in CLAAS connect
registriert.

= Internetverbindung aktiv.

Uber den Datenaustausch (1) kann
der Export (2) eines ISO-Auftrags
(3) gestartet werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

=
> 5 g —
Karte A Academy -
B Abdecku...

<:::>> Import / Export

¢':> Daten exportieren

Import / Export

|:>:> Import starten

—

Datentyp wahlen

¢|:> Export starten

Taskdata 3

- Aktive Prozesse

] I1s0-Auftrag 2

Neues Fe...20_1C(

b1

——

:

Importe 0
& Anbaugerite 3
Exporte 0
Status
Onlinestatus Verbunden o
>/l LLARS os
REC @ D|. m/ *
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CEMIS Auftragsmanagement

Auftragsversand per Mail.

= Der gewunschte Auftrag kann nun > 535 % —
aus der Auftragsliste (1) ausgewahlt Karte G Academy -
werden. B Abdeck ¢.:> Daten exportieren | ¢|:> Daten exportieren
* |m Anschluss werden alle | —
verfligbaren Zahler (2) angezeigt o — e — El
und per Haken kann entschieden Daten wahlen CLAAS  CT05994
werden, welche Zahler im Auftrag Basi — &
. Neuer Auftrag asis
angezeigt (3) werden sollen. o O  5,026.01.20 10:46
- - Effektive Gesamtzeit v
X @ Dungung,GroRes L hinten v 1 X
7 9 Ineffektive Gesamtzeit Vv
Motor
— | Kraftstoffverbrauch v/
Neues Fe )
. | Antriebsstrang
# =]
ol
B I |-|_| ;\Illll WYYV v L
»/11 /‘"’ *
REC ag
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CEMIS Auftragsmanagement

Auftragsversand per Mail.

= Die ausgewahlten Auftragdetails > 535 2 —
kénnen nun uber die Option Per Mail Karte > Academy T
versenden (1) exportiert werden. B3 Abdec <t=:> Daten exportieren A <::> Daten exportieren

= Neben der E-Mail Adresse des
Empfangers (2) kann zusatzlich ein o > | 4‘9 >
Kommentar hinzugefugt (3) Datenempfénger wahlen E-Mailadresse des Empfangers
werden. eingeben

y Per E-Mail versende
= Uber den Pfeil Weiter (4) wird der 0 E_I) itversenden

Auftrag versendet.

9 T} Anmail@claas.com

USB-Datenspeicher 1 >> . ;
= War das Versenden des Auftrags 1 Kommentar hinzufiigen

erfolgreich (5), erscheint eine 9 f

X

Meldung.

Auftrag Frihjahr 2026

—

Beschreibung 50

e Die E-Mail mit dem Auftrag
Diingung,GroRRes L hinten wurde am

20.01.2026 um 10:48 gesendet. — ’ P
@ D Sk
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GPS PILOT CEMIS 1200
Import / Export USB

— Eail. v o S

C: nhaltsu erS|cht
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Import von TASKDATA.

= Standardmalig arbeitet das CEMIS 1200 im ISOXML Format.
= Das CEMIS 1200 unterstutzt alle gangigen ISOXML Versionen.

= Fir die Ubertragung von ISOXML Dateien sollte der USB-Stick
folgende Anforderungen erfullen:

Max. 32 GB

=  Die ISOXML Datei muss in einer definierten Art und Weise auf
dem USB-Stick abgespeichert sein:

Ordner in der obersten Ebene des USB-Sticks.
Ordnernamen: TASKDATA

Bei Bedarf kann eine eigene Bezeichnung erganzt werden,
z.B. TASKDATA Academy.

Im Ordner wird die ISOXML Datei und ggf. weitere .BIN
Dateien fur Applikationskarten abgespeichert.

44 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Ordnerstruktur USB-Stick

ISOXML Datei im Ordner

(] Mame

TASKDATA

(J > USBDISK(D) >

TASKDATA Applikaticnskarten Dateiordner

Tl sortieren

Typ

Dateiordner

] Mame

| TASKDATAXML

(J > USBDISK(D:) > TASKDATA

Tl Sortieren
Typ

KML-Datei

J > USBDISK(D:) > TASKDATA Applikationskarten
ISOXML Datei pIUS Tl sortieren = aAnzeigen
Applikationskarten O Name Typ
im Ordner [] GRDODOO1bin BIMN-Datei
[] GRDODDOZ bin BIN-Datei
| TASKDATAXML XML-Datei
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Import von TASKDATA.

= Istein USB-Stick in das CEMIS > & oo —
eingesteckt, 6ffnet sich automatisch Karte G Academy —
der Importdialog. B Abdecku... Y | <::3>> Import / Export

= Alternativ kann der Import / Export = : Import / Export
Dialog uber die Uhrzeit (1) oder _
das Transfer-Symbol (2) in der @ ':>:> Lpors Sl

FulRzeile gedffnet werden.

»  Wird der Import gestartet (3), kann ¢'> Export starten

anschlie3end die gewlnschte Aktive Prozesse
TASKDATA Datei des USB-Sticks Datenimport und Datenexport —
ausgewanhlt werden. Importe 0
’RL Datenimport und Datenexport
e Exporte 0
j_—ﬁ f p
Neues Fe..l8_1 4:33 Keine Refergﬁzspl Status

Onlinestatus Verbunden 9)

——

W/ F

L1

o ey ;ég 1sobud @ 9 D'_ fo/ *

08.01.2026
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Import von TASKDATA.

* Die zu importierende TASKDATA G 2 — i —
Datei (1) wird ausgewahlt, Gber die Ke Academy — Academy T
Pfeiltasten startet der Import. (53 Abdeck . Daten von USB-Datenspeicher 1 Taskdata importiert

» [stder Import abgeschlossen, kann el Beschreibung
die TASKDATA Datei (2) aktiviert —~ s T e
werden. Das Auftragsmanagement SchlieRen Sie den Dialog oder aktivieren
arbeitet dann sofort mit den Daten wahlen Sie eine Taskdata.
importierten Daten. Taskdata wahlen

TASKDATA Academy v/

X Q

_ p TASKDATA Academy

TASKDATA Applikationskarten

Neues Fe/
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Export von TASKDATA.

= Es kdnnen jederzeit die Auftrage > 535 2 —
des CEMIS inkl. Felddaten Karte > Academy —
exportiert werden. B Abdecku... Y <::::>> Import / Export
= [st ein USB-Stick in das CEMIS — Import / Export
eingesteckt, offnet sich _
automatisch der Import / Export ':>:> Lpors Sl
Dialog. —
= Alternativ kann der Import / Export 9 ¢'> Export starten
Dialog Uber Datum / Uhrzeit (1) 1 Aktive Prozesse
oder das Transfer-Symbol (2) in —

Datenimport und Datenexport
der Fuldzeile geoffnet werden. Importe

TJ, Datenimport und Datenexport

=  Wird der Export gestartet (3), kann
anschlieRend die gewlinschte 1 Exporte

TASdKDATA Datei ausgewahlt Neues Fe..AM:SS Keine Referegfzspl Status

werden. 2.__1' F( g,/o's Onlinestatus Verbunden
= Alternativ kann eine TASKDATA ==l | | ag .

direkt im Menu Auftrage auf einen 14:41 /11 & o5

USB-Stick exportiert werden. (1 08.01.2026 REC subus @ 12, ! o
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Export von TASKDATA.

= |Im Export Dialog kann ausgewahlt > 535 % —
werden, ob eine Kopie (1) der zu Karte ™ Academy -
exportierenden TASKDATA auf dem &= Abdecku I/_I\I Daten exportieren ¢|:> Daten exportieren

CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.

= Die gewiinschte TASKDATA (2)
wird aus der Liste ausgewahlt.

» Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt:
= USB-Datenspeicher.

= AnschlieRend kann der Export Uber
die Pfeiltaste abgeschlossen
werden.

-
Neues Fe..

o
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X

12/

A

—

Kopie behalten?

Kopieren

Datenempfanger wahlen

C : ) Online-Dateitransfer

Daten wahlen

Neue TASKDATA 2024.10.01_14:41

USB-Datenspeicher

TASKDATA Academy

/1 sohid - >

Dl_ i/o B *
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GPS PILOT CEMIS 1200
Import / Export per Online File Transfer
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Online File Transfer
Ubersicht

50

ISOXML Auftragsdaten konnen per Cloud an den GPS
PILOT CEMIS 1200 Ubertragen werden.

Benotigte Hardware auf der Maschine:

=  GPS PILOT CEMIS 1200

= A159 UCM Kommunikationsmodul
Maschinenseitige Voraussetzung:

= Lizenz Machine connect auf dem Grundfahrzeug.
= Aktivierung des Grundfahrzeugs in CLAAS connect.

Hinweis: Die Lizenz Maschine connect ist immer
maschinengebunden und hangt nicht am CEMIS 1200
Terminal / SAT 900 Empfanger!

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Online File Transfer
CLAAS connect — Dateitransfer Machine Management

Voraussetzung in CLAAS connect — Machine Management:

Maschine mit aktiver Lizenz Machine connect.

Ubertragung eines Auftrags in CLAAS connect — Machine
Management :

51

Erstellung eines ISOXML Archivs als .ZIP-Datei in einer
beliebigen Ackerschlagkartei.

In CLAAS connect anmelden.
Den Bereich Online-Dateitransfer (1) 6ffnen.

Uber die Schaltflaiche Neuer Dateitransfer (2) die .ZIP-Datei
auswahlen und anschlie3end die gewiunschte Maschine
auswahlen.

Der Sendestatus der ISOXML Datei kann im Bereich
Gesendete Dateien (3) eingesehen werden.

Alle online exportierten ISOXML Dateien aus dem CEMIS
1200 sind im Bereich Empfangene Dateien (4) zu finden und
konnen als .ZIP-Datei heruntergeladen werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

E

M

 §

L H

LCLARS

connect

Dashboard

i Maschinen

Analyse

Konfigurationen

Shops

Connection Manager

Lizenzen

Online-Dateitransfer

(}3 Machine Management ~

Online-Dateitransfer

4

A

13/

Y ( Startdate — End date ) Maschine

Erstellt am

Name

Maschine

<-> Neuer Dateitransfer

€> Gesendete Dateien

Status

LLIRAA3Z



Online File Transfer

CLAAS connect — Voraussetzungen Farm Management

Voraussetzung in CLAAS connect —
Farm Management:

52

Maschine mit aktiver Lizenz
Machine connectim Bereich
Machine Management.

Im Nutzermenl muss im Bereich
Farm Management Lizenzen (1) die
Buchung des Bausteins: Farm
connect (2) erfolgen.

Die Erstellung von geplanten
Arbeitsvorgangen, welche uber
Online File Transfer versendet
werden sollen, findet sich im Bereich
Arbeitsvorgange (3).

| GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

ELHAHAS connect

Bt Karte

_9. Geocenter

7] Karteleog

Arbeitsvorgange

[-35 Farm Management -

2]

||

Betriebsverwaltung

& Farm connect Basic

Verwalten

Mit Farm connect haben Sie Zugang zu
allen landwirtschaftlichen Prozessdaten,
die Ihre betriebliche Entscheidungs-
findung unterstiitzen.

+/ Auftragsmanagement (1SO-XML)
online oder per USB-5tick

~/ Informationen Uber
Maschinenpositionen,
Maschinenstatus und
Arbeitsfortschritt

+ Automatische Interpolation von
Ertragskarten

-
& @
s

Farm-Management Lizenzen

o

wp Farm Management Lizenzen
@ Personliche Daten
£¥ Kontoeinstellungen
Fielc
Funk 2 oOrganisationseinstellungen
frei
kiinf
Diiny ¢] Abmelden
v
Datenschutzbestimmungen
Nutzungsbedingungen Impressum
Privatsphére-Einstellungen
v

Erstellung, Planung, Verwaltung,
Editieren und Anzeigen von
Referenzlinien
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Online File Transfer
CLAAS connect — Auftragsplanung Farm Management

Ubertragung eines geplanten Auftrags in = connect 5 Farm Management

CLAAS connect — Farm Management:

- =

5 @ z @

. . . Arbeitsvorgange i
= Planung eines Arbeitsvorganges (iber Neuer ekl a o | > mi)) | [+ Never aeitsvergang
Arbeitsvorgang (1 ): = z:t {:'.\.r'organgstyp“:} {:'-Schlag..:} {:'-Frucht“:} {:'.Mittel, Saat- & Ern'tegut”:} {:'.Maschinen{Gerate“:} {:'.Personen.':}
) . . . . .
Maschine direkt im Auftrag hinzufigen, an © Planung (1) & Eingang (1) © Buchung (0) :

die der Auftrag gesendet werden soll.

= Planung speichern. O ola &

I Nur nicht versendete Vorgéange zeigen

" " Datum -l Vorgang Schlag (bearb. Fliche) Mittel, Saat- & Erntegut (Menge/ha)
= Geplanten Auftrag / Auftrage (2) auswahlen.
. . . v 09.01.25 Bodenbearbeitu.. ~ 1-02 Schlag 1 Export oder Versand geplanter Arbeitsvorgange
= Die Schaltflache Senden (3) auswahlen. 9 & EJ 2025 Grubbern 2ad 9P 9ans
Dateiformat

= Die Arbeitsvorgange konnen wahlweise inkl.
aller Stammdaten (4) wie Grenzen,
Referenzspuren, Applikationskarten, etc. an
die Maschine gesendet werden. Alternativ
werden nur auftragsrelevante Daten
versendet.

=  Uber die Funktion An Maschine senden (5)
werden die Auftrage Ubertragen.

53 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

G Anhiénge

ISO-XML Version 4 -

Datei-Inhalt
© Arbeitsvorgdnge und nur relevante Stammdaten

o Arbeitsvorgdnge und alle Stammdaten

Referenzlinien

Feldgrenzen

Abbrechen € 1SO-XML expor\e > An Maschine senden
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Online File Transfer
Auftragsdaten online Import ins CEMIS

g
™M

Academy

= Ist die Datei an das CEMIS 1200 YA
versendet, empfangt das Terminal die Karte o
TASKDATA, sobald es mit dem B Abdecku...

CLAAS Server (1) verbunden ist.

Verbunden: @\\

Keine Verbindung: &

= AnschlieRend kann die Online
TASKDATA (2) direkt aktiviert
werden. Das Auftragsmanagement
arbeitet dann sofort mit den online I

importierten Daten.
Neues Fe...08_15:24

] R

]

>/
REC
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o.ngoA
©

A,

Keine Referenzsp_l

ﬁ/o:

ISﬂm @

i Taskdata importiert

Beschreibung

Import war erfolgreich.
SchlieRen Sie den Dialog oder aktivieren
Sie eine Taskdata.

Taskdata wahlen

Online TASKDATA 2026-01-08 15:27:55

DI- i/o B *
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Online File Transfer
Auftragsdaten Export zu CLAAS connect

= Sind Auftrage mit Daten im CEMIS > & = —
Terminal vorhanden, konnen diese Karte G Academy -
direkt im ISOXML Format an B Abdecku... Y ! <::::>> Import / Export
CLAAS connect gesendet 0 3
Import / Export
werden. |
= Der Export Dialog kann {iber die ':>:> Import starten
Uhrzeit (1) in der FuBzeile oder die B
Pfeile (2) im Schnellzugriff gecffnet L 9 ¢.> Export starten
werden. .
>> Aktive Prozesse
= Wird der Export gestartet (3), kann Datenimport und Datenexport —
anschliel’end die gewulnschte Importe
TASKDATA Datei ausgewahit TJ, Datenimport und Datenexport
werden. —+ Exporte
» Alternativ kann eine TASKDATA - — 1
, , . . , Neues Fe.. #8_14:33 Keine Referenzspl Status
direkt im Menu Auftrage online i : :
= £ os Onlinestatus Verbunden
exportiert werden. AL, F( 4
1516 | /i ' 6 oo
1 08.01.2026 REC sob @ (2 bl o
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Online File Transfer
Auftragsdaten Export zu CLAAS connect

= |Im Export Dialog kann ausgewahlt > 535 % —
werden, ob eine Kopie (1) der zu Karte ™ Academy -
exportierenden TASKDATA auf dem [ Abdecku I/_PI Daten exportieren ¢l:> Daten exportieren
CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.
= Die gewlinschte TASKDATA (2) wird | — o 7
aus der Liste ausgewahit. Kopie behalten? Datenempfanger wéahlen
" Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt: | o Kopieren v/ C : ) Online-Dateitransfer
= Online-Dateitransfer, um die -
TASKDATA an CLAAS connect zu x | Datenwahlen 3 USB-Datenspeicher
Ubermittein. Neue TASKDATA 2024.10.01_14:41
= AnschlieRend kann der Export
abgeschlossen werden. 1005~ @) | TASKDATA Academy v
I
Neues Fe..
R

;ég 1s0bud @ [‘1 i/ °r *
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b/o’ B

Quick AB AQ
= Uber das Quick AB Symbol (1) in > 535 oA —
der Fuldzeile kann die neue Funktion Karte G Academy -
Quick AB aktiviert werden: BB Abdecku.. Y 5 e st e
= A9
Wird das Symbol betatigt, setzt 1
der GPS PILOT einen A Punkt. X
AnschlieRend sind min. 50m zu Anweisung
fahren _ Der Punkt A ist gesetzt. Fahren Sie nun 50
' I m geradeaus. Der Punkt B wird
Nach 50 m Entfernung setzt das a:i‘:gZ‘rit;:ﬁthu%iis\?ézrhg:%zﬁfere”ZSp“r
System automatisch einen B »»
Punkt und aktiviert die Fahrspur. A
Der Fahrer kann sofort mit der
Arbeit starten. 1
= Uber das Symbol REC (2) kann die | |
Aufzeichnung jederzeit beendet Neues Fe...08_15:24 Keine Referenzspl
#"‘"1 # B
werden. ‘ﬂ_ﬂ: ¢ g Ao/o o

/k ;ég isobug @ [‘1 g/dn w

AUTO
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P

Referenzspuren erstellen Eé
MenU Referenzlinieneinstellungen «@® ‘.fq
= Alle relevanten Referenzspuren sind > 535 % —
liber das Menii Referenzlinien (1) zu Karte o Academy —
finden. B Abdecku... Ao/"" Gerade erstellen :/“ Referenzlinieneinstellungen
= Soll eine Referenzspur Modus wahlen Referenzspur erstellen
aufgenommen werden, kann der oe _ s
gewiinschte Referenzspurtyp (2) A.o/ Gerade aufzeichnen <_A.o/ Gerade erstellen
ausgewanhlt werden. i
?os A+ Winkel erstellen KB AB Kontur aufzeichnen
= Hinweis: AB Gerade, A+ Winkel A0 A
und AB Koordinate sind unter & o >> o8
Gerade erstellen zu finden. ./ Gerade eingeben 0 n{_) Kreisspur erstellen

=  Wird wahrend der Aufnahme einer

- & os B
Referenzspuren / einer Feldgrenze 00m | g SR R
eine weitere Aktion ausgeflihrt, ist = ' |
das Aufnahmemenu (3) jederzeit in ﬂ Referenzspur erstellen
(3)] Parkplatz Keine Referenzspl . P

der FulRzeile zu erreichen.

F . £ os
?ﬂ_ﬂj Iz o A_o/ {E_)L} Aktive Referenzspur bearbeiten
v

;ég 1sobus @ [‘1 g/ o ) ¢
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Referenzspuren erstellen
Gerade erstellen / AB Gerade

OB

AQ

M,/‘:’Ia Neu: Gerade

- . . |:|‘/
Zum.AnIegen eln.er.AB.Geraden im > 53% <
Menu Referenzlinien ist Folgendes Karte <s»)
notig: B Abdecku..

Gerade erstellen
Gerade aufzeichnen

Zum Starten muss ein A Punkt
(1) gesetzt werden.

Nach min. 20m kann ein B Punkt
(2) gesetzt werden.

Zum Speichern der angelegten
Fahrspur muss der Haken (3)
gedruckt werden.

Neues Fe...16_16:57

] R

o.ngoA 1 0
0

Keine Réfere_nzsp_l

[
N | Rk

AUTO
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#/o:

I -

A X

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.

M’/"Ia Neu: Gerade

v || B @&

Name hel
2022.03.17_19:57

Typ Gerade

Feld Field

2022.03.17_19:56

A o/o'n *
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Referenzspuren erstellen
Gerade erstellen / A+ Winkel

=  Zum Anlegen einer A+ Winkel
Geraden im Menu Referenzlinien ist
Folgendes notig:

Gerade erstellen
A+ Winkel erstellen

Zum Starten muss A+ Winkel
ausgewahlt werden. Am
Startpunkt wird ein A Punkt (1)
gesetzt.

Anschliel3end wird die aktuelle
Fahrzeugrichtung (2) angezeigt
und kann ggf. angepasst werden.

Zum Speichern der angelegten
Fahrspur muss der Haken
gedruckt werden.

61 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

576 B

AO
&
< > éf’g EI p—
Karte & ISO UT ™ Academy -
0.00 : '
B3 Abdecku... CA o 7" A+ Winkel erstellen
0 ///J i
1 O A X
Anweisung
1 Zum Startpunkt fahren und Punkt A
1 setzen.
ﬁ ' Stellen Sie den Winkel tiber den
— | >> Ziffernblock ein.
Wert eingeben
4 9 0.00000 ° .... 360.00000 ° q v
Neues Fe...16_1 6:57‘ Keine Referenzspur aktiv ‘ 4k
B £ os s |7 a
I e ’
W R Y
/1l > os
o © 0 o *
LLRAAS



Referenzspuren erstellen ,h/on

Gerade erstellen / AB Koordinate AQ pl oW
=  Zum Anlegen einer AB Koordinate im > 535 % —
Menu Referenzlinien ist Folgendes Karte ™ Academy -
né')tig: B Abdecku... O'nE]DA t/oa Referenzspur eingeben
U A
Gerade erstellen 9
Gerade eingeben
, 3y Punkt A eingeben
Der Breiten- und Langengrad von
Punkt A (1) wird gesetzt. ' A: Breitengrad
Der Breiten- und Langengrad von _ ?
Punkt B (2) oder Winkel wird A: Langengrad
— —
gesetzt.

Punkt B oder Winkel zu Nord eingeben

Speichern der Eingaben und der

erzeugten Fahrspur Uber den B: Breitengrad
Haken (3). - e
Neues Fe...16_17:00 Keine Referenzsp L ~
= Hinweis: die Koordinaten missen R B: Langengrad
mit min. 8 Nachkommastellen ‘fﬂ" F( A_o/
I i i o v
eingegeben werden. — e
/1l LLAAS | >
e o ¥ 0O VAR
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Referenzspuren erstellen

&
&Yy

o

v

nfa Neu: AB Kontur

AB Kontur

= Zum Anlegen einer AB Kontur im 4 >
Menu Referenzlinien ist Folgendes Karte & ISO UT
né')tig: B2 Abdecku...

4
g

Zum Starten muss ein A Punkt (1)
gesetzt werden.

Wahrend der Aufnahme kann die
Spur jederzeit pausiert / gestartet
(2) werden, um Teil-Geraden zu
erzeugen.

Wird das Aufzeichnungsmen
geschlossen, kann es jederzeit
Uber REC (3) wieder aufgerufen
werden.

-

Beenden der Aufzeichnung der AB  Neues Fe...16_17:00

o.ngoA
0

.

Keine Réferenzspur aktiv

Y
N
FFRTTE EETY1r = ety

ar

oy

Kontur durch Setzen von Punkt B #:~,
] =

(4).
A

AUTO

[ ]
>/
REC
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% 0

1‘5’
% o
-

“w e N

A

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.

*

nfs Neu: AB Kontur

> O

Anweisung

1. Fahren Sie mindestens 20 m an der
Kontur entlang.

2. Zum Endpunkt fahren und Punkt B
setzen.

LLIRAA3Z
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Referenzspuren erstellen =/
Spuranderung erstellen AQ
= Der Fahrmodus Spuranderung erstellen verandert oder erweitert % —
bestehende Referenzspuren. Academy -
0.02 | & os -
= Die Erweiterung / Veranderung wird als neue, zusétzliche S ./ Spuranderung erstellen

Referenzspur gespeichert. Modus wahlen

» Die Spuranderung erstellen hat folgende Optionen: > Umleitung zusammenfiihren mit

vorhandenen Spuren

Umleitung zusammenfiihren mit vorhandenen Spuren.

Neuer Anfang l\m Neuer Anfang

Neues Ende

VB Neues Ende

= Die Benutzung des Mends ist identisch zu der Aufnahme einer AB
Kontur.

» Ein Beispiel fur die Umleitung zusammenfihren mit vorhandenen
Spuren findet sich auf der nachsten Seite.

A=B Contour 2026.0_1

[Ap/o‘- F
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Referenzspuren erstellen ,l/oa
Spuranderung erstellen: Umleitung zusammenfuhren mit vorhandenen Spuren AQ

= Anwendungsfall:
Das Lenksystem fahrt automatisch gelenkt auf einer angelegten AB Geraden.
Die Umleitung wird gestartet, es wird manuell ein Hindernis umfahren.
Anschliel3end wird der GPS PILOT wieder auf der urspringlichen Geraden aktiviert.

Das CEMIS 1200 erstellt nun eine neue Spur bestehend aus der AB Gerade, der manuellen Umfahrung und der AB Gerade.

1
()
)

™D

W x
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Referenzspur erstellen
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze

66

Zur Erstellung einer Referenzspur
anhand einer Feldgrenze (1) im Karte

&
> &y
o

g
™M

Academy

Meni Referenzlinien ist Folgendes B3 Abdecku..
notig:

RTK-vermessene Feldgrenze.

Die erstellten Referenzspuren
werden als einzelne Spuren unter
dem aktiven Feld abgespeichert.

Die Erstellung von Referenzspuren
anhand der Feldgrenze kann beliebig
oft wiederholt werden, z.B. fur
verschiedene Arbeitsbreiten.

=an

Parkplatz

]

]

=
I
I

I

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

=

>/
REC

o.ngoA
©

|

A,

Keine Referenzsp_l

ﬁ/o:

A0

ISﬂm @

1

:::',/aIa Referenzlinieneinstellungen

Referenzspur erstellen

o/og Gerade erstellen

js AB Kontur aufzeichnen

/X -
ﬁU Kreisspur erstellen

& os ;
/  Spuranderung erstellen
AQ

Referenzspur erstellen

DI- i/o B
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Referenzspur erstellen ‘J’
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze -

= Mit der Empfindlichkeit (1) wird > 535
Q\

gesteuert, wie die Feldgrenze in Karte o ‘ SUALEES U I L
Spursegmente unterteilt wird. Die B Abd

Anderung des Reglers kann direkt in O >

rame

der Kartenansicht Uberpruft werden. Empfindlichkeit

ol( =

50

» Nach der Segmentierung kdnnen E
benachbarte Segmente

zusammengefuhrt (2) werden, je !

nach Anforderung an das Segment. . m
. >> @ X | Segmente zusammenfiigen
= Die erstellten Referenzspuren \

; ; % | Im nachsten Schritt
werden a.utoma.tlsch um die Halfte . E e o> T
der Arbeitsbreite (3) des aktuellen :

Gerates zur Feldgrenze angelegt. ] Referenzspurversatz

Alternativ kann der Wert manuell
angepasst werden kann. 9

= Uber den Pfeil (4) werden die ==

weiteren Schritte zur Erstellung der /11 | P
Referenzspuren sichtbar. REC sobus @ I:'1 /

AQ
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Referenzspur erstellen ‘J’
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze -

Empfindlichkeit = 0% Empfindlichkeit = 50% Empfindlichkeit = 90%

» Die Feldgrenze wird zu einer » Die Feldgrenze wird gleichmafRig » Die Feldgrenze wird so aufgeteilt, dass
umlaufenden Referenzspur (1) aufgeteilt, sodass alle Bereiche von einer moglichst viele Referenzspuren Typ
aufgeteilt. Referenzspur abgedeckt sind. AB Gerade entstehen.

= Vorteil: Das Fahrzeug kann » Das obere Segment der Feldgrenze ist » Das obere Segment der Feldgrenze wird
anschlieliend das komplette Feld mit eine Referenzspur AB Kontur (2). zu zwei Referenzspuren AB Gerade (3).
aktiver Lenkung umfahren. = Vorteil: Die Ecken des Vorgewendes = Vorteil: Die generierten Spuren sind

konnen bestmoglich mit automatischer moglichst gerade.

Lenkung bearbeitet werden.

Karte > ) CLAAS — Karte > ) CLAAS — Karte > ) CLAAS —
2 Axd 4] Empfindiichkeit B3 Aod 4] Empfindiichkeit B Aod 4] Empfindiichkeit
+ + +
1] » » @ Y » @ Y
F - £
g1 L — l&m —
i N b ¥ x R N D v * R w N D ¥ *
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Referenzspur erstellen (?
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze ~ Y

- . e . |L/
Im folgenden Dialog kdnnen die > 532/ < % —
gewlnschten Referenzspuren erstellt Karte [<s») Academy
werden: B Abd Referenzspur erstellen

AN

(1) Referenzspur Nr. 2 ist

abgewahlt, wird in der Karte weil o v 9 0 f

dargestellt und wird bei Referenzspuren wahlen

S

Bestatigung (3) nicht erstellt. : : - - Parkplatz_01

(2) Referenzspur Nr. 4 ist aktiv, |
m 1 Vorgewende oben

wird grun in der Karte dargestellt >>
und bei Bestatigung (3) erstellt. El

= |n dieser Ansicht konnen die

A=B Contour
2026.01.08_15:31_2

e)(

gewulnschten Referenzspuren
Vorgewende unten Vv

O

umbenannt werden (4). =77
P

9 4  Hauptspur v

;ég 1sobud @ [‘1 fo/ o ) ¢
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Referenzspur erstellen ‘J’
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze -

70

Anhand der Kartenansicht konnen > 535 g
die gewiinschten Spuren direkt (1) Karte ™ | Academy

benannt werden. | Abd

&’ Namen eingeben

-

FARNY

Dies erleichtert anschlieRend die
Identifikation der Referenzspuren. |

Parkplatz_01

1 Vorgewende oben

Ist die Benamung abgeschlossen, @
kann das Men(i Giber den | | Sl o A=B Contour
Doppelpfeil geschlossen (2) , - 2026.01.08_15:31_2
werden.
>> El % X 3 Vorgewende unten v
@ ) o 4  Hauptspur Vv

Eé:;' 1sobud @ Dl_ i/da
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GPS PILOT CEMIS 1200

Referenzspuren verwalten
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Referenzspuren verwalten
Felder Auswahl und Sortierung

72

Im Menu Karte finden sich im
Bereich Felder alle Schlage des
aktiven TASKDATA Archives:

Ein neues Feld kann Uber das + (1)

angelegt werden.

Alle Daten wie Referenzspuren,
Grenzen, etc. werden unter dem
aktiven Feld gespeichert.

Die Felderliste kann nach
verschiedenen Kriterien sortiert
werden:

Name des Feldes (2)

Entfernung zum Feld (3)

Status der Feldauswahl (4)

Wird ein Feld aktiviert, startet das
System automatisch einen neuen

Auftrag.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
> ésg; gl —
Karte ™ Academy T
Jag
7/l Felder /|| Felder 2)
Ubersicht Karte
® Ubersicht
~a. —
+ [y
‘gﬂj Grenzen Auftrage
Name Entfernung Aktiv m
M MHB Referenzspur Fahrzeuge
GrolRes L hinten 0.0 km (@)
% Fahrgasse Aty %"t
nbaugerate
Am Teich 0.19 9
F( Marker —
i
GrolRes L vorne 0.1 km (@) Tl
Sandweg 0.4 km o Service
>/l © oF
il Q) [ v *
LLRAAS




Referenzspuren verwalten
Ubersicht Referenzspuren eines Feldes pY oW

. &
Alle geplantep und angeleg.ten | > 535/ i —
Fahrspuren eines Feldes konnen im Karte ™ Academy T
Menu Karte =» Referenzspur AT - Yoo
eingesehen werden. " F/I| Felder 28
Karte
(1) Name und Modus der Ubersicht 9* o -
Referenzspur. G Grenzen EJ
- ——
(2) Griiner Status bedeutet, der E ﬂ_g Auftrage
GPS PILOT nUtZt gerade dlese KB Referenzspur
Referenzspur (aktive Spuren Name Typ Aktiv  Ausgewahlt : m
konnen nicht geléscht werden). B Spuranpassung Fahrzeuge
> 20260108 15331 T vV |
(3) Auswahl der Referenzspuren ® Automatisches Wechseln c%
fur den Schnellwechsel. Alle A=B Contour AB Kontur ° o Mot Anbaugerate
ausgewahlten Referenzspuren 2026.01.08_15:33_2 .

. mpfang von... Fahrzeugen —
werden im Schnellwechsel / =
automatischen Wechsel (4) Hauptspur Gerade o |§| e Einstellungen
durchgeschaltet. &9
(4) Die gespeichel_'_ten _ Vorgewende untg Gerade Q 9 |3 Marker Service
Referenzspuren kdnnen einzeln

v

oder in Mehrfachauswahl 0. os & o
geléscht werden. >/ isobug @ % ) Dl_ *

”~
AuTto AQ

~N
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Referenzspuren verwalten
Referenzspur-Details bearbeiten

= Wird eine Referenzspur ausgewahlt > 535 g —
(1), 6ffnet sich die Detailseite: Karte o Academy —
- OB .
(2) Aktivierung / Deaktivierung der ./ Details ©

Name Typ Aktiv  Ausg
v
2026.01.08_15:33_1 Derane hd v 9 0 ¢'>

Einstellungen

gewahlten Referenzspur.

O (@

(3) Export Referenzspur.

4) Loschen der Referenzspur A=B Contour
@ g 2026.01.08 1533 2  ABKontur @/ N )
(2) Nur verfiigbar wenn die Spur 6 ame auptspur
zuvor deaktiviert wurde. 9 Hauptspur Gerade o

(5) Anderung des Namens der > b Zum Wechseln ausgewahlt v

Referenzspur Vorgewende unten Gerade o v

Punkt B neu setzen

(6) Auswahl, ob die Referenzspurim Empfang von anderen Fahrzeugen

Schnellwechsel verfligbar sein

soll 0 Punkt A Breitengrad 52.01649794°

(7) Weitere Details, abhangig vom ;
Punkt A Langengrad 8.34207895°
Referenzspur-Typen. »

;ég isobug @ D'_ *
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Referenzspuren verwalten

Referenzspuren teilen — Referenzspur versenden

75

Referenzspuren des Typs AB
Gerade konnen live geteilt werden.

Voraussetzungen fur das Senden:

Die Maschinen sind in CLAAS
connect innerhalb einer
Organisation aktiv registriert.

Aktive Internetverbindung.

Zum Teilen der Referenzspur wird die
Referenzspur Detailseite geodffnet.

Uber das Export Symbol (1) kann
das Teilen der Referenzspur gestartet
werden.

Soll die Referenzspur uber CLAAS
connect geteilt werden, ist
anschlie®end die Option Mit anderen
Maschinen teilen (2) auszuwahlen.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

»

g g
(A — (| —
Academy o Academy o
OB . .
m!:’/ Details o ¢|:> Daten exportieren

@ &
Einstellungen \

Name Hauptspur

Punkt B neu setzen

Punkt A Breitengrad 52.01649794°

Punkt A Langengrad 8.34207895°

v

DI- i/o B

*

X

Datenempfanger wahlen

m Mit anderen Maschinen teilen

DI- :;/OB
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Referenzspuren verwalten
Referenzspuren teilen — Referenzspur empfangen

76

g
™M

Academy

Voraussetzungen flr den Empfang: > 535
. . . . Karte LG.P\
Die Maschinen sind in CLAAS
B Abdecku...

connect innerhalb einer
Organisation aktiv registriert.

Internetverbindung ist aktiv.

Die Maschine bzw. das CEMIS
Terminal ist eingeschaltet, sobald
eine Referenzspur geteilt wird.

Sobald eine Referenzspur geteilt
wird, erscheint bei allen Maschinen
innerhalb der connect Organisation
eine Meldung (1).

Durch Bestatigen des Empfangs (2)
wird die Referenzspur dem aktuellen
Feld / Auftrag zugeordnet und kann gﬂ: |:'(
sofort genutzt werden. -

Neues Fe...16_17:12

>/
REC

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

#/o:

ﬁ Referenzspur empfangen

Beschreibung

Neue Referenzspur von einem

verbundenen Fahrzeug empfangen.

* Name: "AB An der Zufahrt"
 Sender: "AXION 870 A5105997"

Mochten Sie die Referenzspur
importieren?

v/ Ja

X Nein

AQ
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Referenzspuren verwalten
Referenzspuren teilen — Referenzspur empfangen

= Sobald eine Referenzspur geteilt > 535 2 _—
wird, erscheint bei allen Maschinen Karte o Academy —
innerhalb der connect Organisation . 2o
. . o Tl| Felder 2)
eine Meldung. Name Typ Aktiv  Ausgewahlt Karte
v
n ® i A gciauc 1~ AV o _
Mochte der Anwender diese Méldung 2026.01.08_15:33_1 ‘Ziﬂ“ Grenzen
nicht erhalten, kann pro Maschine h Auftrage
das Empfangen von geteilten 362608?’(3?15'33 9 AB Kontur (@) Vv 5
de anlel ehtiel f Referenzspur
Referenzspuren ausgeschaltet (1) A m
werden. Hauptspur Gerade o Spuranpassung Fahrzeuge
>> Automatisches Wechseln c%
Vorgewende unten Gerade o Vv ® Ubersicht Anbaugeréte
Empfang von... Fahrzeugen —
Empfang von anderen Fahrzeugen =+
o |§| Fahrgasse Einstellungen
|2 Marker Service

;ég isobud @ [‘1 i/ o w

77 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung Il""f



P

Referenzspuren verwalten E%

Sortierung der Referenzspuren fur den Schnellwechsel «@ ‘.fq

» Die ausgewahlten Referenzspuren > 535 g —
fur den Schnellwechsel (1) kbnnen Karte G Academy -

in einer beliebigen Reihenfolge B Abdecku... | U'EDA 9
sortiert werden, sodass bei einem
Durchschalten die Referenzspuren in

OB L.
c'/ Referenzspuren aktivieren
A-

Spuren sortieren (Drag and Drop)

der richtigen Reihenfolge gewechselt Vorgewende unten
werden.

= Uber den Namen der Referenzspur A=B 2026.01.08_15:33_1
(2) offnet sich das Menu | Hauptspur
Referenzspur aktivieren (3).

= Die Referenzspuren kdnnen per

Halten & Ziehen (4) sortiert werden. A=B Contour 2026.01.08_15:

/m
ﬂ Hauptspur
£ oe (:) OB
| |2l V4 (1]

;ég 1s0bud @ [‘1 fo/ °r *
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Referenzspuren verwalten

0, o:
2

Automatischer Referenzspur-Wechsel nach Fahrzeugposition Aduto

» Neben dem manuellen Wechsel der
Referenzspuren kann das System
automatisch (1) die passende
Referenzspur auswahlen.

» Die Auswahl erfolgt aufgrund von
Position (welche Referenzspur ist
am nachsten am Fahrzeug) und
Ausrichtung (wie steht das
Fahrzeug).

T T
5 Abdeckun... T.hen ; .

Ve s

Parkplatz VG Stralte
1] @ os

/e -)|<—‘ M7
& P L i

79 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

. H ) Referenzspur

Spuranpassung

Aktuelle Spur anpassen

Tipp: Das Aktivieren des automatischen Wechsels ist als

Symbol fur den Schnellzugriff verfligbar.

Automatisches Wechseln

)
F/| Felder 2
Karte
= H -
1
‘giﬂ_l‘. Grenzen EJ
Auftrage
B
. f Referenzspur
® Spuranpassung FahmeuQe
Automatisches Wechseln C%
Ubersicht Anbaugerate

.
3 Abdeckun...

VG Stralle

Parkplatz

il e‘»le‘%

P I

/ :/on

T T
R Abdeckun... 0;19‘

Q

Parkplatz Hauptspur

il R VA ‘ « ‘ Sle

-

* os
‘/
Afuto

CIAAS



Referenzspuren verwalten
Aktuelle Referenzspur anpassen / verschieben / zurlcksetzen pY oW

= Uber die Spurabweichung (1) 6ffnet > 535 2 —
sich das Meni zur Anpassung der Karte G Academy —
aktuellen Fahrspur. B% Abdecku... -|¢ Aktuelle Spur anpassen

» Einstellungen Spuranpassung: Fahrspur verschieben

Spur auf der aktuellen Position
einrasten (2).

Sl | =

0O O

Spuranpassungen als neue
Spur abspeichern (3).

Spuranpassungen zurtcksetzen
(4).

= Verschiebeeinstellungen (5): die
eingestellten Werte kdnnen hier

e
(6

Ol ok

0.00 m

eingesehen bzw. verandert werden. Mk ailldes TG

GroRes L hinten

Absolute Verschiebung. “ﬁ'ﬂ" Absolute Verschiebung 0.00m
& I
Schrittweise Verschiebung pro == , , I:( -
Pfeil-Klick (6) A ;é:; D b/o'a *
+ AQ
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Fahrgassenanzeige
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Fahrgassenanzeige
Arbeitsbereich Karte und Schnellzugriff fUr Fahrgassen-Einstellungen

82

> &)
A

(5)

io4
™M

Academy

Ab der CEMIS Software 2.0.16 ist es
moglich, Fahrgassenspuren visuell Karte
anzuzeigen. B Abdecku..

Fahrgassenspuren werden orange
dargestellt.

Den Schnellzugriff far die
Fahrgassenkonfiguration (2) ist in
der Feldbox (1) zu finden.

Fahrgassen ein- / ausschalten
Rhythmus einstellen.
Startspur der Fahrgassen.

Es kdnnen regelmaBige Abstande
der Fahrgassen definiert werden, wie GroBes L hinten

z.B. jede 5. Spur. =

& 1
Dieses Feature beinhaltet keine ﬂ‘ﬂ‘l | , I:(
aktive Steuerung einer ISOBUS A
Fahrgassenschaltung! Auto

| GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

A > >l

-

B
S Einstellungen

——

'Y

Vorgewende

Vorgewende erstellen

=0 o
;1| Vorgewende aktivieren

AB Obstbaun
&% os
AR N
/1 sohid - >

Fahrgassenkonfiguration

.

Startspur der Fahrgasse

o —  +

DI- i/o B
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Fahrgassenanzeige

Fahrgassenanzeige konfigurieren im Hauptmenu. ‘E‘. 3&1
= Die Haupt-Einstellungen der S &5 LS -
2 — —
Fahrgassenanzeige sind im Menu Karte G Academy
Karte & Fahrgasse zu finden. |§| Qog
9 23|| Fahrgasse F/|| Felder @(
1) Ein-/Ausschalten der Anzeige von Hauptschalter Karte
Fahrgassen. ‘5._:15 Grenzen EJ
2) Startspur einstellen: auf welcher o Auftrage
Referenzspur soll die Fahrgasse H” Referenzspur
angezeigt werden? m
Startspur einstellen Fahrzeuge
1) Einrasten auf aktueller % Fahrgasse
Referenzspur. SNl — + @ &
® Hauptschalter Anbaugerate
Z) Verschieben nach links / rechts. Intervall Startspur einstellen _
o =
3) Intervall: Alle wie viele Intervall .
. Einstellungen
Referenzspuren soll eine Fahrgasse 9 > Benachrichtigung
angezeigt werden? éf”
|2 Marker Service
Benachrichtiauna v
OB
N i IR il ¢/ *
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Fahrgassenanzeige

Fahrgassenbenachrichtigung konfigurieren im Hauptmena.

= Mit einer Meldung kann der Bediener
auf das Erreichen oder Verlassen

einer Fahrgasse hingewiesen
werden.

» Diese Benachrichtigungen (1)
kdnnen separat voneinander
eingestellt werden.

= Sobald der GPS PILOT aktiviert
wird, kdnnen folgende >>
Benachrichtigungen (2) erscheinen:

Keine.

Visuell. Im Terminal wird eine
Meldung erscheinen.

Audiovisuell. Im Terminal wird o
eine Meldung erscheinen und

zeitgleich ein Hinweiston

erklingen.

84 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&

> ésg; gl —
Karte ™ Academy T
V %l Benachrichtigungstyp
Startspur einstellen e
e —

g Visuell
Intervall

Audiovisuell Vv

»

Benachrichtigung

Fahrgasse erreicht

Audiovisuell

Fahrgasse verlassen

Audiovisuell

>/
REC

ISﬂm @

DI- i/o B *
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GPS PILOT CEMIS 1200

Feldverwaltung & Feldgrenzen

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung




Feldverwaltung & Feldgrenzen Ty
Liste der gespeicherten Felder ™

- . . . . |:|‘/ e
Im Mlenu Karte finden Sl?h im > 5321 < & —
Bereich Felder alle Schlage der Karte <sp) Academy
aktiven TASKDATA: 2

7/l Felder /|| Felder 8
» Ein neues Feld kann uber das + (1) Ubersicht Karte
angelegt werden. 0 | ® Ubersicht _
+ i -
Alle Daten wie Referenzspuren, “—_ cﬂ[ﬁ Grenzen Auftrage
Grenzen, etc. werden unter dem NEE Entfernung  Aktiv -
aktiven Feld gespeichert. v f'* Referenzspur Fahmrzeuge
» Die Felderliste kann nach >> GroRes L hinten 0.0 km (@)
verschiedenen Kriterien sortiert % Fahrgasse c%
_ Anbaugerate
werden: Am Teich 12, O.Qm 9

Name des Feldes (2) |:( Marker =

Einstellungen
Entfernung zum Feld (3) GrolRes L vorne 0.1 km (@)
Status der Feldauswahl (4) &9
Sandweg 0.4 km @) Service
=  Wird ein Feld aktiviert, startet das
. . OB

System automatisch einen neuen Eé:;' <obed @ [11 i/ *

Auftrag.
g6 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung LIRS



Feldverwaltung & Feldgrenzen

Ubersicht (Feld-)Grenzen

87

Fur jedes Feld der Feldliste konnen
Feldgrenzen vorhanden sein oder
neu angelegt (1) werden.

Vorhandene Feldgrenzen werden in
der Grenzliste (2) angezeigt.

Es gibt zwei Arten von Grenzen:
AuBengrenzen.

Innengrenzen (Innenliegend).
Damit konnen u.a. Feldholzinseln
oder Teiche aus einer
Auldengrenze ausgeschlossen
werden.

Alle Grenzen konnen bei Bedarf
einzeln oder in Mehrfachauswahl
geloscht (3) werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

%
> & & —
Karte ™ Academy T

@

»

=
|
& Grenzen

——

Feldgrenzen

_|_

/|| Felder

RN
=V
@D

——

.
4@} Grenzen

oA

® Feldgrenzen

Vorgewendeeinstellungen

Auftrage

Bk

Typ Name Aktiv
v
‘f::‘i GroRes L hinten_01 @)
Vorgewendeeinstellungen
it =
Aktiv

Typ Name
v

>/
REC

ISﬂm @

“fa Referenzspur
I3 Marker

Fahrgasse

Fahrzeuge

=

Anbaugerate

—
JLE—m
——

Einstellungen

o

Service

DI- i/o B *
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Schnellzugriff der Kartenansicht auf Feldgrenze, Vorgewende und Fahrgasse

= Im Menii Felder (1) kann eine > 535 2 —
Feldgrenze fiir das aktuell aktive Karte G Academy -
Feld erstellt werden. B Abdecku... gﬁﬁ Einstellungen
» Start der Aufzeichnung Uber die Feldgrenze
Option Feldgrenze erstellen (2). g ‘;@IT ol el
2L i elagrenzen erstellen
= Zudem konnen in diesem Menu auch -
direkt Einstellungen fiir das Vorgewende
Vorgewende (3) und die
9 (3) ] Vorgewende erstellen
Fahrgassenanzeige (4) b
vorgenommen werden.

0 o
;1| Vorgewende aktivieren

Fahrgassenkonfiguration

GroRes L hinten - AB Obstbaun 0 @
#"‘"1 # B
O i K S
v

/k ;ég 1sobud @ [‘1 fo/ o

AUTO
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Neue Feldgrenze erstellen und aufzeichnen

. ' . g
= Es wird nun ausgewahlt, ob es sich > 535 i —
um eine AuBengrenze Karte G Academy —
(AuRenliegende) oder eine B3 abd Referenzpunkt auswahlen 5@":‘ Feldgrenze erstellen
Innengrenze (1) (Innenliegende, z.B. -
ein Teich) handelt. —>
* AuRerdem kann hier ausgewahlt Feld
werden, ob sich die Aufzeichnung
automatisch beenden soll, sobald Feldgrenze AuBenliegend
der Startpunkt wieder erreicht wird.
_ >> > Automatisch A
= Mit dem Aufzeichnungspunkt (2) 9 J' abschlieRen :
wird eingestellt, auf welcher Seite der — - Verschlechterung der GNSS-Qualitat
aktuell ausgewahlten Maschine / A
. . Automatische
Arbeitsgerates der - T o Wiederaufnahme An
Aufzeichnungspunkt (2) liegen soll. j |
Neues
)

/k ;ég 1sobud @ [‘1 fo/ o

AUTO
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Neue Feldgrenze erstellen und aufzeichnen

90

Die Aufzeichnung wird Uber das
Aufnahmesymbol (1) gestartet.

Soll eine Ecke sauber aufgezeichnet

werden, wird vor

der Ecke die

Aufzeichnung pausiert (2).
AnschlieBend kann das Fahrzeug in
die Ecke rangiert werden und die
Aufzeichnung kann uUber das Play
Symbol (1) fortgesetzt werden.

Der Haken (3) beendet die
Aufzeichnung der Feldgrenze am
aktuellen Standort und speichert die

Feldgrenze ab.

Tipp: Wahrend der Aufnahme der
Feldgrenze kann jederzeit die
Aufzeichnung uber das REC
Symbol (4) im Dialogfenster

geoffnet werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

C o >

Karte & ISO UT A

io4
™M

Academy

a
Ce..

B Abdecku... 000 &4
0]

N

Neues Fé...08_1 5:39 Keine Réferenzspur aktiv ‘ %B

mar|y o

o,
==a % o

A [ sohid - >

AUTO

4

»

it
‘gﬂl: Feldgrenze erstellen

——

> 00| v X

isu
Tippen Sie auf <Start>, um die
Aufzeichnung fortzusetzen.

Tippen Sie auf <Bestatigen>, um die neue
Feldgrenze zu speichern.

Dl_ i/o B *
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GPS PILOT CEMIS 1200

Vorgewende
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Vorgewende

Ubersicht und Erstellung der Vorgewende.

= Fdr eine vorhandene Feldgrenze (1)
konnen Vorgewende angelegt
werden. Diese konnen u.a. als
Schaltpunkt flr Section Control

genutzt werden.

= Es gibt zwei Arten von Vorgewenden:

= (2) Umlaufendes Vorgewende
mit einer gleichbleibenden Breite.

= (3) Nicht-umlaufendes
Vorgewende. Hier konnen sowohl
die gewunschten Feldkanten als
auch unterschiedliche Breiten
ausgewahlt werden.

= Vorhandene Vorgewende werden in
der Liste (4) angezeigt und kdnnen je
nach Arbeitsgang aktiviert werden.

92
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Karte ™ Academy T
L)
T S| Felder oA
Karte
Typ Name Aktiv = |
M Z|; Grenzen =]
LTV Gro : Auftrage
‘--..;I rolses L hll‘l‘ten_O'] O ) Fe[dgrenzen
v deeinstell
Vorgewendeeinstellungen oroewendeemsierungen Faﬁge
=t S f ® Referenzspur
«J|© - <
Anbaugerate
Typ Name Aktiv |§| Fahrgasse
- =
umlaufend o) I3 Marker Einstellungen
segmentiert (@) Service
>/l © oF
REC 1s0bus @ D,. / ) ¢

AQ

LLIRAA3Z



—

—

Vorgewende Eé
Umlaufendes Vorgewende erstellen. T 3&1
= Mit der Option umlaufendes > &

Vorgewende erstellt das System Karte > @ | Name Vorgewende

entlang der kompletten Feldgrenze

_ Vorgewende an inneren Feldgrenzen
ein Vorgewende.

2l B

Vorgewendeversatz

= Ein Name zur Erkennung des
Vorgewendes (1) kann vergeben
werden.

» Sind innere Feldgrenzen vorhanden,
kann um diese Grenzen ebenfalls ein >>
Vorgewende (2) generiert werden.

= Die gewunschte Vorgewendebreite
kann als MetermaR (3) oder in

Anzahl der aktuellen Arbeitsbreite
(4) angeben werden.

x

Ecken glatten

= Bei Bedarf konnen die Ecken
geglattet (5) werden, sodass sie

rund werden. | | '
/1 sohid - >

b/o' B *

AQ
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Vorgewende
Nicht umlaufendes Vorgewende erstellen.

* Das nicht umlaufende Vorgewende > 535
erstellt an gewunschten Feldgrenz- Karte ™

io4
™M

Academy

Segmenten ein Vorgewende.

» Mithilfe der Empfindlichkeit (1) kann
die Feldgrenze in einzelne Teile
segmentiert werden.

Sollen einzelne Segmente wieder
zusammengefugt (2) werden,

kann dies im nachsten Schritt E|

erfolgen.

= Die gewunschte Vorgewendebreite >>
kann als MetermaR (3) oder in I |
Anzahl der aktuellen Arbeitsbreite
(4) angeben werden.

Zudem kann die Breite noch
individuell (5) angepasst werden. m

= Bei Bedarf konnen die Ecken
geglattet (6) werden, sodass sie
rund werden.

>/
REC
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...| Nichtumlaufendes
Vorgewende erstellen

s

Einsnj ngen 9

Zusatzliche Optionen

Im nachsten Schritt
zusammenfligen?

IE al Vorgewendesegmentbreite
im nachsten Schritt andern?




Vorgewende

Nicht umlaufendes Vorgewende erstellen.

» |m folgenden Dialog kdnnen die
gewlnschten Vorgewende-Segmente
erstellt werden:

= (1) Vorgewende Nr. 1 + 3 ist aktiv,
wird grun in der Karte dargestellt
und bei Bestatigung als
Vorgewende erstellit.

= (2) Vorgewende Nr. 2 + 4 st
abgewahlt, wird in der Karte weil3
dargestellt und wird bei
Bestatigung nicht erstelit.

95 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

%
> &
Karte QG)\\

io4
™M

Academy

e

>

1)

O

>/
REC

ISI]m @

=+
...| Nichtumlaufendes
Vorgewende erstellen

~ —

Vorgewende auswahlen

GrofRes L hinten_01

1 Vorgewende 1 v
2 Vorgewende 2
3 Vorgewende 3 v

4 Vorgewende 4

Dl_ i/o B *
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Vorgewende
Nicht umlaufendes Vorgewende erstellen.

96

Zum Abschluss des Dialogs kann das
Vorgewende kontrolliert und erstellt
werden.

= Das segmentierte Vorgewende
kann einen individuellen Namen
(1) fur eine bessere Identifikation
bekommen.

Passen alle Einstellungen und die
Darstellung in der Karte (2), kann
das Vorgewende erstellt (3) werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

%
> &5 g -
Karte ™ Academy T

>

>/
REC

ISl]m @

XS

=+
...| Nichtumlaufendes
Vorgewende erstellen

—~| v |6

Einstellungen

Headland

NELE 2026.01.08_15:42
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Marker
Kartenansicht.

= Es kénnen beliebige Marker auf > &
einem Feld gespeichert werden, um Karte o
Hindernisse 0.A. zu markieren. PR Abdecku...

» Die Marker (1) werden in der
Kartenansicht dargestellt, sobald das
zugehorige Feld aktiv ist.

= Die Bedienung der Marker, z.B.
Anlegen, kann direkt Uber das
Funktionsfeld Felder (2) gesteuert
werden.

Neues Fe...08_15:45
il xQf2)

>/
REC
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Keine Referenzspur aktiv -
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Academy
7
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Marker
Marker setzen.

. . . v
= Wird ein Marker erstellt, bietet das > 535 & —
Dialogfenster mehrere Optionen zur Karte o Academy -
genaueren Beschreibung an: pA abd Referenzpunkt auswahlen |3 Marker setzen
(1) Individueller Name
Vv
(2) Kategorie; ein entsprechendes
S L
ymbol wird im CEMIS | 0 Name Mast
dargestellt. —
(3) Position des Markers in Bezug | Kategorie ﬁ Strommast
auf das Fahrzeug. >> —| [~
( - Abstand zum Referenzpunkt
(4) Abstand des Markers zum e - ~l' -
Bezugspunkt am Fahrzeug. o o
i - 2 « 4
= "
Neues
#"‘1
AL

;ég 1s0bud @ [‘1 “p/ °r *
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Marker
Marker verwalten.

= Im Hauptmenii Karte sind alle > 535 2 —
Einstellungen fiir die Marker zu Karte o Academy —
finden. )
I3 Marker J/| Felder 2
» Es konnen neue Marker (1) Ubersicht Karte
hinzugefugt werden. + L\:ﬁ ‘iﬂﬁ Grenzen
» Die gespeicherten Marker (2) des Auftrage
aktiven Feldes werden in der Liste Name Kategorie Aktiv ,.HB Referenzspur
aufgefuhrt. v m
Fahrzeuge
= Um Benachrichtigungen beim » Mast ﬁ 1) % Fahrgasse
Annahern an den Marker zu erhalten, c% )
kénnen fiir jede Marker-Kategorie Benachrichtigungstyp |3 Marker Anbaugerate
individuelle Benachrichtigungen (3) |3 T Audiovisuell o =
elngeste”t Wel'den ® Ubersicht Einstellungen
Benachrichtigungstyp
9 773 Feldzufahrt Keine Benachrichtigung T — é"g
Service
V771 h 4
OB
XN/ sohid - > ] o *
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Marker
Marker Benachrichtigung.

101

Nahert sich das Fahrzeug einem > 535
Marker, erscheint eine Karte A

iS4

Acam

Hinweismeldung (1). B3 Abdecku...

Voraussetzung dafur:
aktiver GPS PILOT

Benachrichtigung eingeschaltet
fur diesen Marker Typ.

Fahrzeug in definiertem Abstand
zum Marker.

Solange das Fahrzeug sich in dem
definierten Abstand zum Marker
bewegt, wird der Marker zur
besseren Wahrnehmung gelb

hinterlegt (2). Neues Fe...08_15:45

il =
P

AUTO
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A% 2026.01.08 |

B

|

#/o:

A0

ISﬂm

>

2%

i Information

1

Beschreibung

Hindernis im Fahrweg erkannt

* Kategorie: Strommast
* Abstand: <=50 m

* Name: Mast

[
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GPS PILOT CEMIS 1200 ISOBUS
Ubersicht der ISOBUS Funktionalitaten.

AEF Certified

102

)

Ut
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L nd

-

=

= Universal Terminal und beschreibt die Moglichkeit, alle ISOBUS Gerate mit einem
beliebigen Terminal bedienen zu kdnnen.

= Auxilary = AUX. Funktionstasten eines ISOBUS Joysticks, die frei belegt werden kdnnen,
u.a. die F-Tasten der CLAAS Traktoren Armlehne. Die beiden Standards AUX-O und AUX-N
sind nicht kompatibel! Das Terminal, der Joystick und das Anbaugerat missen den
gleichen Standard unterstutzen.

= Taskcontroller basic. Standardmaliig im CEMIS 1200 Terminal aktiv. Der Taskcontroller
wird fur die Verarbeitung von ISOXML Daten (Felder, Referenzspuren, Karten, etc.) bendtigt.

= Taskcontroller geo. Als Freischaltung fir das CEMIS 1200 verflugbar. Wird fur die
teilflachenspezifische Dokumentation (z.B. Ertragskartierung) und Applikation (z.B.
Applikationskarten) bendétigt.

= Taskcontroller Section Control. Automatisches Schalten von Teilbreiten des
Anbaugerates anhand bearbeiteter Flache oder Grenzlinien.

LLIRAA3Z



GPS PILOT CEMIS 1200 ISOBUS
Aktueller Funktionsumfang ISOBUS.

Im Standard:

Universal Terminal / ISOBUS UT Anzeige.
ISOBUS Funktionstasten im Standard Auxilary New / AUX-N.

Import / Export / Nutzung von ISOXML Auftragsdaten inkl.
Feldgrenzen, Referenzspuren etc. mit der Funktion Taskcontroller
basic / TC BAS.

Optional als Freischaltung verfugbar:

103

Taskcontroller Section Control / TC SC mit bis zu 254
Teilbreiten.

Parabellformiger Arbeitspunkt, z.B. Streufacher eines
Dungerstreuers (ISOBUS Anbaugerat muss diese Funktion
ebenfalls unterstitzen).

Taskcontroller GEO / TC GEO, bis zu 6 Booms.

Applizieren von Applikationskarten im ISOXML Format, bei
MultiBoom / MultiBin bis zu 6 Mengen / Karten zeitgleich.

Teilflachenspezifische Dokumentation der ISOBUS
Auftragswerte.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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GPS PILOT CEMIS 1200
ISOBUS Universal Terminal UT

1
1
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ISOBUS Universal Terminal UT

Ubersicht der Bedienung

1) Auswahl der ISOBUS Teilnehmer 4 555 & e e
N
2) ACK: Quittierung von ISOBUS S — Academy
Alarmmeldungen. ||| < re > ACK :::{‘J
3) Comfort Softkeys offnen. |
4) 1SOBUS Vollbild &6ffnen. '__—————————ﬁ___________
|
|
||
[
|
|
0
A
0.00m
/11 OB
REC il J *

cians | ||| |1
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ISOBUS Universal Terminal UT
ISOBUS Einstellungen im CEMIS 1200

= Das CEMIS 1200 kann ein ISOBUS
Universal Terminal (UT) und einen
ISOBUS Task Controller (TC) zur
Verfugung stellen.

» Die Einstellungen dafur sind im Menu
Service unter dem Bereich ISOBUS
zu finden.

= Empfohlene Einstellungen:

ISOBUS UT soll auf dem CEMIS
dargestellt werden:
Universal Terminal 1.

ISOBUS UT soll auf einem
anderen ISOBUS Terminal
dargestellt werden:

Universal Terminal deaktiviert.

= Der ISOBUS Taskcontroller (2) fur
Section Control etc. kann bei Bedarf
ausgeschaltet werden, z.B. bei der
Nutzung eines anderen ISOBUS
Terminals.
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A4
ISO UT o™ Academy
F
O Ses
sobed 1ISOBUS 2
Allgemein isobud ISOBUS Karte
€D | universal Terminal (UT) ® Allgemein =]
Auftrage
=2 |ISOBUS-
@) | Task Controller (TC) i} Objektpools
Fahrzeuge
>> A Kalibrierung
AUTO %
% Versionen Anbaugerate
=

>/
REC

(9 Freischaltungen

[ Screenshots

v

Einstellungen

%

Service
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ISOBUS Anwendungsfall
ISOBUS Universal Terminal Bedienung & ISOBUS TC auf CEMIS

= Alle ISOBUS Funktionen sollen Uber das CEMIS 1200 genutzt < > & & —
Karte & ISO UT o™ Academy -
werden: Boom ] P12
S 3-4 57 8-10 11-13 1417 1820 21-23 24-26 27-28 29-30 vl - " % ke
CEMIS 1200: ISOBUS Universal Terminal zur Bedienung des N EEREEREEEE | 0 0. %10,
' = 1500 « | 280

Anbaugerates.

CEMIS 1200: ISOBUS Taskcontroller TC fur die Nutzung von
Section Control und Applikationskarten.

= CEMIS 1200 Einstellungen: sobud ISOBUS T 670
Allgemein _ - R
Universal Terminal (UT): 1 Keine Referenzspur aktv | 4 o1gna || ©|owe- -
Universal Terminal (UT) 1 s ‘ % 000ha
T @ | |- B 2>
Task Controller (TC): 1 D 218ha o _
Task Controller (TC) 1 h-o-d <::(>> D'_ Ap/oa ) ¢
= CEBIS Touch Einstellungen: T3 Eai
UT-Hauptschalter: AUS UT-Hauptschalter

LLIRAA3Z
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ISOBUS Anwendungsfall
ISOBUS Universal Terminal Bedienung auf CEBIS / ISOBUS TC auf CEMIS

= Die verfugbaren ISOBUS Funktionen sollen auf die beiden
Terminals CEBIS Touch und CEMIS 1200 aufgeteilt werden:

CEBIS Touch: ISOBUS Universal Terminal zur Bedienung
des Anbaugerates.

CEMIS 1200: ISOBUS Task Controller TC fur die Nutzung
von Section Control und Applikationskarten.

= CEMIS 1200 Einstellungen: bl 1ISOBUS
Allgemein
Universal Terminal (UT): UT deaktivieren ’
Universal Terminal (UT) UT deaktivieren
Task Controller (TC): 1
Task Controller (TC) 1
UT-Hauptschalter
= CEBIS Touch Einstellungen:
UT-Hauptschalter: EIN @
UT_Nummer: 1 Einstellungen
UT-Nummer 1
UT Generation: 2 (je nach Anbaugerat)
UT Generation 2
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ISOBUS AUX Funktionstasten belegen

Schritt 1;: F-Tasten CLAAS Traktor ISOBUS zuweisen

109

Die F-Tasten des CMOTION und der
Armlehne der CLAAS Traktoren
konnen als ISOBUS Funktionstasten
genutzt werden.

Dazu mussen den gewunschten F-
Tasten zuerst im CEBIS / CIS die
Funktion ISO-Bus zugewiesen
werden.

Unter F-Tasten = F-Tasten konnen
die einzelnen F-Tasten angewahlt
und mit der Funktion ISO-Bus belegt
werden

Der Traktor passt sich automatisch
auf die AUX Generation an, die im
ISOBUS Terminal ausgewahlt ist.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Schalter- und E
FS @ ISO-Bus Tastenkonfigurat... J
Auftrag
| ® F-Tasten
F4 F4 @) 1s0-Bus 114
Zahler
N :
F5 F5 @ ISO-Bus 29
Anbaugerate
\° s
» F6 F6 @) 1so-8us F
F-Tasten
F7 F7 @ ISO-Bus
@
ISOBUS-UT
F8 Fs @ ISO-Bus
F9 F9 @ ISO-Bus Wartung
W,
. F10_E10 W) __IS0-Bus 4 CEBIS
= =~ 0.0 kmm O" 1200 UMin.
1R-24 Fh g\f— 45 0% OF 1400 11/Min F3
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ISOBUS AUX Funktionstasten belegen
Schritt 2: Ubersicht ISOBUS AUX Funktionen im CEMIS pY oW

= Sobald ein ISOBUS Anbaugeratund ¢ > & 2 -
ein ISOBUS Joystick (z.B. CMOTION Karte & 1ISO UT G Academy T
des Tra.ktors) angeschlossen sind, AUX AUX-N-Zuweisung 5% GNEo %‘:

w :

- g e M 0 == | AUX  AUX-N-Zuweisung EJ

» Uber die Schaltflache + (2) offnet sich + U Aufiige
das Menu zur — —— ® Ubersicht 2
Funktionstastenbelegung. | AEF-Konformitat

= Alle bereits vorhandenen FAl - =l 156 E_] Arbeitsbereich Fahrzeuge
Zuweisungen (3) werden in der Liste é — X
angezeigt _ F1 — | [ “"@5 Schnellzugriff Anbaugerate

= Sollen alle Zuweisungen geldscht — — —

L. AEF-Konformitat ——

werden, kann dies uber den |__—=| Terminal Einstellungen
Papierkorb (4) ausgewahlt werden. i &9

= Sollen einzelne Zuweisungen l{b Details Service
geldscht werden, ist die betreffende - _q*
Zeile anzutippen und die Zuweisung /1l 0 U /o'a e
zu loschen (5). REC Aktuelle Zuweisung Ao

cnns| @ | |sTART
o5 | F3 | — |o=] S
N
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ISOBUS AUX Funktionstasten belegen

Schritt 3;: ISOBUS AUX Funktionen im CEMIS zuweisen

» Eine neue Zuweisung kann
wie folgt angelegt werden:

(1) Neue Zuweisung
(2) Joystick auswahlen

(3) Funktionstaste des Joysticks
anwahlen

(4) Anbaugerat auswahlen

(5) Funktion des Anbaugerates
zuweisen

(6) Definierte Zuweisung
speichern

AUX  AUX-N Zuweisung

Ubersicht

Orn

l{b AUX-N Zuweisung

—

% AUX-N Zuweisung

~

% AUX-N Zuweisung

{_\
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Gerat wahlen 1von5 Anbaugerat wahlen 3 von 5 Zuweisung bestéatigen 5von 5
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QO = O [zll7] - |=|w
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~ - ~ -
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e
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ISOBUS Taskcontroller TC

Mengeneinstellungen fur Anbaugerate uber ISOBUS Taskcontroller

7=
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ISOBUS Taskcontroller TC

ISOBUS Mengeneinstellungen im Auftragsmanagement

= Sobald ein Auftrag aktiv gestartet (1)
ist, kdbnnen in den

Mengeneinstellungen (2) die
Ausbringmengen fur den
Taskcontroller angelegt werden.

= Hinweis: Soll die Menge klassisch
in der ISOBUS UT Bedienmaske
des Anbaugerates eingegeben
werden, muss dieser Punkt nicht
weiter beachtet werden.

= In einer Ackerschlagkartei konnen
Auftrage mit fixen Mengen pro
Schlag vorgeplant werden. Werden
diese Auftrage per TASKDATA in das
CEMIS importiert (Online File
Transfer / USB-Stick), sind in den
Auftragen die geplanten Mengen
hinterlegt und steuern aktiv die
Mengeneinstellung des ISOBUS
Anbaugerates, sobald der geplante
Auftrag gestartet wird.
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g
< > &y & —
Karte & ISO UT ™ Academy T
EJ Auftrage |§| Details
Enthaltene Auftrage o -
1 < 0
+ >
Jabc Name Dungung
Name Feld Ent..ung
v
) . Zahler
0 Diingung GroRes L hinten 0.0 km >>
on0 :
Bodenbearbeitung, Am Teich 0.1 km o 0 el Ellg
Am Teich ’
r%\ Betrieb Hof CLAAS
Bodenbearbeitung, GroRes L vorne 0.1 km ACADEMY
GroRes L vorne '
Res L hi
Bodenbearberming| Sondie ot 7/“ Feld GroRes L hinten
Sandweg vg ' -
/1 o o
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ISOBUS Taskcontroller TC

Manuelle Menge fur ISOBUS Anbaugerate im Auftragsmanagement anlegen

= Eine neue Sollmenge kann tiberdas ¢ > 535 oA —
+ (1) angelegt werden. Karte & ISO UT o Academy -
e E.s muss die Standardmenge (2) ,,Oo Mengen 000 Sollwert anlegen
eingegeben werden.
= Die Einheit des Materials (3) o + e N
muss eingestellt werden. Dabei ist
darauf zu achten, dass die Einheit Information
mit dem Anbaugerat kompatibel Iyp Al Einheit  Produkt e 55
ist. :
= |m dritten Schritt wird die ;ff'g 200.00 kg/ha A EET
Steuereinheit (4) ausgewahit. S 200.00 kg/ha
Hier werden alle am Taskcontroller
verfugbaren Teilnehmer wie -
Saatguttank, Diingerstreuer, etc. Einheit kg/ha

angezeigt. Die Einheit auswahlen,

welche die eingestellte Menge Steuereinheit gggnmgerstreuer
ausbringen soll.
= AbschlieRend die Eingaben
bestatigen (5).
= Die Menge wird in der Liste (6) os
angezeigt. ;é::l 25t @ D,_ o ) {
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Section Control Inbetriebnahme

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung




ISOBUS Taskcontroller TC SC

Freischaltung fur Section Control

» Funktionsumfang Section Control: e

116

Um die ISOBUS Funktionalitat
TC Section Control nutzen zu
konnen, ist folgende Freischaltung im

CEMIS 1200 notwendig:

Die Freischaltungen konnen im Menu
Service (1) unter dem Punkt
Freischaltungen (2) eingesehen

GPS Section Control (3)

werden.

Bis zu 254 Teilbreiten.

Auf bis zu 6 Applikationsbalken /

Booms.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
> ésg; gl —
Karte ™ Academy T
ISUBGS
& Freischaltungen o ;/;"
A
() =2 |SOBUS- Karte
() @ Objektpools E
Ubersicht N Kalibrierung Auftrége
GPS PILOT O
1oloon
TC-GEO o & Veran Fahrzeuge
>> RTK / SATCOR 3 fast (unlock) (®) c%
GPS Section Control o &9 Freischaltungen Anbaugerate
GPS Application O ® Ubersicht —
—
SATCOR 15 by Trimble RTX 29.11.2029 e
[ Screenshots g
°S Zuriicksetzen n Service
/1 D oe
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ISOBUS Taskcontroller TC SC Checkliste

Startbedingungen Section Control

1. ISOBUS Anbaugerat koppeln. ISOBUS Taskcontrollerim CEMIS 1200 einschalten.

Willkommen

2. Anbaugeriteassistent ‘mznﬂiﬂ, ISOBUS Anbaugerat mit Assistenten einrichten. Uberlappungseinstellungen an Arbeitsgang
anpassen.

3. Menu Anbaugerate Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugerat aktiviert ist. ©  CRRUS03  jsihud

4. Menu Auftrage / Felder. Einen Auftrag starten DI- oder ein Feld aktivieren. "‘"?/l‘

5. Aktiver Auftrag = Mengeneinstellungen Eine Ausbringmenge fur das Anbaugerat in den Mengeneinstellungen eingeben. 60

1 2

6. Hauptschalter Section Control Hauptschalter fur Section Control auf m (Automatik aktiv) stellen. A A

7. Arbeitsstrategie auswahlen. ﬂ Voraussetzung: Eine Feldgrenze und ein Vorgewende. Bei Bedarf erstellen. é‘:_::

| E—

8. ISOBUS Anbaugerat in Arbeitsstellung bringen und Tatigkeit starten.
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Uberblick der Bedienung von Section Control

(1) Hauptschalter Section Control
= Drei Modi sind verfugbar:
[N Automatik aktiv
0 Manuell ein
@ Manuell aus

Ubersicht und Status der
verfugbaren Teilbreiten.

(2)

Menduleiste Section Control ein-/
ausblenden.

3)

(4) Arbeitsstrategie Section Control.
= Verfugbar bei...
= aktive Feldgrenze.

= erstelltes Vorgewende.
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Anbaugerat fur Section Control anschlie3en & einrichten

Hinweis: Section Control und
Applikationskarten konnen erst nach
erfolgreicher Einrichtung im
Assistenten genutzt werden!

= Nach dem Hochladen des ISOBUS
Objektpools des Anbaugerates
erscheint der Anbaugerateassistent
(1) fur die Einrichtung des ISOBUS
Taskcontrollers.

= Wird der Assistent versehentlich
geschlossen, muss das ISOBUS
Gerat erneut verbunden werden.

= Sobald der Assistent erscheint,
kénnen die Einstellungen (2) des
Anbaugerates per Pfeiltaste (3)
angepasst werden.
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%
> &)
Karte QT.;\\

io4
™M

Academy

»

&% Anbaugeréte = Ubersicht des Assistenten

Anbaugerateliste
+ e Zw
Aktiv Anbaugerate

o Grubt!z

>/
REC

LA T & o B = R

7.
8.
0.

. Anbaugeratekategorie

. Arbeitsbreite

. Anbaugeratename

. Koppelpunkt

. Abstand zum Kopplungspunkt
. Definition des seitlichen

Versatzes und der
Uberlappung

Spurtberlappung
Uberlappungseinstellungen
Uberlappungstoleranz

10. Uberlappungsversatz
11. Verhalten bei Stillstand

Anbaugerateassistent

0O -

Willkommen

@

ISOBUS-Anbaugeréat
Einstellungsfortschritt

Level Basic

AQ
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Anbaugerat fur Section Control aktivieren / einstellen.

= Anbaugerateassistent ISOBUS:
Alle notwendigen Einstellungen des

=
> &5

Karte A

io4
™M

Academy

ISOBUS Anbaugerates werden
abgefragt.
= Gewisse Daten (1) wie Geometrien
(2) werden vom Jobrechner des
ISOBUS Anbaugerates
ubernommen.
= Anpassungen fur diese Daten
sind in der ISOBUS Bedienung
des Anbaugerates
vorzunehmen.
= Die Uberlappungseinstellungen
fur Section Control missen im
nachsten Schritt individuell an das
Anbaugerat und den Arbeitsgang
angepasst werden.
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»

&y Anbaugeréte

Anbaugerateliste
+ 3¢

Aktiv Anbaugerate

o Grubt!z

>/
REC

Ubersicht des Assistenten

Anbaugerétekategorie
Arbeitsbreite
Anbaugeratename

Abstand zum Kopplungspunkt

1.
2.
38
4. Koppelpunkt
5
6.

Definition des seitlichen
Versatzes und der
Uberlappung

Anbaugerateassistent

o~ 2~

7. Spurliberlappung

8. Uberlappungseinstellungen
9. Uberlappungstoleranz

10. Uberlappungsversatz

11. Verhalten bei Stillstand

PR

Arbeitsbreite

Information

Geben Sie die Arbeitsbreite des

Anbaugeréts ein.

AQ
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Uberlappungseinstellungen fiir Section Control

Uberlappungseinstellungen

= Mit dieser Einstellung wird angepasst, wieviel % einer Teilbreite

g
a8

Academy

uberlappen soll, bevor diese ein-/ ausgeschaltet wird.

Feldgrenze (1): Der prozentuale Grad der Uberlappung an
einer aktiven (braunen) Feldgrenzlinie. Gilt fir auRenliegende |
als auch innenliegende Grenzen.

Feldfahrt (2): Der prozentuale Grad der Uberlappung zur
griinen, bearbeiteten Flache oder an einer Vorgewende
Linie.

Uberlappung

. . .
_________
--------
------
.....
_______

—
.

.
)

Vorgewende
Vorgewende
Vorgewende

___________
-------
-----------
--------
. . .
.........
‘‘‘‘‘

° k) k) :
(0] [} . [0 .
w w : w :
R s i
KRo 6Q\Q %Q\Q
0 % 50 % 100 %
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Ubersicht des Assistenten

o g A W N =

7.
8.
0.

. Anbaugerétekategorie

. Arbeitsbreite

. Anbaugeratename

. Koppelpunkt

. Abstand zum Kopplungspunkt
. Definition des seitlichen

Versatzes und der
Uberlappung

Spuriiberlappung
Uberlappungseinstellungen
Uberlappungstoleranz

10. Uberlappungsversatz
11. Verhalten bei Stillstand

Anbaugerateassistent

o~~~

Section control -
Uberlappungstoleranz

100 %j<--] 0%

Arbeitseinheiten 1

Arbeitseinheit: Boom

‘%: %

Info

“O/O B *
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Uberlappungstoleranz fiir Section Control

Uberlappungstoleranz

= Die Uberlappungstoleranz dient dazu, die Uberlappung in
Fahrtrichtung langs einzustellen.

= Feldgrenze (1): Die Breite der Uberlappung einer Teilbreite an
einer aktiven (braunen) Feldgrenzlinie. Gilt fur auRenliegende
als auch innenliegende Grenzen.

= Feldfahrt (2): Die Breite der Uberlappung einer Teilbreite zur
griinen, bearbeiteten Flache oder an einer Vorgewende
Linie.

Hinweis: Diese Werte konnen gewohnlich auf 0,00 m eingestellt werden.

Dann sind in Langs- und Querrichtung die Uberlappungseinstellungen
von der Seite zuvor in Prozent % wirksam.

Die Uberlappungstoleranz dient dazu, wie die beiden dueren Teilbreiten
(links und rechts) auf Uberlappungen reagieren sollen. Die
Uberlappungstoleranz verhindert ein permanentes Aus- und Einschalten der
auReren Teilbreiten bei minimalen Uberlappungen, wenn bspw. zuvor eine
Uberlappung Feldgrenze 0% eingestellt wurde.
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Uberlappungstoleranz

Feld

8. Uberlappungseinstellungen

9. Uberlappungstoleranz
10. Uberlappungsversatz
11. Verhalten bei Stillstand

&

Academy

Anbaugerateassistent

—~ -

Section Control - Uberlappung fiir
angrenzende Spuren (nur aulerer
Teilbreite)

MIN. MAX. MIN. MAX.

Arbeitseinheiten 1

Arbeitseinheit: Boom
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Verzogerung / Versatz langs fur Section Control ermitteln und einstellen

* Die Ein- und Ausschaltwerte missen zuerst im Anbaugerat angepasst werden. Vorgewende

= Problem = viele Anbaugerate ermoéglichen nur die Eingabe einer Zeit. Wie
kann diese Zeit ermittelt werden?

1) Ein- und Ausschaltzeit in der ISOBUS UT des Anbaugerates auf 0 sec einstellen.

2) Das Fahrzeug mit konstanter Geschwindigkeit vom Feld ins Vorgewende und

aus dem Vorgewende zurlck in das Feld fahren. .
Ausschaltverzdgerung

3) Anbaugerat per Section Control ein- und ausschalten lassen. = =fesssssen sl un SRS S U AN e ———
4)  Uberlappung / Fehlstelle beim Ausschalten in Meter messen. Einschaltverzégerung
5)  Uberlappung / Fehlstelle beim Einschalten in Meter messen.
6) Latenzzeit ausrechnen:

1) Gefahrene Geschwindigkeit [km/h] + 3,6 = Geschwindigkeit [m/s]

2) Gemessene Liicke / Uberlappung [m] + Geschwindigkeit [m/s]

= Latenzzeit [s]

7) Die errechnete Zeit kann im Anbaugerat eingegeben werden. Das CEMIS Terminal
Ubernimmt diese Anderungen der Zeit automatisch. Die Option in Anbaugerate-

assistent ,,Versatz in Fahrtrichtung fur Section Control“ bleibt Om!
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Verzogerung / Versatz langs fur Section Control ermitteln und einstellen

Die Ein- und Ausschaltwerte miissen
zuerst im Anbaugerat angepasst werden.

iot
(aa]

Academy

= Werden die Zeiten dort angepasst, Ubersicht des Assistenten
bleiben die folgenden Werte auf 0,00 m! 1. Anbaugerstekategorie
= Einschalten (1): Entsteht eine Liicke 2 Arbeltsbreite
beim Einschalten der Applikation j‘ i‘”ba”?era:(e”ame
(Fehlstelle), muss der Wert X kleiner 0 - ROPPEpunKt
. . Wert) 5. Abstand zum Kopplungspunkt
sein (m_|.nus er. _ 6. Definition des seitlichen
Wird Flache doppelt bearbeitet bzw. zu Versatzes und der
friih eingeschaltet, muss der Wert X Uberlappung
groRer 0 sein (plus Wert). 7. Spuriiberlappung
» Ausschalten (2): Entsteht eine Lucke : Ausschaltverzogerung :
beim Ausschalten der Applikation bzw. % é
wird zu friih ausgeschaltet (Fehlstelle), 5 5 5 :
muss der Wert X kleiner 0 sein (minus s -—I—- S -—I—-

o, nerhesn i — o

Wird Flache doppelt bearbeitet bzw. zu 5 5
spat ausgeschaltet, muss der Wert X :
groflder 0 sein (plus Wert).

Zu spates Ausschalten Zu frihes Ausschalten
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Anbaugerateassistent

o~ ~

Versatz fur Section Control

~ el 7 = W
]
| | -— -—

Arbeitseinheiten 1

Arbeitseinheit: Boom

b/

0.00
m

Inf0°ion o



ISOBUS Taskcontroller TC SC

Section Control Einstellungen von ISOBUS Anbaugeraten bearbeiten

= Die grune LED (1) signalisiert,
welches Anbaugerat der Liste aktuell
ausgewahlt ist.

» |[SOBUS Anbaugerate sind
automatisch aktiv, sobald sie
angeschlossen werden.

» Der Anbaugerateassistent eines
Anbaugerates kann jederzeit Uber
den Stift (2) aufgerufen und die
Einstellungen bearbeitet werden.

= Ebenso kann ein Anbaugerat
geloscht (3) werden, sofern es
aktuell nicht aktiv ist.
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> & g —
Karte ™ Academy T
% Anbaugerate c% Anbaugerat
Anbaugerateliste 9 f 9
T
+ Duengerstreuer
Aktiv Anbaugeratename IS
/
M 1
>> © Grubber 6m X P ’“;.
o (@) Duengerstreuer st

-/ S N Va
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Section Control Arbeitsstrategie pY oW

= Isteine Feldgrenze bei der Arbeit mit ¢ > 559 % —
Section Control vorhanden, kann Karte & ISO UT r-.>‘ Academy -
, . : T a
zwischen drei verschiedenen Boom it [30.0.P i 4 e
Strategien (1) gewéh“ werden. 8- 1113 1417 1820 2123  24-26 27-28  29-30 ’ ]
88 0.0 VA )
----------- - v | S22l

» Dazu ist ebenfalls eine eingestellte
Vorgewende Linie notig (siehe
Kapitel CEMIS Feldgrenzen).

Abdecku... 0.00 o

0 Vs

AN |

N K
A K

= Strategien:

' Bearbeitung der Hauptflache - Q

{El innerhalb der Vorgewende Linie. =

I Z > op [ 2464 ., |7 7.4 ..
--—_____-l------ V TC
" | Bearbeitung der kompletten - i 20 « 177 0.1
. . —] /b Kverneland Group T sC GEO  16:34

ﬂ Flache innerhalb der Feldgrenze. o LD P
| e LS 7N | @ | © ||| 8

e — . s #.
| Bearbeitung der Flache auf dem ‘z‘ﬂﬂl ﬂ |3 | Il P || G| D=
] *

Vorgewende. AN .
B () o8B é oB
O ) m == 1L Do Y

AQ AO
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ISOBUS Taskcontroller TC GEO
ISOXML Applikationskarten nutzen

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung




ISOBUS Taskcontroller TC GEO

Freischaltungen fur Applikationskarten

=  Um ISO-XML oder Shape > 535 2 -
Applikationskarten nutzen zu Karte G Academy T
konnen, ist folgende Freischaltung im Freischalt oswes oo oo
e [~ Q) schaltungen 2
CEMIS 1200 notwendig: 23 1SOBUS- Karte
- TC GEO (3) ()() @ Objektpools EJ
= Aufzeichnung / Dokumentation Ubersicht N Kalibrierung Auftrage
von teilflachenspezifischen GPS PILOT - auTe
Tatigkeiten. it
TC-GEO (@) ﬁ VerQn Fahrzeuge
= GPS Application (4) > RTK / SATCOR 3 fast (unlock) o @
= Abarbeitung / Nutzung von GPS Section Control o | &0 Freischaltungen A Banoeate
Applikations- bzw. o GPS Application o —_——
Sollwertkarten. : o Ubersient =
SATCOR 15 by Trimble RTX 29.11.2029 .
Einstellungen
= Die Freischaltungen kénnen im Menii [ screenshots
Service (1) unter dem Punkt &9
Freischaltungen (2) eingesehen ‘t‘ Zuriicksetzen Service
werden.

Eé:;' 1sobud @ Dl_ “p/da *
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ISOBUS Taskcontroller TC GEO

Mengensteuerung fur MultiBoom

129

Das CEMIS 1200 Terminal unterstitzt ¢ > 53; i —

bis zu 6 Einheiten / Applikations- Karte & ISO UT a | Academy -

punkte zur Mengensteuerung (sog.  Saebalken_1 * | Saebalken_2 0 15. 2 wn/n

Booms) innerhalb eines ISOBUS R Abdecku.. 0004 95 | N K I 3 12'03:;/9"1::

Anbaugerates. U D | AR

Die variable Ausbringung wird pro @ ! Okcg)/'hao dé 1 Okcg)/hao

Section unterstutzt, sofern das — 100 = 100 «

Q@ @ &

| 25 U/min 21 U/min

Anbaugerat diese Funktion technisch .
umsetzen kann. “
g

Feld Academy- ‘ Keine Referenzspur aktiv

‘ €t 0,00 ha

|3 #/o'a
N R —

A0
AUTO

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

% 0,00 ha

%//j 0,39 ha




Checkliste ISOBUS Taskcontroller TC GEO
Startbedingungen ISOXML Applikationskarte

Willkommen

1. ISOBUS Anbaugerat koppeln. ISOBUS Taskcontrollerim CEMIS 1200 einschalten. Anbaugerat mit Assistenten einrichten. g " =

ISOBUS-Anbaugert Fortschrittsgrad

2. MenlU Anbaugerate Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugerat aktiviert ist.| ©  CIRRUSO3  isobud

3. Menu Import /| Export Einen TASKDATA Ordner mit Applikationskarten importieren und aktivieren. @

4. Menu Auftrage=> Enthaltene Auftrage Einen Auftrag mit Applikationskarte starten. >

5. Aktiver Auftrag = Mengeneinstellungen Kontrollieren, ob im Auftrag eine Applikationskarte hinterlegt ist = @

Die im Auftrag hinterlegte Applikationskarte der Steuereinheit(en) des Anbaugerates

6. Aktiver Auftrag = Mengeneinstellungen :
zuweisen.

7. 1ISOBUS Anbaugerat in Arbeitsstellung bringen und Tatigkeit starten.
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TC GEO — Applikationskarte ISOXML
Ubersicht Auftrage mit Applikationskarte

131

Um eine Applikationskarte nutzen zu
konnen, muss ein vorbereiteter
ISOXML Auftrag in das CEMIS
importiert werden.

Anschlie®end wird dieser Auftrag in
der Auftragsliste (1) ausgewahlt und
gestartet (2).

Ist der Auftrag gestartet, muss nun
in den Mengeneinstellungen (3) fur
die Karte die passende Steuereinheit
kontrolliert bzw. ausgewahlt werden
(nachste Seite).

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L nd

-

=

I
¢ @ ) & & —
Karte & 1SO UT n\ Academy
Auftrage E] Details
Enthaltene Auftrage o -
| O
+ 4O ..
Tabc Name ggngung,Hauptstra
Name Feld Entfern...
v
Zahler
n Dlngung,Parkplatz Parkplatz 0,1 km >>
o °00 Mengeneinstellung
Ddngung,Am Teich ~ Am Teich 0,3 km
Betrieb Hof CLAAS
Pflanzenschutz,Am . se ACADEMY
. Am Teich 0,3 km
Teich
) /|| Feld Hauptstraie
Eungung,HauptstraB Hauptstralle 0,4 km
v v
B () o8B OB
>/ = v (7]
F{éC OIS0 T\L DI- “/ np/ np/ *
LLIRAS



TC GEO — Applikationskarte ISOXML

Mengeneinstellung von Auftragen mit Applikationskarte __

- . T . El/
Das CEMIS Terminal unterstiitzt bis < > g@ & —
zu 6 Steuereinheiten gleichzeitig. Karte & ISO UT G CLAAS
0 0 :
= In den Mengeneinstellungen °0 Mengen °O Details

erkennt man anhand des

= ...Kartensymbols (1), dass eine
geplante Applikationskarte Typ Menge Einh.. Produkt Information
vorhanden ist. A Typ [Axa
= ...Tempomat-Symbols (2), dass @ 138 kglha KA SEIELR 138,28 kg/ha
eine feste Ausbringmenge ) >> ;\ggeershalb des 0,00 kg/ha
vorhanden ist. ¥ SET
e 63| 165,00 kg/ha Position verloren 138,28 kg/ha

= Damit bei mehreren Mengen die Produkt KAS

Karte bzw. die fixe Menge vom :
Einstellungen

richtigen Behalter / Dosierer
abgearbeitet wird, muss die jeweilige 0 Steuereinheit CIRRUS 03

Behaelter_2
Zeile angeklickt und in den Details

(3) die Steuereinheit (4) des

ISOBUS Gerates festgelegt werden. —
hEo LN ) ¢
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TC GEO — Applikationskarte ISOXML

Arbeiten mit Applikationskarte

= Sobald der ISOXML Auftrag mit
der geplanten Applikationskarte
der Steuereinheit des ISOBUS
Anbaugerates zugewiesen wird,
ist die Mengensteuerung im
Anbaugerat (1) gesperrt.

= Nun wird die Menge aus der
Applikationskarte an das ISOBUS
Anbaugerat umermittelt.

= Die Legende der
Applikationskarte (2) wird
automatisch eingeblendet.

= Der GPS PILOT CEMIS 1200
unterstutzt eine variable
Ausbringung pro Section des
Anbaugerates, soweit vom
Anbaugerat unterstutzt.
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< g, _

Karte & ISOUT o™ Academy -
Boom i oA z
= [15. 0 7

B& Abdeckun... ‘ O:rEUA v ! kg/ha

BA Soliwertk...
200,00 kg...
180,00 kg...
152,61 kg...
140,00 kg...
135,64 kg...
120,60 kg...
105,16 kg...
100,00 kg...
86,40 kg/ha

OO0 EEEEn

— =

I'-Ia'u pts{réﬁe

Keine Referenzspur aktiv

N
N K
o) Q @ AN |«

&

Y
i

5000
0

Kverneland Group

i 3,56 ha

||START|| (9

ﬁ/o B

E

= T

% 0,00 ha

% 3,56 ha

%TO




Checkliste ISOBUS Taskcontroller TC GEO
Startbedingungen Shape Applikationskarte

Willkommen

1. ISOBUS Anbaugerat koppeln. ISOBUS Taskcontroller im CEMIS 1200 einschalten. Anbaugerat mit Assistenten einrichten. ‘m:ﬂﬂ’

2. MenlU Anbaugerate Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugerat aktiviert ist.| ©  CIRRUSO3  isobud

3. Menu Import /| Export Eine Shape Datei importieren. @

4. Menu Import Die gewlinschte Shape Datei auswahlen und die Mengen zuweisen. E

5. Menu Import Einen vorhandenen Auftrag auswahlen, um die Shape Datei zuzuordnen. >

6. Ausgewahlter Auftrag > IV!engen- Ausgewahlten Auftrag starten und kontrollieren, ob im Auftrag eine Applikationskarte
einstellungen hinterlegt ist.

7. Aktiver Auftrag > IV!engen- Die im Auftrag hinterlegte Applikationskarte der Steuereinheit(en) des Anbaugerates
einstellungen zuweisen.

8. ISOBUS Anbaugerat in Arbeitsstellung bringen und Tatigkeit starten.
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TC GEO — Applikationskarte Shape
Import Shape Applikationskarte

135

Ab der Softwareversion 2026 kann das CEMIS 1200
Applikationskarten im Shape Format verarbeiten.

Fur die Ubertragung von Shape Dateien sollte der USB-Stick
folgende Anforderungen erfullen:

Max. 32 GB
Formatierung FAT32

Die Shape Datei muss in einer definierten Art und Weise auf dem
USB-Stick abgespeichert sein:

Dateien in der obersten Ebene des USB-Sticks
abgespeichert.

Mindestens drei Dateien mit den Endungen shp, shx und dbf.

Optional eine vierte Datei mit der Endung prj.
Nicht in einem Ordner abgelegt!

ZIP-Archive mussen entpackt werden, bevor der USB-Stick in
das Terminal eingesteckt wird.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

[J > USBDISK (D)

(] Mame

[] 2026-01-08-Alzon.dbf
| 2026-01-08-Alzon.pr]
[ 7] 2026-01-08-Alzon.shp

[ ] 2026-01-08-Alzon.shx

Tl Sortieren
Typ
DEF-Datei
PEJ-Datei
SHP-Datei

SHX-Date

Ordnerstruktur USB-Stick

LLIRAA3Z




TC GEO - Applikationskarte Shape
Import Shape Applikationskarte

L nd

-

=

= Uber den Datenaustausch (1) und 4 > 535 g —
die Funktion Import (2) lassen sich Karte & 1ISO UT G Academy -
Applikationskarten im Shape Format ~ Boom r:>:> Daten von USB-Datenspeicher t:>:> Daten von USB-Datenspeicher
importieren. B Abdeckt importieren importieren
» Sind die Karten korrekt auf dem | — R
USB-Stick abgelegt, wird die Anzahl
der verfugbaren Shape Karten (3) Datentyp wahlen Daten wahlen
angezeigt.
9e2e19 e @ Shape-Datei 2 2025-09-30-KAS 27% N.shp
= \Wahlt man diese aus, sind alle %
verfugbaren Karten in einer Liste Taskdata 3 2026-01-08-Alzon.shp v
aufgefuhrt. Die gewunschte Karte
wird angehakt (4) und Gber die
Pfeile oben gelangt man weiter. <:§>> Import / E

Import / Export

{2)
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c:>:> Import starten \

@9 Export starten OIS0
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TC GEO - Applikationskarte Shape

Mengenzuweisung Shape Applikationskarte

137

Nach der Auswahl der Shape Datei
muss nun eine Zuordnung der
individuellen Einstellungen (1) wie
Einheit, Menge und Verhalten bei
Positionsverlust definiert werden.

Im Anschluss stehen alle in der
aktiven TASKDATA gespeicherten
Auftrage (2) zur Verfugung, um die

Shape Applikationskarte zuzuordnen.

= Tipp: Die Zuordnung der Shape
Applikationskarte kann bereits auf
dem Hof durchgefuhrt werden.

Uber den Haken (3) wird die
Zuordnung bestatigt und die Shape
Applikationskarte ist im CEMIS
Terminal unter dem ausgewahlten
Auftrag gespeichert.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L nd

-

=

B2 Abdeck

%
4 > & & —
Karte & ISO UT ™ Academy -

Boom

E Shape-Datei Zuweisung

>
Einstellungen
Wertespalte Menge
Einheit kg/ha
Standard 148.9 kg/ha

U2, [

Neues Fe

Position verloren 100 kg/ha

]

E Shape-Datei Zuweisung

“ o[

Auftrag fir Sollwertkarte auswahlen

rF' s
Bodenbearbeitung,GroRRes L vorne
GroRes L vorne

Bodenbearbeitung,Hauptstralle
Hauptstrale

Bodenbearbeitung,Sandweg
Sandweg

Dlngung
GroRes L hinten

>/
REC

=D

Neuer Auftrag 2026.01.16_16:40
Neues Feld 2026.01.16_16:40

ﬁo/o' B *
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138 |

Um die Shape Applikationskarte dem
korrekten ISOBUS Anbaugerat
zuzuweisen, muss der ausgewahlte
Auftrag (1), dem die Shape
Applikationskarte zugeordnet wurde,
ausgewahlt werden.

Sobald dieser Auftrag gestartet wurde,
kann in der Mengensteuerung
eingesehen werden, dass eine
Applikationskarte (2) verfugbar ist.

Wird diese Applikationskarte
ausgewahlt, 1asst sich die
Steuereinheit (3) fur die
Mengensteuerung Uber die
Applikationskarte dem angeschlossenen
ISOBUS Gerat zuweisen.

= Hinweis: Wird mit mehreren Karten
gearbeitet, kann Uber dieses Menu
die Karte dem jeweiligen Dosierer
zugeordnet werden.

TC GEO — Applikationskarte Shape

Mengenzuweisung Shape Applikationskarte

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
< > ésg; gl —
Karte & ISO UT ™ Academy T
°O° Mengen °O° Details
L Information
Typ Menge Einheit Produkt
A Typ s
Standard 148.94 kg/ha
[ 14894 kg/ha
>> AuRerhalb des Felds 0.00 kg/ha
Enthaltene Auftrige Position verloren 100.00 kg/ha
= Produkt
+ © U
Einstellungen
Name Feld Ent..ung  Status
v e Steuereinheit [B)ggnmgerstreuer
Eil::grl]mg.GrOBesL GroRes L hinten 0.2 km E
PllanzensohuzGro  grones  hinten  02km [2]
OB
Neuer Auftrag Neues Feld DI- m/ *

2026.01.16_16:35 2026.01.16_16...

LLIRAA3Z




GPS PILOT CEMIS 1200

Terminal Grundeinstellungen

o

U\

nhaltsubersicht
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Hinweis: Sollte ein Problem mit dem Empfang vorliegen

Satelllten- & Korrekturdatenempfang und das Satellitensymbol rot dargestellt werden, bitte den

GNSS Einstellungen CLAAS Vertriebspartner kontaktieren.

= Alle Einstellungen rund um den > 535 g 2 —
Satelliten- und Karte <sp) Academy T
Korrekturdatenempfang finden sich Leo
| . brand &y onss 85 onss 7
im MenuU Einstellungen unter dem Korrekturty Karte
Bereich GNSS-Einstellungen. P ® Korrekturtyp _

* Folgende Korrektursignale (1) sind o Typ RTKNET Einstellungen Auge
je nach Freischaltung verfugbar: Einstellungen RTK Bridging
- SBAS (EGNOS) - SecureRTK

ALl Serial GPS ...(NMEA-0183) | Fahrzeuge
" SATCOR1S oders >> ISOBUS GPS...NMEA-2000) c%
= RTKNET SIM-Karte Neustart Anbaugeréate
= RTK ready (RTK Funk) T — —
Automatische Verbindung (@) v UX-N-Zuweisung =

» Der Empfang des GPS PILOT Einstellungen

CEMIS 1200 funktioniert stérungsfrei , :
’ ; Arbeitsbereich
wenn das Satellitensymbol (2) in VeI © E Sﬁce
der Kopfzeile griin dargestellt wird. T e oo .. L
= v e SCONSMAZLIOLT

;ég 1sobud @ [‘1 fo/ o ) ¢

140 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung Il""’



ISOBUS

Einstellungen

= Das CEMIS 1200 kann ein ISOBUS
UT zur Verfugung stellen.

» Die Einstellungen des ISO UTs sind
im Menu Service unter dem Bereich
ISOBUS zu finden.

» Empfohlene Einstellungen:

ISOBUS UT soll auf dem CEMIS
dargestellt werden:
Universal Terminal 1.

ISOBUS UT soll auf einem
externen ISOBUS Terminal
dargestellt werden:

Universal Terminal deaktivieren.

= Der ISOBUS Taskcontroller (2) fur
Section Control etc. kann bei Bedarf
ausgeschaltet werden, z.B. bei der
Nutzung eines anderen ISOBUS
Terminals.

141 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

> & & —
Karte () Academy -
L
isobud 1ISOBUS QE?J Diagnose 2
Allgemein Karte
€ | universal Terminal (UT) isobud 1SOBUS =]
Auftrage
® Allgemein
@) | Task Controller (TC) 23 1SOBUS
>> ] Objektpools Fahrzeuge
A Kalibrierung R
AUTO Anbaugerate
% Versionen =

i

AUTO

ISﬂm @

(9 Freischaltungen

[

Einstellungen

%

Service




L nd

Einstellungen -

=

Anzeigemodus

- . . . El‘/
Fir Transportfahrten lasst sich das > & i —
Display ausschalten(1). Karte o Academy
. . , . T inal T T e Lep
Der.Anzelgemodus (2) bietet vier I—__:i.!.i A ks @(
Optionen: Anzeigemodus E_] Arbeitsbereich Karte
= Tag o |:_|o Display ausschalten EJ
= Nacht {5 Schnellzugriff Auftrage
oK ( - .
= Automatisch (gesteuert durch (2] -O; Anzeigemodus Automatisch . 5k
Beleuchtung der Maschine) — 5 Terminal Fahrzeuge
>> Helligkeit
= Automatisch an ® Anzeigemodus %
Umgebungshelligkeit. Helligkeit Anbaugeréte
= Die Helligkeit (3) kann © Lautstarke =
automatisch oder manuell Sprache Einstellungen
angepasst werden. Dezimaltrennzeichen
. . Lautstarke Datum und Uhrzeit ﬁ
= Eine Anpassung der Lautstarke Service
(4) kann in drei Stufen erfolgen. 9 N 1 autstiirke = Laut | Einheiten

<L o S I DTS x
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P

Einstellungen Eé
Allgemein «® ‘.fq
» Das Dezimaltrennzeichen (1) kann > 535' % —
hier vom US-Standard ,Punkt” auf Karte ) Academy T
den EU-Standard ,Komma“ Sprache ° R ;\?
umgestellt werden. C é‘te
i X Sprache Deutsch |§:| Arbeitsbereich
= Das Format von Datum und Uhrzeit () EJ
(2) wird auf die Kundenwunsche Dezimaltrennzeichen DI@ Schnellzugriff Auftrige
angepasst:
0 E Dezimaltrennzeichen Komma m
= In Deutschland ublich: L__,:l Terminal -
Datum und Uhrzeit o anrzeuge
= TT/IMMIJJIY »
- E Datumsformat TT/MM/JJJJ s %
= Zeitzone (+01:00) Helligkeit Anbaugerite
= Zeitformat 24h T (+01:00) Amsterdam ® Lautstarke —
& Zeitzone A ' =
9 {7 Berlin, Bern, Rom, Stoc... S Einstellungen
® Zeitformat 24 h Dezimaltrennzeichen &9
Datum und Uhrzeit )
. Service
Einheiten Einheiten
v
OB
& ;ég 1sobud @ [‘1 “p/ ) ¢
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Benutzeranmeldung
Ubersicht der Benutzeranmeldung

= Uber die Benutzeranmeldung (1) > 535 o 2 —
konnen Einstellungen wie Helligkeit, Karte ™ Academy -
: fisal ! 0.00‘ 00
Ansichten, Zoomstufen etc. DR Abdecku... m (T Benutzeranmeldung
personalisiert gespeichert werden. U
-
= Uber das + (2) lassen sich neue e + U
Profile anlegen. Aktuelle Benutzer
= Alle bereits vorhandenen Profile S
.. . , . . Academy
konnen in der Liste aktiviert (3) ) (A]
werden. a >> Andere Benutzer
=  Werden Terminaleinstellungen — 9 & Tom

angepasst, sind diese sofort in dem |

aktiven Benutzerprofil hinterlegt.

Neues Fé...08_1 5:45 Keine Referenzs;i

W F
/k ;ég 1sobus @ [‘1 b/da ) ¢

AUTO AD
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L nd

-

Benutzeranmeldung EF
N
«@uo¥(

Neuen Benutzer anlegen

= Bei der Anlage eines neuen > & 2 —
Benutzers kann zuerst ein Avatar Karte > Academy _
(1) ausgewahlt werden. B Abdeck. && Benutzeranmeldung &ﬁ] Benutzeranmeldung
» AnschlieRend wird fur das Profil ein
Name (2) vergeben und Uber den > o 9 Vv
Haken (3) das Profil gespeichert. Avatar auswahlen 1 von 2 Namen auswahlen 2von 2
. . : : o o
g;c::tii?fpeuchem ist das Profil 6 0 (8] o g Q 0 ‘% o

O0 G* de|d = = | x

Neues Fe.
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

. . ¥ g _ = 3 _
. Dle BenUtzerOberﬂaChe des Ker > ésch‘\ . ) Aca[ﬁemy . . = <KarteSO UT> éstj\\ Academy =
.- . B2 Abdecku... - b ; oom Al i
CEMIS 1200 Iasst sich > P I 5 Ef
: L . A ----------- > 00 an 2
vollkommen frei konfigurieren: g B sbeca 5F S //,//,’:///,//;:f/
P
= Vollbild Kartenansicht = o> 1=
‘V/ 0 kg/h 0
= GrolRe Karte mit ISO UT w| |l e
sp € 2500 ., % 7.5,
: N 100m i 0 w |% 0.0 .
| | ISO UT gr’ors mlt ﬂ :,i % Kverne Jland Group T SC GEO  16:25
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| ﬂ o
w g ﬂ Ef I
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche I _

= Es konnen bis zu 5 individuell 4 > & oo _—
einstellbare Arbeitsbereiche in den Karte & 1ISO UT G Academy T
Einstellungen eingestellt werden: E?J Arbeitsbereich 5% s ;/;ﬂ
/A
= Uber die Pfeiltasten (1) kann Display 9 07 Karte
zwischen den Arbeitsbereichen : =
AUX  AUX-N-Zuweisung
umgeschaltet werden. o < > + f Auge
= Uber das Plus-Symbol (2) kénnen E_] Arbeitsbereich
neue Arbeitsbereiche hinzugefugt Ea
werden (bis zu 5 Bereiche). >> ® Display dhir=etge
= Der aktuell ausgewahlte E ':‘Ig Schnellzugriff c%
Arbeitsbereich lasst sich iber den (4] 4 ISO A
Stift (3) editieren. — I—__ﬂla Terminal | =
= Die aktuellen Einstellungen des HiEIE N Einstellungen
Arbeitsbereiches werden in einer o
Vorschau (4) dargestellt. Arbeitsbereich 2 : Karte & ISO UT Sﬁce

;ég 1sobud @ [‘1 i/ o ) ¢
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CEMIS 1200 Terminal =

Einstellungen Arbeitsbereiche ‘E‘. 3&1
= Soll der ausgewahlte Arbeitsbereich ¢ > & 2 -
bearbeitet werden, 6ffnen sich tiber Karte & 1SO UT G Academy —
das Editormenu (1) die E_] Arbeitsbereich &’ Arbeitsbereiche bearbeiten
Auswahlmoglichkeiten: -
Display -
= Layoutauswabhl (2): Hier besteht 6 U
die Moglichkeit auszuwahlen, wie < > 0 f Layoutauswahl
viele Anzeigen in einem s il e
auptansic S,
Arbeitsbereich dargestellt werden Neﬁgnaﬁgichtgﬁ rechts
sollen.
>> :9 2 Nebenansichten links,
= In der Vorschau (3) wird die E Hauptansicht rechts
aktuelle Auswahl visualisiert. 9 ISO

Hauptansicht links, groRe
= Der Name des Arbeitsbereiches — Nebenansicht rechts

(4) kann angepasst werden.

Meala MalhAanmama ialt limlea
v

10
0]
0]
0]
1]

= Ein Arbeitsbereich kann geléscht Arbeitsbereichsname
(5) werden, wird dieser nicht Arbeitsbereich 2 : Karte & ISO UT O

benotigt.

Karte & ISO UT

;ég isobug @ [‘1 i/ o w
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

» FUr die einzelnen Anzeigen eines 4 5 g —
Arbeitsbereiches (1) kénnen durch 1SO UT G _ Academy —
Antippen verschiedene Darstellungen E_] Arbeitsbereich Ansichtsauswahl
(2) ausgewahlt werden. Display
= Nicht alle Auswahlmdglichkeiten Al

sind in allen Anzeigegrof3en < > +
verfiigbar. 9 Einstellungen
= Achtung: Nur wenn eine Symbolik ( 1> »
in den Kacheln angezeigt wird, ist >>o _ ol >> ISOBUS UT
die Kachel belegt. Wird die Kachel 00
nur weild dargestellt, werden keine ﬂ 000
Inhalte angezeigt! BN
ISO
L]
A 0
Arbeitsbereich 3 : 1SO UT

;ég 1sobud @ [‘1 fo/ o ) ¢
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L nd

CEMIS 1200 Terminal E
Tipps & Tricks Arbeitsbereiche ‘Eﬁ

» Fir die zeitgleiche Nutzung der < = > 559 i —
Lenksystemkarte und des ISOBUS Karte & ISO UT n\ _ Academy _
UTs empfiehlt sich zuvor das Layout E_] Arbeitsbereich & Arbeitsbereiche bearbeiten
1 Hauptansicht, 1 doppelte :

] . Display -
Nebenansicht auszuwahlen. O

< +

Layautauswahl

Hauptansicht links, 2
Nebenansichten rechts

>> E >> 2 Nebena_nsichten links,

Hauptansicht rechts

ISO . .
Hauptansicht links, grol3e
; o Nebenansicht rechts e
0ooonC Grofe Nebenansichtein)
NN n Name des Arbeitsbereichs

Arbeitsbereich 2 : Karte & ISO UT
Karte & ISO UT

;ég isobug T\L [‘1 g/ o w
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CEMIS 1200 Terminal

Umschalten der Arbeitsbereiche

151

Zwischen den Arbeitsansichten (1) > 5 oA —
kann oben umgeschaltet werden. Karte G Academy —
. . BR Abdeg. 000 4 %ei= | N K|
Soll eine AnSIC.ht ubersprungen o J 2N A
werden, kann in der Schnellauswahl
(2) die gewunscht Ansicht Lo @
Y/,
ausgewahlt werden. 7\ | whi O —
Die Schnellauswahl erscheint, Q
sobald die Schaltflache der oD
Arbeitsansicht (1) betatigt wird.
———— %
Neues Fe...08_15:45 Keine Referenzspur aktiv 4 0.00 ha
P & os % o00ha
& 1
fﬂ_l_ll | I:( A_o/ | | 0% 0.00 ha |
OB
;ég isobug @ [‘1 fo/ w
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CEMIS 1200 Terminal

Schnellzugriff konfigurieren

152

Die Leiste Schnellzugriff (1) kann
ab der Software 2.1.xx frei mit
ausgewahlten Funktionen belegt
werden.

Dazu findet sich in den
Einstellungen die Option
Schnellzugriff.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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> &)
Karte QTJ\\

io4
™M

Academy

»

DI'G Schnellzugriff

Schnellzugriff einstellen

Schnellzugriff

>/
REC

ISl]m

5% GNSS

AUX  AUX-N-Zuweisung

ETJ Arbeitsbereich

{I:, Schnellzugriff

® Schnellzugriff einstellen

4
!

7T o
oY
@

>
c
=
o))
(@]
@

Fahrzeuge

=

Anbaugerate

|___.=,,.!‘,r Terminal

—
JLE—m
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CEMIS 1200 Terminal

Schnellzugriff konfigurieren

= Uber den"SchneIIzugriff (1) gelangt > 535 2 _—
man zur Ubersichtsliste (2). Karte G Academy T
= Ausgewahlte Funktionen kénnen {ID Schnellzugriff {b Schnellzugriff einstellen
hier in beliebiger Reihenfolge fur Schnellzugriff einstellen
die Leiste Schnellzugriff definiert ¢:>> [lpelissf |24zl
werden o Schnellzugriff

LI ]
| J Display ausschalten
= Soll eine Kachel leer bleiben, kann -

die Funktion geldscht werden.

0, oe _
“f/.) Automatisches Wechseln

» ) 2 B

D Neues Feld erstellen und neuen
+ Auftrag starten

- o.B -
7 A+ Winkel erstellen

AQ

HB AB Kontur aufzeichnen

e | D CIX 0SS *
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Datenausgabe von Position & Geschwindigkeit

NMEA 0183

= Die Ausgabe der GNSS
Positionsdaten Uber die serielle
Schnittstelle im
Terminalkabelbaum fur Drittanbieter
Terminals und Anbaugerat ist ab
Software 2.0.16 moglich.

» Dazu konnen die bendtigten
Botschaften unter Einstellungen =
GNSS im Bereich NMEA 0183
Einstellungen (1) parametriert
werden.

* |nden NMEA 0183 Einstellungen
(2) kénnen die Baudrate und die
Frequenzen der einzelnen
Botschaften eingestellt werden.
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Karte ™ Academy T

@
»

SecureRTK

Einstellungen

Serial GPS output (NMEA-0183)

Einstellungen

ISOBUS GPS output (NMEA-2000)

Neustart

Neustart SAT 900

/1 sohid - >

»

(A" NMEA-0183 Einstellungen

Baudrate 19200
GGA 5Hz
VTG 5Hz
GSA 1 Hz
RMC Aus
ZDA 1 Hz
v .
D,_ i/o: *
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Datenausgabe von Position & Geschwindigkeit
NMEA 2000 ISOBUS

n i B
Die Ausgabe der GNSS > & i —
Positionsdaten auf den ISOBUS fiir Karte o Academy
F
Drittanbieter Terminals und LQog
.y GNSS 7
Anbaugerat ist ab Software 2.0.16 SecureRTK 5% K?(Fte
mogllch. Einstellungen Korrekturtyp EJ
» Dazu kann unter Einstellungen = Einstellungen o
GNSS die Option NMEA 2000 Serial GPS output (NMEA-0183) e RTKBridging 2
Ausgabe (1) aktiviert werden. TisalveEr SecureRTK iy
Serial GPS ...(NMEA-0183) Fahrzeuge
ISOBUS GPS output (NMEA-2000) |SOBUS GPS...NMEA-2000) :
Neustart Anbaugerate
AUX AUX-N-Zuweisung ==
Einstellungen
LsHElL E_] Arbeitsbereich &9
Neustart SAT 900 Service
oo - . v -

;ég 1sobud @ [‘1 fo/ o ) ¢
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GPS PILOT CEMIS 1200

Freischaltungen
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Aktive Freischaltungen im System

157

Die vorhandenen Freischaltungen
des GPS PILOT CEMIS 1200 kdnnen
im Menu Service unter dem Bereich
Freischaltungen eingesehen
werden.

Ist eine Freischaltung nur fur eine
gewisse Laufzeit gultig, wird hier
das Enddatum (1) angezeigt.

Alle aktiven Freischaltungen, die
lebenslang gelten, werden mit
einem grunen Punkt (2)
gekennzeichnet.
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