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Inhalte

Name:

Betrieb:

Datum:

Hinweis:

Diese Dokumentation erklart die Maschinenfunktionen entsprechend der
Vorgabe flr das technische Training. Die Informationen sind somit fir Arbeiten
an der Maschine nicht vollstandig. Diese Unterlage ersetzt nicht die relevante
Dokumentation fir Service und Reparatur! Anderungen aufgrund laufender
technischer Entwicklungen sind vorbehalten. LaAnderspezifische Ausstattungen
kénnen von der Trainingsunterlage abweichen.
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GPS PILOT CEMIS 1200
Ubersicht Arbeitsbildschirm
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Hauptmenu

Layoutment

Darstellung der Kartenanzeige
Spurabweichung / Spuranpassung
Nummer der aktiven Referenzspur
Zahlerstande

Spurwechseltaste

Name aktive Referenzspur

MenU Fahrspuren

10) Spuranpassung

11) Name aktives Feld

12) Meni Feldgrenze / Vorgewende

13) Arbeitsstrategie Section Control
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CEMIS 1200

Kartenansichten
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CEMIS 1200

Ansichten Legende

Referenzlinien Grenzen
» Aktuell ausgewéhlte Referenzspur. = Aktive Feldgrenze
Hellblau; bei Aktivierung des Autopiloten Braun / breit z.B. flr Section Control.

wird das Fahrzeug auf diese Spur fahren.

= Mogliche Nachbarn-Referenzspuren. o Akt .
L _ @B . tive Vorgewendelinie.
Schwarz; Die Referenzspuren links und Braun / schmal, z.B. fiir Section Control.
rechts der aktuell ausgewahlten
Referenzspur fur die ndchsten Spuren. A®
~
= \Weitere Referenzspuren des Feldes. = Feldgrenze inaktiv.
Griin / weil3; Alle weitere gespeicherten Schwarz, kein automatisches Schalten.

Referenzspuren, die dem aktuell aktiven
Feld zugeordnet sind.
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GNSS & Korrektursignale
GNSS Status Ubersicht

Uber das Satellitensymbol (1) in der
Kopfzeile des CEMIS 1200 offnet
sich die GNSS Status Ubersicht:

In der GNSS Ubersicht (2)
werden alle relevanten
Informationen zu den GNSS
Signalen angezeigt.

In der Korrekturdaten Ubersicht
(3) werden alle Informationen zum
derzeit ausgewahlten
Korrektursignal angezeigt:

Gewahltes Korrektursignal

Signalalter
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Karte C_¢T5‘\ Academy
(%3 Abdeck. &, GNss-Status &, GNss-Status
| 9 @ ((tAng @ ((‘A’]]l 9
Informationen Korrekturdaten
Datum 15.03.2022 Korrekturtyp RTK Net
Uhrzeit (UTC) 17:52 Receiverstatus RTK
Breitengrad 52°0'55.8"N | X RTK NET
x Langengrad 8°20'394" W Signalalter 1s
Hohe(MSL) 84.75m Referenzstation 0
Kurs 177.27° Entfernung Basisstation 57,29 m
:f__,f 2D Genauigkeit 0.01 m RTK Bridging Status Einsatzbereit
Nl HDOP 1.0 | NTRIP-Status Verbunden
gﬁm Sichtbare Satelliten 29 | NTR!P-Daten 85,063 kB
== Verwendete Satelliten 12 Verbindungsdauer 00:00:11
14:55 GNSS Geschwindigkeit 0.10 km/h >/ n ¢ *
05.10.20. + a0
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Checkliste: Startbedingungen GPS PILOT
CLAAS Traktor

Flhrungssensor im CEBIS auswéahlen.

I 1. Den Traktor starten und GPS PILOT CEMIS 1200 einschalten, korrigierten GNSS Empfang sicherstellen, GPS PILOT als

N | 2. Den Hauptschalter AUTOPILOT im _Stand aktivieren (NICHT lenken, Sitzkontaktschalter aktiv, eine Person sitzt auf dem
Fahrersitz).
% 3. Menu Fahrzeuge =» Ein Fahrzeug mit einer gultigen Kalibrierung aktivieren.
% 4. Menlu Anbaugerate = Ein Anbaugerat mit passender Arbeitsbreite aktivieren, wenn nétig anlegen.
5. Meni Auftrage = Einen neuen Auftrag starten.
oB
/ 6. Menl Spurplanung =» Den gewlnschte Spurtypen auswahlen und eine neue Spur anlegen.
AO

k 7. GPS PILOT uber Taste in der Armlehne (je nach Lenksystemkonfiguration ab ca. 2 km/h).
AUTO
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Checkliste: Startbedingungen GPS PILOT
CLAAS Erntemaschine / XERION

1. Die Maschine starten und GPS PILOT CEMIS 1200 einschalten, korrigierten GNSS Empfang sicherstellen.

2. Den StralRenfahrschalter auf Feldfahrt stellen, Fihrungssensor & Hauptschalter im CEBIS einschalten, Hauptantrieb
einschalten.

3. Menu Fahrzeuge =» Ein Fahrzeug mit einer gultigen Kalibrierung aktivieren.

4. Menlu Anbaugerate = Ein Anbaugerat mit passender Arbeitsbreite aktivieren, wenn nétig anlegen.
5. Meni Auftrage = Einen neuen Auftrag starten.

6. Menl Spurplanung =» Den gewlnschte Spurtypen auswahlen und eine neue Spur anlegen.

7. GPS PILOT uber Taste in der Armlehne (je nach Lenksystemkonfiguration ab ca. 2 km/h).
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GPS PILOT CEMIS 1200

Fahrzeuge
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Fahrzeugverwaltung
Fahrzeug aktivieren

= Um das Lenksystem aktivieren zu > 555 oo _—
kénnen, muss ein Fahrzeug im Men( Karte ™ Academy o
— AY7 §i;
Fahrzeuge ein Fahrzeugprofil (1) -~ Verwaltun =
9 Verwalt -
aktiv sein - erkennbar am griinen ‘m : ﬁ enwaitung EJ
Fahrzeugliste -
Status (2). ® Fahrzeugliste Auftrage
» Die bereits angelegten + Lenkprofile m
Fahrzeugprofile kbnnen durch _ Fahrzeuge
aktiviert werden. Dazu das Profil Tame AV /k Lenken
auswahlen und den Hauptschalter c% )
(3) aktivieren. D CLAAS__CT02939 [ 9 ﬁ Kalibrierung Anbaugerate
= Muss ein neues Fahrzeug angelegt Lenkprofile &% Details isobud
werden, bitte das Vorgehen mit dem SREYS LY
. . Name —
zustandigen EASY Connectivity v 9 U -
Servicespezialisten klaren! Einstellungen

Name LEXION

%t

Fahrzeugtyp LEXION Service

T\L Geometrie Eé:;' DI- g/ > *

Wenderadi 8,00
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Einstellungen Lenkverhalten
Aggressivitaten

= Zur Anpassung des Lenkverhaltens
eines Fahrzeugs stehen drei
Parameter zur Verfigung:

(1) Lenkempfindlichkeit:
vergleichbar zu Empfindlichkeit
aus S7/S10. Einstellung, wie
aggressiv das Fahrzeug auf der
aktiven Referenzspur lenken
soll.

(2) Aggressivitat der
Spurerfassung: vergleichbar zu
Aggressivitat aus S7/S10.
Einstellung, wie aggressiv das
Fahrzeug auf die ausgewahlte
Referenzspur einspuren soll.

(3) Spurauswahlpunkt: siehe
nachste Seite.
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Einstellungen Lenkverhalten
Spurauswahlpunkt

(3) Spurauswahlpunkt

13

> &)
Karte C_¢T5‘\

B8 Abdeckung...

Dient zur Verbesserung des
Einspurverhaltens bzw. der
Erfassung einer Referenzspur.

Om = Die nachste Spur zur Mitte
der starren Achse ist in der
Vorauswahl.

5m =5 Meter in Fahrtrichtung vor
der starren Achse liegt der Punkt
der Spurerfassung.
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CEBIS Fuhrungssensor

= Unabhé&ngig vom Maschinentyp
muss im CEBIS der GPS PILOT (1)
als aktiver Filhrungssensor
ausgewahlt werden.

= Lenkung = AUTOPILOT =
Aktiver Fihrungssensor =
GPS-Sensor

= Bei Erntemaschinen muss
zusatzlich im CEBIS der
Hauptschalter AUTOPILOT
eingeschaltet werden!
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CLAAS Traktor
Hauptschalter AUTOPILOT

= Umden GPS PILOT CEMIS 1200 nutzen zu kbnnen, muss zuvor der
Hauptschalter AUTOPILOT (1) eingeschaltet werden.

» Der Schalter kann betatigt werden, nachdem der Traktor lauft und das CEBIS
hochgefahren sind. Dabei muss folgendes beachtet werden:

= Die Maschine muss stillstehen.

= Es darf NICHT gelenkt werden.

= Der Sitzkontaktschalter muss eine sitzende Person erkennen.

Betatigt man nun den Schalter AUTOPILOT (1), blinkt dieser 3 — 4 Mal und leuchtet
anschlieBend dauerhaft. Die AUTOPILOT Schnittstelle der Maschine ist nun
eingeschaltet.

Erscheint eine Fehlermeldung nach dem Einschalten des Schalters AUTOPILOT auf dem CEBIS, ist folgendes zu tun:
= Traktor ausschalten, warten bis das Dashboard komplett dunkel ist.

= Hauptschalter AUTOPILOT (1) ausschalten.

= Traktor neu starten.

= Den Schalter erneut betéatigen, oben aufgefuhrte Schritte beachten!

Erscheint erneut eine Fehlermeldung im CEBIS, bitte das Vorgehen mit dem zustandigen EASY Connectivity Servicespezialisten klaren!
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GPS PILOT CEMIS 1200

Anbaugerate

—
|
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Anbaugerat anlegen

»= Ein neues Anbaugerat kann Uber das
+ (1) hinzugefugt werden.

= Hinweis: Hat ein Anbaugerat eine
eigene ISOBUS ECU, meldet sich
das Gerat automatisch in der Liste
an.

» Der grune Punkt (2) gibt an, welches
Anbaugerateprofil aktuell aktiv ist.
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Anbaugeréat anlegen

1) Aktivierung des Anbaugerates. A —
2) Namen des Gerates eingeben. . — Academy .
= . <& Anhangetyp
. . % Details
3) Geratetypen auswahlen. _
{%__ Heck angebaut v
o Oz
4) Anhéngetypen aus der Liste o \ U
auswahlen. ‘ﬁd Front angebaut

5) Geometrien eingeben bzw.
kontrollieren (siehe néchste Seite).

.. . . T Grubb -
6) Ausloser der Flachenzahlung: |>? i rubber S, Aktiv gezogen

I35 Gezogen

9 Name Test 3m

Auslosegrund der grine

Fahrspuraufzeichnung. Anhangetyp Heck angebaut ?/}/;' Trigger
1)  Manuell: Uber das Symbol (7) in 9 Manuell
der FuRzeile. T

GPS PILOT. Flachenzahlung

Arbeitsposition

s | z»/N

al 1L

3) Arbeitsposition: Trigger aus Py
. OB
CEBIS / CIS Display. >/t [ &/ *

. - . Aktivieren v
2) Aktivieren: Uber Aktivierung des @ Ausléser der Aktivieren

D
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Anbaugeréat anlegen

» Die Geometrien (1) missen mit einem Messwerkzeug

am Anbaugerat ermittelt werden.

= Hinweis: Oftmals entspricht die

Herstellerbezeichnung nicht der tatséchlichen

Arbeitsbreite!

» Versatz (2): Das ermittelte Mal3 eingeben (siehe

nachste Seite). Wichtig fur die Eingabe:

1) +__m: Anbaugerat nach rechts versetzt.

2) -__m:Anbaugerat nach links versetzt.

= Sind alle Mal3e eingegeben, kann der Dialog tGiber den
Doppelpfeil (3) geschlossen werden. Ein separates

Speichern ist nicht notig.

19 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

& Geometrie
—~

Einstellungen 1 von 2

=€

A 0,50 m
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Anbaugerat anlegen
Gerateversatz ermitteln

Gerateversatz ermitteln und einstellen:
1) Korrekte Arbeitsbreite des Anbaugerates messen und einstellen

2) Uberlappung auf 0,00 m einstellen

3) Spur 0 mit aktiviertem Autopilot in eine Fahrtrichtung abfahren

4) Spur 1 mit aktiviertem Autopilot in entgegengesetzte Fahrtrichtung abfahren H

5) Spur 2 mit aktiviertem Autopilot in urspriingliche Fahrtrichtung abfahren _

6) Spurversatz zwischen Spuren auf dem Boden messen

7) Messwert durch 2 dividieren und als Gerateversatz im CEMIS auf der
Seite der Uberlappung eingeben.

Im Beispiel rechts: die Breite der grinen Flache messen (1m)
Diese Breite durch 2 teilen = 0,50m
Dieses Mal} als Versatz +0,5 m im Terminal eingeben

Test: Bei korrekter Eingabe miissten die folgenden Fahrspuren sauber
anschlieBen und es durfen keine einseitigen Uberlappungen / Liicken mehr
sichtbar sein! Spur O Spur 1 Spur 2
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GPS PILOT CEMIS 1200

Auftragsmanagement
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Wie wird eine Tatigkeit gestartet?

Quick Task. Aktivierung eines Feldes.

» Die schnelle Variante. » Die logische Variante.

» Ein Quick Task wird gestartet und die » Ein Feld wird angelegt / aktiviert. Alle
Arbeit kann sofort starten. Referenzspuren und Grenzen werden

= Der aktive Quick Task ist bei Start leer. aktiven Feld gespeichert.

» Beijeder Tatigkeit auf dem Feld muss
das Feld lediglich aktiviert werden. Alle
Referenzspuren und Grenzen sind
sofort verfligbar.

= Empfiehlt sich bei Arbeiten, bei denen
keine zuvor gespeicherten Daten
(Referenzspuren, Abdeckung, etc.)
erneut genutzt werden sollen.

= |Im Hintergrund erstellt das CEMIS 1200

= Beispiel: Stoppelbearbeitung. _ _
automatisch einen Auftrag.

-+
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Auftrage im Auftragsmanagement.

Die Variante zur Dokumentation.

Ein neuer Auftrag wird im
Auftragsmenu erstellt, alle
Informationen zur Tatigkeit werden
hinzugefiigt: Auftragsnamen, Feld,
Arbeitsgang, Fahrer, etc.

Der Auftrag kann anschliel3end gestartet
werden. Die unter dem Feld
gespeicherten Referenzspuren und
Grenzlinien sind in der Karte verfigbar.
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Quick Task

&
> &y
G

S
™

Academy

Startet das CEMIS 1200, ist sofort
ein Standard-Auftrag aktiv. Karte
B& Abdeckun...

Wird anschlieRend ein neuer Auftrag
gestartet, kdnnen die temporaren
Daten gespeichert oder verworfen
werden.

Der schnelle Weg einen neuen
Auftrag anzulegen, ist der

Quick Task (1) Button. Per Klick auf
den Button wird sofort ein neuer
Standardauftrag erstellt und die
Arbeit kann starten.

g

Field 202....05_14:56

1

——
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Feldlogik

Aktivierung eines Feldes

» |nder Feldliste kann das gewiinschte > 5% g —
Feld (1) ausgewahlt und aktiviert (2) Karte G Academy —
werden. Qo

_. 7l Felder S| Feider %

» FUr eine bessere Ubersicht kann die Ubersicht Karte
Feldliste nach Entfernung sortiert (3) - Jeaal =
werden. Ist die Entfernung + 6 FJI| Details
aufsteigend, ist das nachste Feld _
immer oben in der Liste aufgefthrt. Name Entfemu" ARtV 9

* |Im Hintergrund wird automatisch ein D barkolat . ® Jabc Name Parkplatz

arkplatz , T KM w
neuer Auftrag fur das Feld angeleqgt,
sobald es aktiviert ist.
Sandweg 0,2 km [ ) >>
Am Teich 0,3 km o
GroRes L vorne 0,3 km [ )
™ REC Ly . L8
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TASKDATA Struktur

s C D E
'/ TASKDATA Ordner J
7 d

Stammdaten / Karte Auftrage

a o2 /
l-....,___l Ap/ “- . “ g;
Feldgrenzen Referenzspuren ... crine Fahrspur v“

Daten-
A

grundlage
Applikationskarten Ausbringmengen
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L el

Auftragsverwaltung Eé
Ubersicht «® ‘.&1
= Die Auftragsverwaltung des GPS > 555 2 —
PILOT CEMIS 1200 arbeitet Karte > Academy —
standardmaRig im ISOXML Format. Aktive TASKDATA - - nal e
J Auftrage -
» Die Auftragsverwaltung besteht aus = _|_ I\_LI El EJ
zwei Bereichen: 0 - ® Aktive TASKDATA Auftrage
. . Enthaltene Auftrage
= Aktive TASKDATA (1) / Archiv TASKDATA Academy 05.10.2023 g7
} . Fahrzeuge
Enthaltende Auftrage (2) / e AT @ Stammdaten

Auftragsliste %

= Die einzelnen Auftrage werden uiber >> + Anbaugerate
die Auftragsliste im unteren
) g _ Name Feld Entfernung Status isobud
Bereich abgearbeitet. _ v ISOBUS UT
- Im TASKDATA Archiv sind alle Task 2023.10.04_19:37 Academy Hof -- [l [I | ﬁl
Auftrage gespeichert, wie in einem Einstellungen
Ordner. Field
B . . 9 Task 2023.10.05_14:56 2023.10.05_14:56 = D %
» Beijedem Import wird ein neues <
v v

b oB
angeleqgt. T\L ;é:zl D.. A_o/ *

Archiv mit den jeweiligen Auftragen @
LLIHHS
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P

Auftragsliste .E‘. ‘."Fq
. e s - - - \/

* Im Menu Auftrage finden sich im 4 555 & —
Bereich Auftrage unter dem Punkt ISO UT G Academy o
Entha|tene Auftrage a”e Elntrage VIS 1TASNNUA LA £UL0- |u-u$ 1J.U£. 10 UJ. I1U.£ULD Aufirs r\i:ﬁu-_:

: : uftrage
des aktiven TASKDATA Archives: , J 9 .
Enthaltene Auftrage EJ
1. Name des Auftrags + @ Aktive TASKDATA Auftrége
Enthaltene Auftrage
2. Zugeordnetes Feld des Auftrags - g7
3. Entfernung zum Feld Name Feld Entfernung Status @ Stammdaten Fahrzeuge
v
4. Auftrags abgeschlossen c%
>> Task 2023.10.05_15:11 Academy Hof 0,0 km Vv @ Anbaugerate
5. Geplanter Auftrag
6 Aktiver Auftrag Diingung, es L h. Halle Grofs @ Halle 6 0.3 k@ E e ISDm
_ 6 roRes [N. Halle : ISOBUS UT
=  Wird ein Auftrag ausgewahlt, kann er
gestartet oder pausiert werden. Task 2023.10.05 15:06  GroRes L h. Halle 6 0,3 km Vv Izﬁ
Einstellungen
Task 2023.10.05_15:16  GroRes L h. Halle 6 0,3 km D P &9
i~ __v.!_ -~

T > o O &~ *
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Auftrage anlegen

- . &
Ein neuer Auftrag kann tber das + (1) > 55% . & —
angelegt werden. Karte [<s») Academy
= -~ A |
» Sind Stammdaten auf dem Terminal Aktive TASKDATA El Auftrag anlegen
vorhanden, konnen diese in den = _|_ Ii’l
Auftragsdetails (2) hinterlegt 9 Vv
werden. TASKDATA Academy 05.10 Labe N Task
abc ame
= Neue Stammdaten konnen hierbei 2023.10.05_14:59
direkt angelegt werden. Slilfellistris b
) r[#?‘ Betrieb —
= Uber den Haken (3) wird der neue ” + X
Auftrag gespeichert und sofort |
Name Feld Entfernun 9 i/l I Feld
gestartet. 2|
v
Task 2023.10.04_19:37  Academy Hof ~ ggs Arbeitsgang
Task 2023.10.05_14:56 o0 [ﬁ] Fahrer
as HRER 2023.10.05_14:56
v

L

b oB
REC [ *
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L el

-

TASKDATA Archiv =
= Alle importierten TASKDATA Archive > 555 oo _—
kénnen im Terminal verwaltet bzw. Karte G Academy o
aktiviert werden. Aktive TASKDATA - s nalie
uftrage -
* Namen der aktiven TASKDATA (1) @) | i= ‘ + \ ©) Ii’l El =
_ _ — ® Aktive TASKDATA Aufirs
= Liste von allen gespeicherten || e haltons AUt i
. nthaltene Aurtrage
TASKDATA Archiven (2) €) | TASKDATA Academy 05.10.2023 ° Jlys7
= Eskoénnen auch direkt neue Enthaltene Auftrage @ Stammdaten Fahrzeuge
TASKDATA Archive angelegt (3) %
werden. >> + Anbaugerate
Name Feld Entfernung Status isobud
v ISOBUS UT
Task 2023.10.04_19:37 Academy Hof - [l [I I ﬁl
Einstellungen
Task 2023.10.05_14:56 Eé]ezl(; 10.05 14:56 -- D ﬁ
v Semice
/1l 6 co°
T\I/ REC |:b-||- Ap/ *
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TASKDATA Archive verwalten

= Alle importierten TASKDATA Archive
kénnen Uber das Listensymbol (1)
verwaltet bzw. aktiviert werden.

» |nder TASKDATA Liste (2) kann die
gewlinschte TASKDATA ausgewahlt
werden.

= |n den Detalls einer TASKDATA kann
das Archiv bearbeitet werden:

= Aktivieren (3) der TASKDATA.
= Umbenennen (4).
= Lo6schen (5).

= Zurucksetzen von Auftragsdaten
der TASKDATA (6), siehe nachste
Seite.

30 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L el

-

7

&
> & 5 _
Karte N Academy o
A ] TASKDATAs ] Details
Aktive T Name Letzte Ander... o e 6 ,t‘ ﬁ 6
— TASKDATA 2022.09.20 09:18 20.09.2022
L TASKDATA
1 D 2024.01.16_17:40 (4]
TASKD/
9 TASKDATA 20.09.2022 Letzte 16.01.2024
» Enthalte » Anderung
TASKDATA 2022.09.19_15:06 19.09.2022
Name
Task 2024
'I\ - /1l I:b' (] /""’ *
d 150Bu REC + g
LELHAS



P

=
-

TASKDATA zuriicksetzen. =
- .. . . . . . El‘/
Nach einiger Arbeitszeit sind einige > 55% < g —
Auftrage in der Auftragsliste (1) Karte [<s») Academy
aufgefuhrt, sodass diese Auftrige ] Details
unubersichtlich werden kann.
Aktive TASKDATA e ° -a.
» |n der TASKDATA Verwaltung (2) — L o j U
kénnen die Auftragsdaten einer 9 = + L i —
TASKDATA ZUfUCkgesetZt (3) Jabc Name 2024.01.16 17:40
werden, ohne dass dabei die TASKDATA 2024.01.16_17:39 16.01
7] L 16.01.2024
Felddaten (4) (Referenzspuren, - ﬁun
Enthaltene Auftrage () TASKDATA bereinigen Prung
Feldgrenzen, etc.) verloren gehen.
Mochten Sie die TASKDATA
bereinigen?
X Nein
Name Feld
v/ Ja
Task 2024.01.16_17:40 ;;Jezlj 01.16 X Alle enthaltenen Auftrége und
0' o aufgezeichneten Daten (z. B. bearbeitete 9
Flache, Punktdaten, Zahler usw.) werden
geldscht. Wenn Sie diese Daten
bendtigen, exportieren Sie zuvor diese b OB
T\L TASKDATA. DI- Ao/ *
Alle Stammdaten wie Felder, Feldgrenzen )
und Referenzspuren bleiben in der
31 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung TASKDATA erhalten, LLIHAS



GPS PILOT CEMIS 1200
Import / Export USB
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USB Import von TASKDATA

» Standardmaliig arbeitet das CEMIS 1200
im ISOBUS TASKDATA Format.

= st ein USB Stick mit einem TASKDATA
Ordner vorbereitet und in das CEMIS
eingesteckt, 6ffnet sich automatisch der
Importdialog.

» Alternativ kann der Import / Export Dialog
Uber das Transfer-Symbol (1) in der
FulRzeile getffnet werden

=  Wird der Import gestartet (2), kann
anschlie3end die gewiinschte
TASKDATA Datei des USB Sticks
ausgewahlt werden.

» |stder Import abgeschlossen, kann die
TASKDATA Datei (3) aktiviert werden.

33 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

»

: Import und Export

Import und Export

— ] Import starten

B Export starten

Online-Dateitransfer

Status Synchronisiert

Online Freischaltungsverwaltung

() Freischaltungen
() synchronisieren

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

L

»

(1) TASKDATA importiert

Beschreibung

Import war erfolgreich.
Schliel3en Sie den Dialog oder aktivieren
Sie eine TASKDATA.

TASKDATA wahlen

TASKDATA




USB Export von TASKDATA

Es kdnnen jederzeit die Auftrage > 55% g —
des CEMIS inkl. Felddaten Karte G Academy
exportiert werden. A Abdeckun... O’n?f]% ! T\L Import und Export
» |stein USB Stick in das CEMIS 3 Import und Export
eingesteckt, 6ffnet sich 1 1
automatisch der Import / Export L Import starten
Dialog. ] 9
. - /l\ Export starten
» Alternativ kann der Import / Export (.
Dialog Uber das Transfer-Symbol

| >> Online-Dateitransfer
(1) in der Ful3zeile gedffnet werden. = Status Symehronisr

t
= Wird der Export gestartet (2), kann

anschlieRend die gewiinschte Online Freischaltungsverwaltung

TASKDATA Datei ausgewahlt = ¢ ) Freisﬁhalltulﬂgen
syncnronisieren
werden.

Field 202....05_14:56 Keine Referenzsp

] o /A

. . USB-Datenspeicher
= Alternativ kann eine TASKDATA

direkt im Meni Auftrage auf einen == F=T USB-Datensneicher trennen
USB Stick exportiert werden. [m';;}; >/n & o0
T\L .E REC I:ﬁ'l- n_o/
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USB Export von TASKDATA

= |m Export Dialog kann ausgewahlt
werden, ob eine Kopie (1) der zu
exportierenden TASKDATA auf dem
CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.

» Die gewtinschte TASKDATA (2) wird
aus der Liste ausgewabhlt.

» Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt:

= USB Stick.

Anschlie3end kann der Export
abgeschlossen werden.

35 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

B Daten exportieren

A

Kopie behalten?

Kopieren v
Daten wahlen

TASKDATA 2022.03.17_19:44
TASKDATA

Online TASKDATA 2022-03-17 v

19:48:52

B Daten exportieren

e~

Datenempfanger wahlen

USB-Datenspeicher

C ;) Online-Dateitransfer

AZL]

W

OB

a0

o

*

oe | Z»/ll

<

- In

LLIRAA3Z

w




GPS PILOT CEMIS 1200

Import / Export per Online File Transfer
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Online File Transfer
Ubersicht

» |SOXML Auftragsdaten konnen per Mobilfunk an den
GPS PILOT CEMIS 1200 ubertragen werden.

» Benoétigte Hardware auf der Maschine:
=  GPS PILOT CEMIS 1200
= A159 UCM Kommunikationsmodul

» Maschinenseitige Voraussetzung:

= Lizenz Maschine connect oder Vernetzte
Dokumentation auf dem Grundfahrzeug.

= Aktivierung des Grundfahrzeugs in TELEMATICS.

= Bei Nutzung tUber 365FarmNet: Kopplung des
TELEMATICS Accounts Uber die APl an
356FarmNet.

= Hinweis: Die Lizenz Maschine connect oder
Vernetzte Dokumentation sind immer
maschinengebunden und héngen nicht am CEMIS
1200 Terminal!
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Online File Transfer

TELEMATICS olo¥™
Voraussetzung in TELEMATICS fur Online File Transfer: BustSVZy/sas N 5 s - el = S ® ™
Dashboard Maschinen Karte Meldungen Analyse Dokumentation ~ Verwaltung - CLAAS connect Konto
= Maschine mit aktiver Lizenz Vernetzte Dokumentation. 9 q R
Neue Auftréage hochladen Aktualisieren
Ubertragung eines Auftrags in TELEMATICS: T —— 0 Online Dateitransier
» Erstellung eines ISOXML Archivs als .zip-Datei in einer cetrumer 10_v|Finerdge anzeigen
. . N Datum v Auftragsdatei Status
beliebigen Ackerschlagkartei. - .
9 22.01.2023 15:10 Online TASKDATA 2023-01-22 15:10:37 Erfolgreich hochgeladen ||
= Auf der TELEMATICS Homepage anmelden, e e i
» |Im Bereich Dokumentation = Online-Dateitransfer (1) & Empfangen von AS700671 (AS700671)
offnen und gewlinschte Maschine aus der Liste Zeitraumfiter 10 | Eintrage anzeigen
auSWé.hIen . Datum v  Auftragsdatei
9 Keine Daten in der Tabelle vorhanden
» Uber die Schaltflache Neue Auftrage hochladen (2) die (eine Daten vorhancien awock  Nachse

.zip-Datei auswahlen.

= Der Sendestatus der ISOXML Datei kann im Bereich
Gesendet (3) eingesehen werden.

= Alle online exportierten ISOXML Dateien aus dem
CEMIS 1200 sind im Bereich Empfangen (4) zu finden
und kdnnen als .zip-Datei heruntergeladen werden.
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Online File Transfer
365FarmNet

Voraussetzung in 365FamNet fir Online File Transfer:

*» Buchung des Bausteins:
Maschinenkommunikation CLAAS TELEMATICS (1)

Kopplung des TELEMATICS Accounts mit 365FarmNet:

» Die in TELEMATICS registrierten Maschinen mit Online File

Transfer missen nun an den 365FarmNet Account
angeschlossen werden.

» Dazuin 365FN den Bereich Betrieb (2) 6ffnen und das
MenlU Maschinenschnittstellen (3) auswéhlen.

= Uber das + (4) kann nun der neue Partner CLAAS
TELEMATICS (5) verbunden werden, dazu die
vorhandenen TELEMATICS Zugangsdaten (6) eingeben.

= AnschlielRend werden die TELEMATICS Maschinen in

365FN importiert (5) und missen ggf. noch angelegt oder

zugeordnet werden.

39 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Maschinenkommunikation
CLAAS TELEMATICS

I‘""s Kostenfrei

Anmelden

Synchronisieren der Schldge und
= Abrufen der Arbeitsdaten der
:Il Maschinen iber CLAAS
TELEMATICS sowie online
Austausch von Aufirdgen mit
CLAAS ISOBUS Terminals

é ~ Hier klicken, um sich mit einem neuen Partner zu verbinden »

535 365FarmiNet
""

d ~

Betrieb

Maschinen-
9 schnittstellen

Pflanzenbau

CLAAS TELEMATICS

9 LLIHAS

LLAAS CLAAS TELEMATICS

(6 )

=)

Verbindungsstatus; Verbunden &)

Importierte Maschinen: 6
Jetzt aktive Maschinen: 0 0

Zuletzt Maschinendaten empfangen: -

CIAAS



Online File Transfer
365FarmNet

Ubertragung eines Auftrags in 365FarmNet: M Betrieb Pflanzenbau Rinderhaltung Karten Bausteine Kalender @

» Planung eines Arbeitsvorganges. Arbeitsvorgange 9

. Geplanten Auftrag / Auftrage (1) Geplant 3 von 3 Versendet 12 von 12 Eingegangen 4von 4 Y ISO-XML
| CLAAS Maschinen |

au Swah I en. Datum Tatigkeit Schlige Betriebsmittel Personen
=  Uber die Schaltflache Senden (2) den =
Punkt CLAAS Maschinen (3) auswahlen. Am Parkplatz Academy
o 23.03.23 Bodenbearbeitung  Am Teich h. Halle 6
= Die gewiinschte Maschine(n) (4) aus der And Stafe

Liste anwéahlen.

™ Betrieb Pflanzenbau Rinderhaltung Karten Bausteine Kalender 0

=  Uber die Funktion Exportieren (5) werden L LRI LS

die Auftrage der Planung inkl. aller
Stammdaten wie Grenzen,
Referenzspuren, Applikationskarten, etc. an
die Maschine gesendet.

Export der Arbeitsvorgdange zu CLAAS Maschinen 3 Baustein-Verbindung trennen

Wéhlen Sie aus der Liste die gewinschten Maschinen aus

[] Alle auswahlen

A9700621
& tractor | ARION 660 CMATIC
@ A9700671
o tractor | ARION 630 CMATIC
A510042% CEMOS CTIC @ Lizenz susgelauten
& tractor | AXION 870 CMATIC
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Online File Transfer

Import

» |st die Datei an das CEMIS 1200
versendet, empfangt das Terminal die Karte
TASKDATA, sobald es mit dem A Abdeckun...

41

> &
o

iot
™

Academy

CLAAS Server (1) verbunden
(grun) ist.

Anschlieffend kann die Online
TASKDATA (2) direkt aktiviert
werden.

Field 202....05_14:56

il

——

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L

0,00 A
0

L obillis

M,

Keine Referenzsp

ﬁ/o B

AQ

LLHHS

(@) TASKDATA importiert

Beschreibung

Import war erfolgreich.
Schlie®en Sie den Dialog oder aktivieren
Sie eine TASKDATA.

TASKDATA wahlen

Online TASKDATA 2023-10-05
15:02:16

b oB
REC [ *

LLIRAA3Z




Online File Transfer

Export
= Sind Auftrage mit Daten im CEMIS > 555 oo —
Terminal vorhanden, kdnnen diese Karte G Academy -
direkt im ISOXML Format an 2 Abdeckun... 0,00 &4 L Import und Export
@ |

TELEMATICS bzw. 365FarmNet |

Import und Export
gesendet werden. P P

\l’ Import starten

» Der Export Dialog kann Uber das L
Transfer-Symbol (1) in der ]
FulRzeile gedffnet werden. - Q |/_P| Export starten
= Wird der Export gestartet (2), kann ﬁ | >> Online-Dateitransfer
anschliel3end die gewlinschte —— Status Synchronisier
TASKDATA Datei ausgewahlt t
werden. Online Freischaltungsverwaltung
. A.Iterngtlv kantl eine TASKDATA T ¢ ) E;i':ﬁgﬂitsig?::
direktim Men( Auftrage online Field 202....05_14:56 Keine Referenzsp .
exportiert werden. = USB-Datenspeicher

——

=T LS R-Da’rengnevinher trennen
— :
CIHAS | >/ 0 °°
T\I/ “ REC |:?'l- Ap/ *
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Online File Transfer

Export
" Im Export Dialog kann ausgewahlt [© Daten exportieren [© Daten exportieren

werden, ob eine Kopie (1) der zu

exportierenden TASKDATA auf dem —> —~ -

CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.

Kopie behalten? Datenempfanger wahlen

» Die gewtinschte TASKDATA (2) wird

aus der Liste ausgewahit. 0 Kopieren v USB-Datenspeicher
= Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt: Daten wahlen

¢ ;) Online-Dateitransfer
= Online-Dateitransfer, um die ¥ | TASKDATA 2022.03.17 19:44

TASKDATA an TELEMATICS bzw.
365FarmNet zu Ubermitteln.

TASKDATA
» Anschliel3end kann der Export
abgeschlossen werden. 9 Online TASKDATA 2022-03-17 v
19:48:52

AZL]

W

oe | Z»/ll

<

OB

w

a0

D
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GPS PILOT CEMIS 1200

Fahrspuren & Spuranpassung
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Quick AB

= Uber das AB Symbol (1) in der
FuRRzeile kann die neue Funktion
Quick AB aktiviert werden:

Wird das Symbol betatigt, setzt
der GPS PILOT einen A Punkt.

Anschliefend sind min. 50m zu
fahren.

Nach 50m Entfernung setzt das
System automatisch einen B
Punkt und aktiviert die Fahrspur.

Der Fahrer kann sofort mit der
Arbeit starten.

= Uber das Symbol REC (2) kann die
Aufzeichung jederzeit beendet
werden.
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b/o B

AQ
&
> &y gl p—
Karte G Academy -
' 0,00 os
trd, Abdeckun... m A / Neu: Gerade
0) ] a0
] X
Anweisung
- Der Punkt A ist gesetzt. Fahren Sie nun
50 m geradeaus. Der Punkt B wird
>> automatisch gesetzt, die Referenzspur
E— wird erstellt und verwendet.
A
I ‘4
Field 202....05_15:02 Keine Referenzsp
i £ os
|
Z N @ @

L

o é OB
REC [ | *

LLIRAA3Z




MenU Referenzlinieneinstellungen

46

Alle relevanten Referenzspuren sind
Uber das Menl Referenzlinien (1) zu

finden.

Soll eine Referenzspur
aufgenommen werden, kann der
gewlnschte Referenzspurtyp (2)
ausgewanhlt werden.

Wird wahrend der Aufnahme einer
Referenzspuren / einer Feldgrenze
eine weitere Aktion ausgeftihrt, ist
das Aufnahmemeni (3) jederzeit in
der Ful3zeile zu erreichen.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
? &y & =
Karte G Academy -
PR Abdeckun... 0,00

Field 202....05_15:02

1

——

L

Keine Referenzs;;

ﬁ/o B

AQ

l )
LLAAS

% ob L
M’/ Referenzlinieneinstellungen

Referenzspur erstellen

OB
/ Gerade erstellen
]

A.-

H ° AB Kontur erstellen

- o.B -
7 A+ Winkel erstellen

ag

& o .
/  Spuranderung erstellen
A0

Referenzspur erstellen

/oB Gerade eingeben
AQ

b oB
REC [ *

©

LLIRAA3Z




-~

OB

AB Gerade Ap/ «oVo¥
. . . & OB
Zum.AnIegen eln.er-AB.Geraden im ) 552} < ./ Neu: Gerade
Meni Referenzlinien ist Folgendes Karte <5x) :
ndtig: B& Abdeckun... O’EOA o A X
0) 3
= Zum Starten muss ein A Punkt | Anweisung
(1) gesetzt werden. |
Zum Startpunkt fahren und Punkt A
= Nach min. 20m kann ein B Punkt setzen.
(2) gesetzt werden. :
3y OB
. Neu: Gerade
= Zum Speichern der angelegten ﬁ n.o/
Fahr?pur muss der Haken (3) _ % % B 9
gedrickt werden.
& Name A=B
26 m 2022.03.17_19:57
IE Typ Gerade
Field 202....05_15:02 Keine Referenzsp Feld Field
o . B o 2022.03.17_19:56
| OB
poll] g

T o] .
LLHAS | é -]
N ] o DY %
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A+ Winkel

=  Zum Anlegen einer A+ Winkel
Geraden im Menu Referenzlinien ist
Folgendes nétig:

Zum Starten muss A+ Winkel
ausgewahlt werden. Am
Startpunkt wird ein A Punkt (1)
gesetzt.

Anschliel3end wird die aktuelle
Fahrzeugrichtung (2) angezeigt
und kann ggf. angepasst werden.

Zum Speichern der angelegten
Fahrspur muss der Haken
gedrickt werden.

48 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

S
™

Academy

Karte
B& Abdeckun...

g

Field 202...

.05_15:02

&

——

’I‘\LI

2°° Neu: A+ Winkel

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.

Stellen Sie den Winkel tiber den
Ziffernblock ein.

Wert eingeben

0.00000 ° ... 360.00000 ° q v

b oB
REC [ *



e

AHB Neu: AB Kontur

AB Kontur
Zum Anlegen einer AB Kontur im > 555
Meni Referenzlinien ist Folgendes Karte ™
notig: [ Abdeckun... |

49

Zum Starten muss ein A Punkt (1)
gesetzt werden.

Wahrend der Aufnahme kann die
Spur jederzeit pausiert / gestartet
(2) werden, um Teil-Geraden zu
erzeugen.

Beenden der Aufzeichnung der AB
Kontur durch Setzen des B
Punktes (3).

Speichern der Aufzeichnung tber

den Haken. Groes L h. Halle 6

I

——

L
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M |

Kei ne. Referenzsp

AQ

ﬁ/o B

A

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.

AT T IR IR T IR NN TR TR N1

nHB Neu: AB Kontur

> 8

Anweisung

1. Fahren Sie mindestens 20 m an der
Kontur entlang.

2. Zum Endpunkt fahren und Punkt B
setzen.

n
>/l
REC




¢ os
/

Spuranderung erstellen AO
= Der Fahrmodus Adaptive AB Kontur erstellt keine neue Referenzspur, sondern verandert g —
Academy -

bestehende Referenzspuren.

& oo ,
= Die Adaptive AB Kontur hat folgende Optionen: ‘P/ Spuranderung erstellen

Modus wahlen

= Zusammenfuhren von vorhandenen Spuren.
> Umleitung zusammenflhren mit

= Beispiel: Das Lenksystem fahrt automatisch gelenkt auf einer angelegten AB Geraden, vorhandenen Spuren.

die Umleitung wird gestartet, es wird manuell auf eine vorhandene AB Kontur Spur

gelenkt und diese aktiviert. Der GPS PILOT erstellt nun eine neue Spur bestehend aus l\ Neuer Anfang
. : Oa

der AB Gerade, der manuellen Uberfahrt und der AB Kontur. Dies kann beliebig oft o

wiederholt werden. >> [/“ Neues Ende

= Neuer Anfang einer vorhandenen Spur.

= Neues Ende einer vorhandenen Spur.
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Referenzspur erstellen
AB an Feldgrenze

= Zur Erstellung einer Referenzspur
anhand einer Feldgrenze im Menl
Referenzlinien ist Folgendes notig:

Exakt vermessene Feldgrenze.

» Mit der Empfindlichkeit (1) wird
gesteuert, ab welchem Radius eine
Seite der Feldgrenze unterteilt wird.
Die Anderung des Reglers kann
direkt in der Kartenansicht tGberprift
werden.

» Die erstellten Referenzspuren
werden automatisch um die Halfte
der Arbeitsbreite (3) des aktuellen
Gerates angelegt, was manuell
angepasst werden kann.

= Uber den Pfeil (4) kann eine
Detailauswahl von Referenzspuren
getroffen werden.
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‘ Referenzspur erstellen

Ba Abd

L

(4

d

Empfindlichkeit

2]

50
%

Segmente zusammenflgen

Im nachsten Schritt
zusammenfuhren?

Referenzspurversatz

b oB
REC [

LLIRAA3Z



Referenzspur erstellen (’“
AB an Feldgrenze -

» |m folgenden Dialog kdnnen die > 555 & —
gewlnschten Referenzspuren erstellt Karte G Academy _
werden: 2= And Referenzspur erstellen
= Referenzspur Nr. 1 ist aktiv, wird

grun in der Karte dargestellt und ~|v| ©
bei Bestatigung (3) erstellt. - BJ Referenzspuren wahlen
| W @ _
= Referenzspur Nr. 2 ist abgewahlt, JAL\?J E : 9 1 A=B 2023.10.05.15:18 1 Y
wird in der Karte wei3 dargestellt AR @ T

1

und wird bei Bestatigung (3) 87 d _

nicht erstellt. >> | _ 7] X | 2 A=B2023.10.05_15:18 2
0

9 3 A=B Contour
2023.10.05_15:18 3

4 A=B 2023.10.05_15:18 4 v
Grol3e
=M A=B Contour
i} | | | O 2023.10.05 15:18.5 v

N == L A
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Gerade eingeben

,h/o’ B

AO

-

iot
™

Academy

AB Koordinate

= Zum Anlegen einer AB Koordinate im > 555
Meni Referenzlinien ist Folgendes Karte ™
n(')'tig: B& Abdeckun...

= Der Breiten- und Langengrad von
Punkt A (1) wird gesetzt.

= Der Breiten- und Langengrad von
Punkt B (2) oder Winkel wird
gesetzt.

= Speichern der Eingaben und der
erzeugten Fahrspur tUber den
Haken (3).

€8 m

Grof3es L h. Halle 6

1

——

L
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D2

A\

A=B Contour 2023.1(

57— e

/

AQ

b oB
. c,/ Referenzspur erstellen

v

Punkt A eingeben

A: Breitengrad

)‘E A: Langengrad

Punkt B oder Winkel zu Nord
eingeben

B: Breitengrad

2]

B: Langengrad

b oB
REC [
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—

-

Spurauswahl .E‘. dﬁ
= Alle geplanten und angelegten > 535 2 _—
Fahrspuren eines Feldes kdnnen im Karte G Academy o
Meni Karte =» Referenzspur H" Referenzspur E) ;\n%
eingesehen werden - /| Feider 2!
' Spuranpassung Karte
= (1) Name und Modus der 4@1 o -
i Grenzen
Referenzspur. Aktuelle Spur anpassen L=
Auftrage
= (2) Gruner Status bedeutet, der Ubersicht Aj " Referenzspur iy
GPS PILOT nutzt gerade diese Name Typ Aktiv  Ausge...
Referenzspur. >> v ® Spuranpassung Fahrzeuge
Ubersicht C%
= (3) Auswahl der Referenzspuren AB An der Zufahrt Gerade
" 0 e ‘6 Anbaugerate
fur den Schnellwechsel. Alle |§| Fahrgasse
ausgewahlten Referenzspuren AB Obetbaume Gerade sobud
u L
werden im Schnellwechsel ISOBUS UT
durchgeschaltet.
Kontur Entlang am Schilf AB Kontur . \/ | ﬁl
Einstellungen
_______________________ P, - Y 4 v

N == L A
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Referenzspur aktivieren.
Sortierung der Fahrspuren fir den Schnellwechsel

55

> &
o

S
(A p—
Academy -

Die ausgewahlten Referenzspuren
fur den Schnellwechsel (1) kbnnen Karte
in einer beliebigen Reihenfolge B3 Abdeckun...

sortiert werden, sodass bei einem
Durchschalten die Referenzspuren in
der richtigen Reihenfolge gewechselt
werden.

Uber den Namen der Referenzspur
(2) 6ffnet sich das Menu
Referenzspur aktivieren (3).

Die Referenzspuren kdnnen per
Halten & Ziehen (4) sortiert werden.

GrolRes L h. Halle 6

1

——
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oB
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Vorgewende_ Erdhaufen

AB An der Zufahrt v

&/ sle

) os
i

AD

LLHHS

b oB
REC [ *

LLIRAA3Z



Spuranpassung

Lo _ . . — & g S
U.ber die Spuﬂrabwen:hung (1) offnet > 55% . 9 & —
sich das Menu zur Anpassung der Karte [<s») Academy

aktuellen Fahrspur. (23 Abdeckun...

\ 2;3” > ;I Fahrspur verschieben
e ||+

°T
® © 4
%

NS

» Einstellungen Spuranpassung:

= Spur auf der aktuellen Position
einrasten (2).

= Spuranpassungen als neue
Spur abspeichern (3).

= Spuranpassungen zuricksetzen

(4). 0,00 m
= Verschiebeeinstellungen (5): die /@ Verschiebeeinstellungen
eingestellten Werte kbnnen hier 98 m
eingesehen bzw. verandert werden. — 1 Alesiallite taseielag A
GrolRes L h. Halle 6 AB Obstbaun 6
gﬂ] :/dg — _)I(_ Schrittweise Verschiebung 0,170 m

N == L A
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Fahrgassenanzeige.

= Ab der CEMIS Software 2.0.xx ist es
mdglich Fahrgassenspuren visuell
hervorzuheben.

» Fahrgassenspuren werden orange
dargestellt.

» Es kodnnen gleichmallige Abstande
der Fahrgassen definiert werden, wie
z.B. jede 5. Spur.

= Dieses Feature beinhaltet keine
aktive Steuerung einer ISOBUS
Fahrgassenschaltung!
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-

Fahrgassenanzeige.

Fahrgassen konfigurieren. ..i‘.&q
=  Die Einstellungen der > & oA —
Fahrgassenanzeige sind im Menti Karte G Academy —
Karte & Fahrgasse zu finden |§| Log
g 2A|| Fahrgasse /|| Felder @(
1) Ein-/Ausschalten der Anzeige von Hauptschalter Karte
Fahrgassen. ,@'ﬁ Grenzen EJ
2) Startspur einstellen: auf welcher o Auftrage
Referenzspur soll die Fahrgasse / ° Referenzspur m
angezeigt werden?
_ Startspur einstellen Fahrzeuge
1) Einrasten auf aktueller % Fahrgasse
Referenzspur. S|l — @ &
® Hauptschalter Anbaugerate
2)  Verschieben nach links / rechts. Intervall Startspur einstellen
. . ISDm
3) Intervall: Alle wie viele Intervall ISOBUS UT
Referenzspuren soll eine Fahrgasse @ Benachrichtigung
angezeigt werden? L L__,_.,‘!;
Einstellungen
Benachrichtiauna v v
o= /1l 6 jr
T\I/ ﬁ SHON IS0 REC Dl' Ap/ *
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Fahrgassenanzeige.

Fahrgassenbenachrichtigung konfigurieren.

= Mit einer Meldung kann der Bediener
auf das Erreichen oder Verlassen
einer Fahrgasse hingewiesen
werden.

» Diese Benachrichtigungen (1)
kbnnen separat voneinander
eingestellt werden.

= Sobald der GPS PILOT aktiviert
wird, kbnnen folgende
Benachrichtigungen (2) erscheinen:

=  Keine.

= Visuell. Im Terminal wird eine
Meldung erscheinen.

= Audiovisuell. Im Terminal wird
eine Meldung erscheinen und
zeitgleich ein Hinweiston
erklingen.
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&
> 55 g -
Karte G Academy o
F N
V |§| Benachrichtigungstyp
Startspur einstellen Keine v
e —  +
@) | Visuell
Intervall
>> >> Audiovisuell
g
Benachrichtigung
Fahrgasse erreicht Audiovisuell
Fahrgasse verlassen Keine
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GPS PILOT CEMIS 1200

Feldverwaltung & Feldgrenzen
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L el

-

Felder ‘Eﬁ

= Im Menii Karte finden sich im > & oA —
Bereich Felder alle Eintrage des Karte G Academy o
aktiven TASKDATA Archives: oo
/|| Felder F/| Felder 75
= Ein neues Feld kann tber das + (1) Ubersicht Karte
angelegt werden. 0 n L Bl EJ
= Die Felderliste kann nach {,@_ﬁ B Auftrage
verschiedenen Kriterien sortiert 9 Name Entfernin... Akiiv -
werden. hd . m
nH Referenzspur Fahrzeuge
= Die Felderliste zeigt folgende >> Bundesstraie 0,2 km o
Informationen: |§| Fahrgasse c%
Anbaugerate
= Name des Feldes (2) GroRes L h. Halle 6 0,7 km ®
ISDm
= Entfernung zum Feld (3) 9 9 6
ISOBUS UT
= Status der Feldauswahl (4) L__,_.I
- - - ﬁ
=  Wird ein Auftrag ausgewahlt, ist Einstellungen
automatisch das zugeordnete Feld v
V. 6 o°
Al ™ N o= e 0 Y *
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Grenzen

62

Fur jedes Feld der Feldliste kénnen
Feldgrenzen vorhanden sein oder

—

-

7

angelegt werden.

Vorhandene Feldgrenzen werden in
der Grenzliste (1) angezeigt. Hier
sind sowohl Auf3en- als auch
Innengrenzen aufgelistet.

Uber die Option Vorgewende (2)
kann eine Vorgewendelinie in einer
definierten Vorgewendebreite (3)
angelegt werden.

Soll um Innengrenzen ebenfalls eine
Vorgewendelinie erzeugt werden,
kann dies Uber die Option Innere
Vorgewende (4) aktiviert werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

v
? & & =
Karte G Academy o
:r-"i e
iﬂl} Grenzen i/]l Felder %
Feldgrenzen | Karte
Name Aktiv ‘ff_ﬂ_lj Grenzen EJ
. Auftrage
Feldgrenzen
GroRes L h. Halle 6_01
0 o e ' ® Vorgewendeeinstellungen m
Vorgewendeeinstellungen 5 Fahrzeuge
>> A g Referenzspur
Anbaugerate
> |§| Fahrgasse
isobud
9 e e ISOBUS UT
L5
Einstellungen
v
LLANAS /11 b OB
N Y o DYy
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Feldgrenze erstellen

63

> &
o

iot
™

Academy

Im Meni Feldgrenze (1) kann eine
Feldgrenze fur das aktuell aktive Feld Karte
erstellt werden. B3 Abdeckun...

Start der Aufzeichnung Uber die
Option Feldgrenze erstellen (2).

Zudem kénnen in dieses Ment auch
direkt Vorgewendeeinstellungen (3)
vorgenommen werden.

G ksl
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Feldgrenzen erstellen

= Es wird nun ausgewahlt, ob es sich
um eine Aul3engrenze

> &
Karte @

(AuRRenliegende) oder eine B3 Abd

Innengrenze (Innenliegende) handelt
(1).

» AulRerdem kann hier ausgewahlt
werden, ob sich die Aufzeichnung
automatisch beenden soll, sobald
der Startpunkt wieder erreicht wird.

= Mitdem Aufzeichnungspunkt (2)
wird eingestellt, auf welcher Seite der 1
aktuell ausgewéhlten Maschine /
Arbeitsgerates der OB
Aufzeichnungspunkt (2) liegen soll.
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Feldgrenzen erstellen

= Die Aufzeichnung wird tber das > 555 oA —
Aufnahmesymbol (1) gestartet. Karte N Academy —
= Soll eine Ecke sauber aufgezeichnet [ Abdeckun.. A &M Feldgrenze erstellen
werden, wird vor der Ecke die 0 ==
Aufzeichnung pausiert (2). D N4 [”] 9 X
Anschliel3end kann das Fahrzeug in '. |
die Ecke rangiert werden und die : Anweisune
Aufzeichnung kann tber das Play = . . ) . _
Symbol (1) fortgesetzt werden. : '. T'ppe? S R
_ " Aufzeichnung fortzusetzen.
» Der Haken (3) beendet die n |
Aufzeichnung der Feldgrenze am " << >> Tippen Sie auf "Bestatigen", um die neue
ANEEEEEENEEBE

aktuellen Standort.

»  Tipp: Wahrend der Aufnahme der
Feldgrenze kann jederzeit die —_—

Aufzeichnung Uber das REC

Symbol (4) im Dialogfenster -
geoffnet werden. ‘z‘ﬂll
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GPS PILOT CEMIS 1200

ISOBUS.

—

Ut

= Universal Terminal und beschreibt die Mdglichkeit, alle ISOBUS Gerate mit einem
beliebigen Terminal bedienen zu kénnen.

= Auxilary = AUX. Funktionstasten eines ISOBUS Joysticks, die frei belegt werden kdnnen,
u.a. die F-Tasten der CLAAS Traktoren Armlehne. Die beiden Standards AUX-O und AUX-N
sind nicht kompatibel! Das Terminal, der Joystick und das Anbaugerét missen den gleichen
Standard unterstttzen.

= Taskcontroller basic. Standardmafig im CEMIS 1200 Terminal aktiv. Der Taskcontroller
wird fUr die Verarbeitung von ISOXML Daten (Felder, Referenzspuren, Karten, etc.) bendétigt.

= Taskcontroller geo. Als Freischaltung fur das CEMIS 1200 verfligbar. Wird ftr die
teilflachenspezifische Dokumentation (z.B. Ertragskartierung) und Applikation (z.B.
Applikationskarten) ben6étigt.

= Tasksontroller Section Control. Automatisches Schalten von Teilbreiten des
Anbaugerates anhand bearbeiteter Flache oder Grenzlinien.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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GPS PILOT CEMIS 1200
ISOBUS.

Unterstutzte ISOBUS Funktionen in der CEMIS 1200 Software 2.0.xXx:

67

Im Standard.
Universal Terminal / ISOBUS UT Anzeige.
ISOBUS Funktionstasten im Standard Auxilary New / AUX-N.

Import / Export / Nutzung von ISOXML Auftragsdaten inkl.
Feldgrenzen, Referenzspuren etc.

Optional als Freischaltung verfugbar:
Section Control mit bis zu 80 Teilbreiten.

Parabellférmiger Arbeitspunkt, z.B. Streufacher eines
Dungerstreuers (ISOBUS Anbaugerat muss diese Funktion
ebenfalls unterstitzen).

Applizieren mit einer Applikationskarte im ISOXML Format.

Teilflachenspezifische Dokumentation der ISOBUS
Auftragswerte.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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GPS PILOT CEMIS 1200
ISOBUS UT
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ISOBUS UT
Ubersicht

(1) Auswahl der ISOBUS Teilnehmer

(2) ACK — Button: Quittierung von
ISOBUS Alarmmeldungen.

(3) Comfort Softkeys 6ffnen.
(4) 1SOBUS Vollbild 6ffnen.

ISUM
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ISOBUS UT

Einstellungen

= Das CEMIS 1200 kann ein ISOBUS
UT zur Verfugung stellen.

» Die Einstellungen des ISO UTs sind
im MenU Einstellungen unter dem
Bereich ISOBUS zu finden.

» Empfohlene Einstellungen:

= |SOBUS UT soll auf dem CEMIS
dargestellt werden:
Universal Terminal 1.

= ISOBUS UT soll auf dem CEBIS
des Traktors dargestellt werden:
Universal Terminal deaktiviert.

= Der ISOBUS Taskcontroller (2) fur
Section Control etc. bei Bedarf
ausgeschaltet werden, z.B. bei der
Nutzung eines anderen Terminals.

70
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CEBIS

Funktionstasten belegen

» Die F-Tasten im CMOTION und der
Armlehne der CLAAS Traktoren
konnen als ISOBUS Funktionstasten
genutzt werden.

» Dazu mussen den gewlnschten F-
Tasten zuerst im CEBIS die Funktion
ISO-Bus zugewiesen werden.

» Unter F-Tasten = F-Tasten kdnnen
die einzelnen F-Tasten angewéahlt
und mit der Funktion 1ISO-Bus belegt
werden

= Der Traktor passt sich automatisch
auf die AUX Generation an, die im
CEMIS ausgewahlt ist.
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Funktionstasten zuweisen

72

Sobald ein ISOBUS Anbaugeréat und 4
ein ISOBUS Joystick (z.B. CMOTION

v
555
ISO UT o

des Traktors) angeschlossen sind,
kann die AUX-N Zuweisung (1) des
CEMIS geoffnet werden.

Uber die Schaltflache + (2) 6ffnet sich e
das Menu zur
Funktionstastenbelegung.

Alle bereits vorhandenen >>
Zuweisungen (3) werden in der Liste

angezeigt. e

Sollen alle Zuweisungen gel6scht
werden, kann dies tber den
Papierkorb (4) ausgewahlt werden.

Sollen einzelne Zuweisungen
geldscht werden, die betreffende
Zeile antippen und die Zuweisung
I6schen (5) werden.
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Funktionstasten zuweisen

= Eine neue Zuweisung kann
wie folgt angelegt werden:

(1) Neue Zuweisung
(2) Joystick auswahlen

(3) Funktionstaste des Joysticks
anwéhlen

(4) Anbaugerat auswéahlen

(5) Funktion des Anbaugerates
zuweisen

(6) Definierte Zuweisung
speichern

AUX AUX-N Zuweisung

Ubersicht

1 JJs!

l{b AUX-N Zuweisung

—

% AUX-N Zuweisung

—~ =

l{b AUX-N Zuweisung

—~

Gerat wahlen

1von 5

Anbaugerat wahlen

3von 5
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GPS PILOT CEMIS 1200

Mengeneinstellung
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Mengeneinstellung

= Sobald ein Auftrag aktiv gestartet (1) { 5 g —
ist, kdnnen in den ISO UT G Academy o
Mengeneinste”ungen (2) d|e VIHITIE 1AONUA LA £UL0- |u-u$ 1J.U£. 10 Uy, |O E Details
Ausbringmengen fir den -
Enthaltene Auftrage
Taskcontroller angelegt werden. o Il
= Soll die Menge klassisch in der + i}
) Dingung,Grolies L
ISOBUS UT Bedienmaske des Jabe Name h. Halle 6
Anbaugerates eingegeben Al e E"tfemu"g
werden, muss dieser Punkt nicht 0l 73
, Zahler
weiter beachtet werden. >> Task 2023.10.05_15:11  Academy Hof 0,0 km >>
o Grofies L b bl e °00 Mengeneinstellung
6”"9””9’ ropestN-Na%  Groges L h. Halle 6 0,3 km
rﬁ%@\ . Hof CLAAS
Betrieb
Task 2023.10.05_15:06  GroRes L h. Halle 6 0,3 km s
F/|| Feld GroRes L h. Halle 6

Task 2023.10.05_15:16 GroBes L h.Halle6 0,3 km

T > o O &~ *
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Mengeneinstellung

= Eine neue Sollmenge kann Uber das { 5 & —
+ (1) angelegt werden. ISO UT ™ _ Academy _
E;gelgzsbg:qej;?;:na.lrdmenge ) °00 Mengen °0° Sollwert anlegen
= Die Einheit des Materials (3) o e o
muss eingestellt werden. Dabei ist +
darauf zu achten, dass die Einheit - - e
mit dem Anbaugerat kompatibel Iyp SETIEE STUAEE Sl T =
ist. Yp D
= Im dritten Schritt wird die ? ;{vg 150,00 kgha BEZ:EZ:ZIEZEZ: Einstellungen
Steuereinheit (4) ausgewahlt. e Standard 150,00 kg/ha
Hier werden alle am Taskcontroller
verfigbaren Teilnehmer wie
Saatguttank, Diingerstreuer, etc. e Einheit kg/ha
angezeigt. Die Einheit auswahlen,
welche die eingestellte Menge e Steuereinheit 8322322:::2;
ausbringen soll.
= Abschlie3end die Eingaben
bestatigen (5).
= Die Menge wird in der Liste (6) o
angezeigt. T\L o ;é:zl D|. fo/ *
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Section Control
Freischaltung

= Um die ISOBUS Funktionalitat
TC Section Control nutzen zu
kénnen, ist folgende Freischaltung im
CEMIS 1200 notwendig:

= GPS Section Control (3)

» Die Freischaltungen kénnen im Menii
Service (1) unter dem Punkt
Freischaltungen (2) eingesehen
werden.
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Checkliste

Startbedingungen Section Control

1. ISOBUS Anbaugeréat koppeln und Obejctpool hochladen lassen .

2. Menu Maschinen / Anbaugerate

. Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugeréat aktiviert ist.  1so
= Anbaugerat

3. Menu Maschinen / Anbaugerate
=> Aktuelles Gerat Die Uberlappungseinstellungen des Anbaugerates auf den Arbeitsgang anpassen. '%
= Uberlappungseinstellungen

4. Meni Auftrage Einen Auftrag starten. >

5. Aktiver Auftrag
= Mengeneinstellungen

Eine Ausbringmenge fir das Anbaugerat in den Mengeneinstellungen eingeben. 60

2

6. Hauptschalter Section Control Hauptschalter fir Section Control auf m (Automatik aktiv) stellen. ‘ A A

7. Anwendungsstrategie auswahlen und ISOBUS Anbaugerat aktiveren (Ausbringung, etc.). ﬂ

| E—

79 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f



Section Control

Uberblick
: &
(1) Hauptschalter Section Control { > 55% e & —
Karte & ISO UT G Academy -

(2) Ubersicht der verfuigbaren Teilbreiten |

Duengerstreuer ~lig i
(3) Mendleiste Section Control ein-/ e %u, 18.0/.B % 98| kg/na
ausblenden A S 0.0 .. |45z 7.
(4) Arbeitsstrategie Section Control @bded‘“n“' 1500 «
i
a . ] 0 kg/ha 0
_ﬁf_ 0 rpm
op [G 8503 , |% 15.3 ..
i 0w |Z 0.0.°
4.8 [m ZD Kverneland Group T’ scC 13:32

GroRRes L h. Halle 6 | A=B Contour 2023.10.05_15:19 1 i 4,02 ha

@ @ XI '_+ I—‘
#m'ﬂ “ . » . 7:- E,

i, ||
| |
&Ll AS 0 4.02He m 1/2 /n/uTo

@
O = ok o &
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Section Control
Anbaugerat anschliel3en

= Nach dem Hochladen des
Objektpools des Anbaugeréates ist zu
kontrollieren, ob im Menu
Anbaugerate (1) das gewiinschte
Gerat aktiv ist.

» Die grune LED (2) signalisiert,
welches Anbaugerat der Liste aktuell
ausgewahlt ist.

» Aktiviert sich das gewiinschte
Anbaugerat nicht automatisch, muss
das Anbaugeréat in der Liste
ausgewanhlt werden.

» Hinweis: ISOBUS Geréate mit
Taskcontroller werden
automatisch in der Liste angelegt
und mussen nicht Uber das + (3)
manuell hinzugefligt werden.
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Section Control
Anbaugerat aktivieren / einstellen

(1)
(2)

3)

(4)

(5)

82

Autom. Aktivierung Anbaugeréat {
Anhangetyp: Hier wird ausgewahlt,

wie das Anbaugerat an den Traktor
gekoppelt ist.

Geometrie: Die Abmessungen des
Anbaugerates werden automatisch
vom Jobrechner des Anbaugerates
Ubergeben. Sollen diese Malde
angepasst werden, muss das im
Jobrechner des Anbaugerétes >>
vorgenommen werden.
Uberlappungseinstellungen: Je
nach Arbeitstatigkeit sind
unterschiedliche Uberlappungen bei
Section Control gefordert. Diese
mussen hier manuell angepasst
werden.

Stillstand Section Control: sollen
die Teilbreiten bei Stillstand
ausgeschaltet werden?

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Testcl

8y & —
ISO UT G Academy _
= | =
&y Verwaltung o 7
Anbaugerateliste
+ Name Duengerstreuer
Name Verbindung Aktiv e Selifiel
A
r 9 Anhangetyp Heck angebaut

Horsch Terrano 4

Duengerstreuer

ISO | 9

L

Z:QIEH

Geometrie

Uberlappungseinstellungen

Bei Stillstand alle

Teilbreiten aussch... X ‘ v
b oB
<2 0 *
LLRAS



Section Control
Uberlappungseinstellungen 1/3

= Je nach Tatigkeit wird eine
unterschiedliche Uberlappung des
Anbaugerates angestrebt.

= Abdeckung (1): Der prozentuale
Grad der Uberlappung zur griinen,
bereits bearbeiteten Flache.

= Feldgrenze (2): Der prozentuale
Grad der Uberlappung an einer
aktiven (braunen) Feldgrenzlinie.
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<& Uberlappungseinstellungen

Uberlappung

o Abdeckung

100 %

e{ Feldgrenze

20 %

Vorgewende

.
.
"""
.
.

Feld
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Section Control <
Uberlappungseinstellungen 2/3 ‘E‘. ‘.&1

= Neben der Abdeckung kann auch eine Toleranz eingestellt werden. Uberlappungstoleranz

= Dies dient dazu, die Uberlappung in Fahrtrichtung gréRer bzw. kleiner

einzustellen als die zuvor definierte Uberlappung. By Uberlappungseinstellungen 2
= Abdeckung (1): Die Uberlappung entlang griiner, bereits “—~ —
bearbeiteter Flache. -—I——-
. _ _ Toleranzen 2 von 3

= Feldgrenze (2): Die Uberlappung entlang einer aktiven (braunen)
o Q‘f

Feldgrenzlinie. E E
B ==

Abdeckung 0,50 m

Feldgrenze 0,10 m
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Section Control
Uberlappungseinstellungen

= Die Ein- und Ausschaltwerte missen zuerst im Anbaugerat angepasst werden.

1)
2)
3)

4)

5)

6)

85

Problem =» viele Anbaugerate ermdéglichen nur die Eingabe einer Zeit. Wie
kann diese Zeit ermittelt werden?

Das Fahrzeug mit konstanter Geschwindigkeit vom Feld ins Vorgewende und

aus dem Vorgewende zuriick in das Feld fahren.

Anbaugerat per Section Control ein- und ausschalten lassen.

Ausschaltverzogerung

Uberlappung / Fehlstelle beim Ausschalten in Meter messen.
Uberlappung / Fehlstelle beim Einschalten in Meter messen.
Latenzzeit ausrechnen:

1) Gefahrene Geschwindigkeit [km/h] + 3,6 = Geschwindigkeit [m/s]

2) Gemessene Liicke / Uberlappung [m] + Geschwindigkeit [m/s]

= Latenzzeit [s]

Die errechnete Zeit kann im Anbaugerat eingegeben werden. Muss friiher
geschaltet werden, die negative Zeit eingeben (z.B. -1,5s), fur spateres Schalten

die Zeit positiv eingeben.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Section Control
Uberlappungseinstellungen 3/3

Ausschaltverzégerung

Control Luicken oder Uberlappungen beim

= Entstehen bei der Applikation mit Section
Ein- und Ausschalten am Vorgewende, kann

dies an maschinenseitigen Verzogerungen &g Uberlappungseinstellungen
liegen.
= Die Ein- und Ausschaltwerte mussen o

zuerst im Anbaugerat angepasst werden.

= Einschalten (1): Entsteht eine Liicke
beim Einschalten der Applikation
(Fehlstelle), muss der Wert X kleiner O
sein (minus Wert).
Wird Flache doppelt bearbeitet bzw. zu
frih eingeschaltet, muss der Wert X
groler O sein (plus Wert).

Zu spates Ausschalten Zu frihes Ausschalten

= Ausschalten (1): Entsteht eine Licke o Einschalten 0,00 m
beim Ausschalten der Applikation bzw.
wird zu friih ausgeschaltet (Fehlstelle),
muss der Wert X kleiner 0 sein (minus e Ausschalten 0,00 m

Wert).

Wird Flache doppelt bearbeitet bzw. zu
spat ausgeschaltet, muss der Wert X
grofRer O sein (plus Wert).
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Section Control
Arbeitsstrategie ol ¥

- . . . . |:|‘/
Ist eine Feldgrenze bei der Arbeit mit ~ { > 552} & —
Section Control vorhanden, kann Karte & ISOUT  ¢o>™ Academy
ZWiSChen drei VeI’SChiedenen Duengerstreuer A i(_;.!“ % ( {3 5/ i / 1 3 3
Strategien gewahlt werden 1 2 34 56 78 910 1112 1344 1516 17 18 *gj_‘ 3 0 e . Z see
5 o+ 7
m —be - km/h i 7 %
» Dazu ist ebenfalls eine eingestellte mmmmm’& AR A A A -
T _ RR Abdeckun... | 0.00 4 9= N K 1370
Vorgewendelinie notig (siehe Kapitel - i ol 2 Ak kg
CEMIS Feldgrenzen). - B
+ | °
= Strategien: T | "
Bearbeitung der Flache auf dem £ T — |77 g ~gy/ne 133
Vorgewende. | \\ = 0 fo’ Tpm
] [ 9999 , (% 10.3 ..
Bearbeitung der kompletten SwmmeE 0000 ataake 2D i 23 7 0. 2 "
Flache innerhalb der Feldgrenze. | @ :—4 =< Gmutg .- 1ﬂh:e|19
Bearbeitung der Hauptflache — N STOP @ @ 'x ¥ :_‘
innerhalb der Vorgewendelinie. 326 ha
%; 017 ha .
=_:/2 %TO /_\.w "—‘

0% 3,08 ha

@
A mm ol o &~ *

AUTO AQ

87 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f



=)
c
3
c
2
S
)
m
o
S
—
2}
=
L
O
@]
=
o
%
o
O]

GPS PILOT CEMIS 1200

Applikationskarten




Applikationskarten
Freischaltungen

= Um die ISOBUS Funktionalitat
TC GEO nutzen zu kénnen, ist
folgende Freischaltung im CEMIS
1200 notwendig:

= TC GEO (3)

= Aufzeichnung / Dokumentation
von teilflachenspezifischen
Tatigkeiten.

=  GPS Application (4)

= Abarbeitung / Nutzung von
Applikations- bzw.
Sollwertkarten.

» Die Freischaltungen kénnen im Menii
Service (1) unter dem Punkt
Freischaltungen (2) eingesehen
werden.

89 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
Karte G Academy o
S—
&9 Freischaltungen Qy D QJ
()() Auftrage
@ Versionen
Ubersicht Letzte Sync: 16.05.2023 Jlys7
: Fahrzeuge
SATCOR 15 by Trimble RTX 21 .05.29 &9 Freischaltungen
GPS PILOT @ | o Ubersicht S¢ ;
- Anbaugerate
TC-GEO @
RTK / SATCOR 3 fast (unlock) o [ screenshots isobud
GPS Section Control O o ISOBUS UT
. Zurlcksetzen
GPS Application | gl
>/l @ °-
T m DYy #
LLHAS




Checkliste
Startbedingungen ISOXML Applikationskarte

1. ISOBUS Anbaugeréat koppeln und Obejctpool hochladen lassen .

2. Menu Maschinen / Anbaugerate
= Anbaugerat

3. Menii Auftrage Einen Auftrag starten. >

4. Aktiver Auftrag Die im Auftrag hinterlegte Applikationskarte der Steuereinheit des Anbaugerates ﬁ
= Mengeneinstellungen zuweisen.

Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugeréat aktiviert ist.  1so

2

5. Hauptschalter Section Control Hauptschalter fur Section Control auf m (Automatik aktiv) stellen. ‘ﬂ A A

(wenn vorhanden)

6. ISOBUS Anbaugeréat aktiveren (Ausbringung, etc.). ﬂ

| IR
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Applikationskarten

Auftrag
» Um eine Applikationskarte nutzen zu 4 > 555 & —

kénnen, muss ein vorbereiteter Karte & ISOUT o™ Academy —

|SOXML Auftrag in daS CEM'S VIHITIE 1AONUA LA £UL0- |u-u$ 1J.4£.U0 vo. 1u E Details

importiert werden.

P Enthaltene Auftrage

» Anschlief3end wird dieser Auftrag in e [l [I

der Auftragsliste (1) ausgewahlt und + )

Dingung,Bundesst
gestartet (2). Jabe Name raRe
Name Feld Entfernung

» |st der Auftrag gestartet, muss nun in v

den Mengeneinstellungen (3) fir die LeltEs

. . . B Dungung,Bundesstrale Bundesstralle 0,2 km >>
Karte die passende Steuereinheit
ausgewahlt werden. o roftos L Hal o °00 Mengeneinstellung
6”"9””9’ ropestN-Ta® Groges L h. Halle 6 0,3 km
. Hof CLAAS
,J;ﬁ.;‘ Hetreb ACADEMY
§Vl| Feld Bundesstrale

(N} rr <L o &~ *
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Applikationskarten
Mengeneinstellung

* |n den Mengeneinstellungen
erkennt man anhand des
Kartensymbols (1), dass eine
geplante Applikationskarte vorhanden
ist.

= Damit die Karte korrekt abgearbeitet
wird, muss die Zeile mit dem
Kartensymbol angeklickt und in den
Details (3) die Steuereinheit (4) des
ISOBUS Gerates festgelegt werden.

» Anschliel3end kdnnen die Menus
geschlossen und die Arbeit kann
begonnen werden.

92 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

v
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Karte & ISO UT G Academy o
°00 Mengen °00 Details
_|_ Information
Typ A5
Typ Menge Einheit Steuereinheit e Sl el i
A AulRerhalb des 0,00 kg/ha
Feldes
9 E Loiols ‘gha >> Position verloren 148,97 kg/ha

L
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Applikationskarte

Arbeitsmaske

= Sobald der ISOXML Auftrag mit
der geplanten Applikationskarte
der Steuereinheit des ISOBUS

Anbaugerates zugewiesen wird,

ist die Mengensteuerung im
Anbaugerat (1) gesperrt.

» Die Legende der
Applikationskarte (2) wird
automatisch eingeblendet.

= Wenn das ISOBUS Anbaugerat
ebenfalls Section Control nutzt,

muss der Hauptschalter auf A (3)

geschaltet werden.
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GPS PILOT CEMIS 1200

Terminal Grundeinstellungen
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Benutzeranmeldung

= Uber die Benutzeranmeldung (1)
kénnen Einstellungen wie Helligkeit,
Ansichten, Zoomstufen, etc.
personalisiert gespeichert werden.

= Uber das + (2) lassen neue Profile
anlegen.

= Alle bereits vorhandenen Profile
kénnen in der Liste aktiviert (3)
werden.

» Werden Terminaleinstellungen
angepasst, sind diese sofort dem
aktiven Benutzerprofil hinterlegt.
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v
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Karte G Digitale Los... —
00
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Benutzeranmeldung
Neuen Benutzer anlegen

» Beider Anlage eines neuen
Benutzers kann zuerst ein Avatar
(1) ausgewahlit werden.

» Anschliel3end wird ftr das Profil ein
Namen (2) vergeben und Gber den
Haken (3) das Profil gespeichert.

» Nach dem Speichern ist das Profil
sofort aktiv.
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Karteneinstellung

97

in der Kartenansicht im CEMIS
Terminal konnen einzeln ein- und
ausgeblendet werden.

Dazu die Karteneinstellung (2)
offnen und anhaken, welche
Funktionsfelder sichtbar sein sollen.

Hinweis: Ist die Option Spuren an
der Grenze abschneiden aktiv,
deaktiviert sich der GPS PILOT
beim Verlassen der Spur!
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& io4
&y < a2
Karte <s») Academy
B Abdeckun... | Duengerstreuer 3

]
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Section Control
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G NSS Hinweis: Sollte ein Problem mit dem Empfang vorliegen

und das Satellitensymbol rot dargestellt werden, bitte den

Einstellungen CLAAS Vertriebspartner kontaktieren.
= Alle Einstellungen rund um den > 535 @ oA —
Satelliten- und Karte G Academy o
S
Korrekturdatenempfang finden sich
. o brand 5% GNSS 53;/ GNSS -
im Menii Einstellungen unter dem =
_ _ Korrekturtyp "
Bereich GNSS-Einstellungen. ® Korrekturtyp Auftrage
» Folgende Korrektursignale (1) sind 0 Typ RTKNET Einstellungen m
je nach Freischaltung verfugbar: Einstellungen RTK Bridging Fahrzeuge
- SBAS EGNOS NMEA 0183 Ausgabe
( ) RTK NET Login A 2000 A X
usgabe .
= SATCOR 15 oder 5 » - Anbaugerate
euslta
= RTK NET SIM-Karte isobud
isobud ISOBUS ISOBUS UT
=  RTK ready (RTK Funk)
Automatische Verbindung O I—__.:I
» Der Empfang des GPS PILOT E Arbeitsbereich o
. .. . Einstellungen
CEMIS 1200 funktioniert storungsfrei,
: . Trennen o
wenn das Satellitensymbol (2) in
. . / ( ). L__,__t!‘, Terminal &9
der Ful3zeile grtin dargestellt wird. RTK Bridging Service
>/l 6 je
T\I/ Réc Dl- Ap/ *
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ISOBUS

Einstellungen T~

= Das CEMIS 1200 kann ein ISOBUS > & oA —
UT zur Verfugung stellen. Karte G Academy o
= Die Einstellungen des ISO UTs sind isobud 1SOBUS &; GNSS .
im Menu Einstellungen unter dem Allgemein
Bereich ISOBUS zu finden. b ISOBUS Auftrage
0 Universal Terminal (UT) 1 1S08U
» Empfohlene Einstellungen: m
® Allgemein Fahrzeuge
ISOBUS UT soll auf dem CEMIS @) | Task Controller (TC) 1
dargestellt werden: E_] Arbeitsbereich %
Universal Terminal 1. >> Anbaugerate
ISOBUS UT soll auf dem CEBIS L& Terminal 1sobud
des Traktors dargestellt werden: ISOBUS UT
Universal Terminal deaktiviert. =| Lokalisierung
L4
= Der ISOBUS Taskcontroller (2) fur Einstellungen
Section Control etc. bei Bedarf J9
ausgeschaltet werden, z.B. bei der _
Service

Nutzung eines anderen Terminals.

N ] e DY %
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

. " = & g — = 1 —
= Die Benutzeroberflache des B 8 o =] LB G o> =
N B Abdeckun... 0;?‘ > . QoS uengerstreuer ali s
CEMIS 1200 lasst vollkommen - 7‘ — A N VA Hllﬁﬂﬁl I
. L ) = — —= AL T AL Al Al ] Al oAl ol ol - R P ] B
frei konfigurieren: | | oo (I8 CRPTSP
=— B
= Vollbild Kartenansicht " + | (-
iﬂ 0 kg/ha 0
= GroRe Karte mit ISO UT = 0 -
op [€ 8503 , |% 15.3 ..
. 36m L 0 % 0.0 ’”’Tr
| ISO UT groB mlt ﬁ Y / > Kverne land Group T sC 13.32
Nebenanzeigen Academy Hof 4 ocona Groftes L h. Halle 6 | A=B Contour 2023.10.05_15:19_1 | & 40zra A 0 0w w9
w o oo W A e o R it % @ .
. i i 1453 6 5 15:32 TN e i G
ISO UT im Vollbild L W * | |22 1 bed >/ n ¢ *
= ISO UT in kleiner N > & & =< & & =
Karte & 1ISO UT (<) Academy 1SO UT [<2) Academy
Nebenanzeige oL IS ' Ack Y
F= - ‘
. S o - o H [18 Ol MMl 98' kg/ha i-:/z START 5
. . . i i i e 0.0, 24227
= Die gewiinschte Variante kann in ee /
den Einstellungen = 2% 2=
Displaykonfiguration %9 o ki .
0 wm -
angepasst werden. IV 8503 , |# 15.3 .. 1 A
S| ||| X | | e S %:sco‘ou“f;? i et asem
15:31 (cinna - 15:32 /it 65
05.10.2023 L ke 05.10.2023 L == ke O *

100 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""’



CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

= Eskonnen bis zu 5 individuell > 555 2 _—
einstellbare Arbeitsbereiche in den Karte G Academy _
Einstellungen eingestellt werden: E Arbeitsbereich &;j R

= Uber die Pfeiltasten (1) kann Display O 6
zwischen den Arbeitsbereichen b ISOBUS Auftrage
umgeschaltet werden. 0 < > + f . m

= Uber das Plus-Symbol (2) kénnen E_] Arbeitsbereich Fahrzeuge
neue Arbeitsbereiche hinzugeflugt c%
werden (bis zu 5 Bereiche). >> @' Display Anbaugerite

» Der aktuell ausgewahlte |___=t!3 Terminal sobed
Arbeitsbereich lasst sich Gber den 9 ISOBUS UT
Stift (3) editieren. il =1 L okalisierung

= Die aktuellen Einstellungen des Einsﬁgen
Arbeitsbereiches werden in einer
Vorschau (4) dargestellt. Arbeitsbereich 1 : Karte &9

Service

N == L A
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

102

Soll der ausgewahlte Arbeitsbereich
bearbeitet werden, 6ffnen sich tber
das Editormen (1) die
Auswahlmaglichkeiten:

= Layoutauswahl (2): Hier besteht
die Mdglichkeit auszuwahlen, wie
viele Anzeigen in einem
Arbeitsbereich dargestellt werden
sollen.

= Inder Vorschau (3) wird die
aktuelle Auswahl visualisiert.

= Der Name des Arbeitsbereiches
(4) kann angepasst werden.

= Ein Arbeitsbereich kann geldscht
(5) werden, wird dieser nicht
bendtigt.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L el

-

7

Arbeitsbereich 3 : ISO UT

LLHAS

ISO UT

>/

v
< &, & —
ISO UT > Academy =
EI Arbeitsbereich y Arbeitsbereiche bearbeiten
Display e ﬁ
< > 0 f \ Layautauswahl
Hauptansicht links, 2 v
( D ) Nebenansichten rechts
>> (1] i » 2 Nebenansichten links,
101 | Hauptansicht rechts
9 D L1 Hauptansicht links, grol3e
ISO (1] Nebenansicht rechts
S g A | Grol3e Nebenansicht links.
e Name des Arbeitsbereichs

N

[‘1 AP/O'B *
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

* Fur die einzelnen Anzeigen eines < 535 2 -
Arbeitsbereiches (1) kénnen durch ISO UT > Academy =
Antippen verschiedene Darstellungen E] Arbeitsbereich Ansichtsauswahl
(2) ausgewahlt werden. Display
= Nicht alle Auswahlméglichkeiten sarte

sind in allen Anzeigegréf3en < > +
verfiigbar. 9 ISOBUS UT
= Achtung: Nur wenn eine Symbolik ( (] )
in den Kacheln angezeigt wird, ist >> aln 0 I >> Einstellungen
die Kachel belegt. Wird die Kachel =5 ”
nur weild dargestellt, werden keine D OO0
Inhalte angezeigt! ][]
ISO
10
00O Al
Arbeitsbereich 3 : ISO UT

N N B e Dy x
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CEMIS 1200 Terminal
Tipps & Tricks Arbeitsbereiche

» Fir die zeitgleiche Nutzung der
Lenksystemkarte und des ISOBUS )
UTs empfiehit sich zuvor das Layout E_] Displaykonfiguration &’ Arbeitsbereiche bearbeiten
1 Hauptansicht, 1 doppelte
Nebenansicht auszuwéhlen.

Karte >

Display

Coy + | -

Layautauswahl

1 Hauptansicht links, 2
Nebenansichten rechts

>> E >> 2 Nebenansichten links, 1

Hauptansicht rechts

1 Hauptansicht links, 1 doppelte
B o Nebenansichten rechts

HENIEEEn 1 doppelte Nebenansichten links. 1
HEE .

Name des Arbeitsbereichs

Arbeitsbereich 1 : Karte
Karte

& |5 o
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CEMIS 1200 Terminal

Umschalten der Arbeitsbereiche

= Zwischen den Arbeitsansichten (1) > %
kann oben umgeschaltet werden. Karte G Academy
. _ . B3R Abdegrm...
» Soll eine Ansicht Gbersprungen 0 < ;/':
werden, kann in der Schnellauswabhl / / -
(2) die gewtinscht Ansicht Qoo e
l/
ausgewahlt werden. ZM
Die Schnellauswahl erscheint,
sobald die Schaltflache der
Arbeitsansicht (1) betétigt wird.
Grof3es L h. Halle 6 A=B Contour 2023.10.05_15:19_1 i 4,02 ha
Lo £ os &) os %; 0,00 ha
& |
&ﬂ.ﬂj h_o/ e o A_o/ % 4.02ha
l.'lﬂ.i_l;\ > /" b oB
T\L Py REC D|- A_o/
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Einstellungen
Anzeigemodus

106

Fur Transportfahrten lasst sich das
Display ausschalten(1).

Der Anzeigemodus (2) bietet vier
Optionen:

= Tag
= Nacht

= Automatisch (gesteuert durch
Beleuchtung der Maschine)

= Automatisch an
Umgebungsheligkeit.

Die Helligkeit (3) kann
automatisch oder manuell
angepasst werden.

Eine Anpassung der Lautstérke
(4) kann in drei Stufen erfolgen.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
? (55% & —
Karte G Academy o
—
|:' Terminal
= 53_; GNSS =
Anzeigemodus -
Auftrage
0 Display ausschalten isobud I1SOBUS
E.:' : , Fahrzeuge
9 Anzeigemodus Automatisch Arbeitsbereich
] &
>> Helligkeit [ ﬁl Terminal Anbaugerate
® Anzeigemodus |Sﬂm
. ISOBUS UT
9 Helligkeit
Lautstarke ‘ | ﬁl
: Einstellungen
Lautstarke —=+| Lokalisierung &9
9 Lautstarke Laut Service
/1l 6 °¢
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Einstellungen
Allgemein

107

Das Dezimaltrennzeichen (1) kann
hier vom US Standard ,, . “ auf den
EU Standard , , “umgestellt werden.

Das Format von Datum und Uhrzeit
(2) wird auf die Kundenwtinsche
angepasst:

= |n Deutschland ublich:
= TT/MM/JJJJ
= Zeitzone (+01:00)

= Zeitformat 24h
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Sprachenauswahl -
Auftrage
CSE Sprache Deutsch isobud I1SOBUS
¢ Ly
Dezimaltrennzeichen E__,_J Arbeitsbereich Fahrzeuge
Dezimaltrennzeichen Komma c%
[ g,l Terminal Anbaugerate
Datum und Uhrzeit
— isobud
Datumsformat TT/MM/JJJJ —=| Lokalisierung ISOBUS UT
(o (+01:00) Briissel, ® Sprachenauswahl | | {;I
Kopenhagen, Madrid, Paris Dezimaltrennzeichen Einstellungen
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GPS PILOT Datenausgabe ~
NMEA 0183 ‘Eﬁ. da
= Die Ausgabe der GNSS > 535 2 _—
Positionsdaten tber die serielle Karte G Academy o
Schnittstelle im Referenzsystem Automatisch 9 (/A" NMEA 0183 Einstellungen
Terminalkabelbaum fir Drittanbieter
Terminals und anbaugerat ist ab , Baudrate 9600
Frequenz Automatisch

Software 2.0.x mdglich.

NMEA 0183 Ausgabe GGA 5 Hz

» Dazu konnen die bendétigten
Botschaften unter Einstellungen = 0

Einstellungen

GNSS im Bereich NMEA 0183 VTG 1 Hz

Einstellungen (1) parametriert >> NMEA 2000 Ausgabe >>

werden. GSA 1 Hz
* |nden NMEA 0183 Einstellungen

(2) kdnnen die Baudrate und die RMC e

Frequenzen der einzelnen
Botschaften eingestellt werden.

Neustart

ZDA 1 Hz
Neustart SAT 900

N == L A

108 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f




GPS PILOT Datenausgabe
NMEA 2000 ISOBUS

= Die Ausgabe der GNSS
Positionsdaten auf den ISOBUS flr
Drittanbieter Terminals und
anbaugerat ist ab Software 2.0.x
maoglich.

» Dazu kann unter Einstellungen =
GNSS die Option NMEA 2000
Ausgabe (1) aktiviert werden.
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Auftrage

27

Fahrzeuge

&

Anbaugerate

ISUm
ISOBUS UT

&
> &, &
Karte G Academy
F s
Referenzsystem Automatisch Korrekturtyp
Einstellungen
Frequenz Automatisch @ RTK Bridging
NMEA 0183 Ausgabe
NMEA 0183 Ausgabe
NMEA 2000 Ausgabe
Einstellungen Neustart
NMEA 2000 Ausgabe isobud ISOBUS
E__,_J Arbeitsbereich
L__,:é, Terminal
Neustart

Neustart SAT 900
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GPS PILOT CEMIS 1200

Freischaltungen — Mdglichkeiten tiber CLAAS connect

110

19:13 ThuFeb 11

Meine Maschine

AXION 960 CMATIC

O Wc !5,,;'. o8 A . Maschinen
’ v' ] 5%

Eingeschaltet 25.70h
% Meine M:
i \"»v
a L

v >
i B

<
b Traktoren
A‘
Z 3
& Meine Maschine

i XERION SADDLE TRAC

CLAAS Software 1

(© thre Maschine hat keine aktiven Alarme

CLAAS Software 2 ﬁ AXION
CLAAS Software 3 N Parts Shop
1y b: 14.1 e, Méhdrescher + Vorsatzgerite

CLAAS Software 4

S, EASY Shop
CLAAS Software 5 : ;
dltig ab: 14 ' Collection Shop

>

a ',‘i i TUCANO
Feldhacksler + Vorsatzgerate

g JAGUAR 498
s = -

=& - &
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Aktive Freischaltungen im System

» Die vorhandenen Freischaltungen
des GPS PILOT CEMIS 1200 kénnen
im Ment Service unter dem Bereich
Freischaltungen eingesehen
werden.

= |st eine Freischaltung nur fir eine
gewisse Laufzeit gultig, wird hier
das Enddatum (1) angezeigt.

= Alle aktiven Freischaltungen, die
lebenslang gelten, werden mit
einem grunen Punkt (2)
gekennzeichnet,
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Bestellung und Aktivierung von Lizenzen tiber CLAAS Connect

= |n CLAAS connect besteht die Mdglichkeit, Freischaltungen fur I'I :—‘z Hh f,
den GPS PILOT CEMIS 1200 zu aktivieren:
CEMIS 1200 ARION 630 9
GPS PILOT Komponenten tber die Seriennummern A232_ CEMIS 1200 GSE
und A167_ (1) als neue Maschine (2) in CLAAS connect . .
registrieren. Lizenzen

Lizenzen mit Ablaufdatum: Die Aktivierung dieser Lizenzen
kann direkt durch den Kunden in CLAAS connect erfolgen,
somit gehen keine Laufzeittage vor Maschinenauslieferung
verloren,

21dGPs
Application -
CEMIS 1200

21 d GPS Task
Management -
GEMIS 1200

21 d GPS Section
Control - CEMIS
1200

Testlizenzen: Fir das CEMIS 1200 Terminal und den SAT 900
Empfanger stehen verschiedene Testfreischaltungen bereit.
Diese konnen ebenso direkt ber CLAAS connect aktiviert
werden.

Alle ISOBUS Taskcontrollerfreischaltungen stehen testweise
fur 21 Tage zur Verfiigung

Das SATCOR 3 fast Korrektursignal kann fiir 5 Tage getestet
werden.

RTK NET kann 14 Tage getestet werden.
112 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Bestellung und Aktivierung von Lizenzen tiber CLAAS Connect

113

Aktivierung der Freischaltungen tber CLAAS connect:

CEMIS 1200/ SAT 900 aus der Maschinenliste auswahlen.
Den Bereich Vertréage (1) rechts in der Maschinentbersicht 6ffnen.

Gewunschte Lizenz aktivieren Uber den schwarzen Schlissel (2)
aktivieren, griine Lizenzen sind bereits aktiv.

Die Laufzeiten der Lizenzen (3) werden hier ebenfalls angezeigt.

Ubertragung der Freischaltungen tiber CLAAS connect:

Die aktivierte Lizenz wird online auf das CEMIS 1200 / SAT 900
Ubertragen, sobald das A159 UCM online geht.

Ist die Maschine nicht in Remote Service oder CLAAS connect
aktiv, kann ebenfalls in CLAAS connect die Lizenzdatei
heruntergeladen und per USB Stick auf den GPS PILOT CEMIS
1200 tbertragen werden:

Funktion Lizenzdatei (4) anklicken und die .lic — Datei auf einem
USB Stick speichern. Anschlie3end den USB Stick in das
CEMIS 1200 einstecken und die Freischaltungen importieren.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Servicﬂ

Vertrége

Lizenzen

Produkt

SATCOR 15 by Trimble
RTX license - 5 yr

Freisch. RTK / RTK NET
/ SATCOR 3 FAST

Freisch. GPS PILOT -
SAT 900 GNSS-Empf.

SATCOR 3 FAST by
Trimble RTX lic. -5 d

©

Giltig ab

01.03.2022

20.07.2021

20.07.2021

Giiltig bis

28.02.2027

Unbegrenzt

Unbegrenzt

ltems per page: 5

4

¥ Lizenzdatei

Vertragsstatus
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=
Q[ -
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen
Ubertragung von Lizenzen per USB Stick

= Ubertragung der Freischaltungen
per USB Stick:

3) Sobald der USB Stick im CEMIS
1200 Terminal eingesteckt ist,
kann die Importvorgang (1)
gestartet werden.

4) Die Freischaltungen kénnen tber
einen Importdialog (2)
ausgewahlt werden.

5) Die vorhandenen Dateien werden
bezogen auf die GPS PILOT
Komponenten (3) angezeigt und
kbnnen aus der Liste ausgewahlt
und aktiviert werden.
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»

? Import und Export

—

-

7

Import und Export

— ] Import starten

— ] Daten von USB-
Datenspeicher importieren

—

B Export starten

Datentyp wahlen

Online Freischaltungsverwaltung

() Freischaltungen
() synchronisieren

(9 Freischaltung 1

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

~ ~

Daten wahlen
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