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Diese Dokumentation erklart die Maschinenfunktionen entsprechend der
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Dokumentation fir Service und Reparatur! Anderungen aufgrund laufender
technischer Entwicklungen sind vorbehalten. Landerspezifische Ausstattungen
kénnen von der Trainingsunterlage abweichen.
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GNSS & Korrektursignale i GNSS Status Ubersicht

A Uber das Satellitensymbol (1) in der "‘; GNSS-Status
Ful3zeile des CEMIS 1200 6ffnet sich -
die GNSS Status Ubersicht | g © ({:Anf)'
In der GNSS Ubersicht (2) | Informationen
werden alle relevanten Datumn 15.03.2022
Informationen zu den GNSS Uhrzeit (UTC) e
Signalen angezeigt
Breitengrad 52°0'55.8"N
In der Korrekturdaten Ubersicht 3¢ Langengrad 8° 20' 39.4" W
(3) werden alle Informationen zum HBhe(MSL) 8475 m |
derzeit ausgewahlten - .
Korrektursignal angezeigt
2D Genauigkeit 0.01m
Gewabhltes Korrektursignal HDOP 1.0
Signalalter Sichtbare Satelliten 29
é Verwendete Satelliten 12
GNSS Geschwindigkeit 0.10 km/h

((‘A’J)

&
@

2
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&) GNSS-Status

@ ((‘A’g 9

Korrekturdaten

Korrekturtyp SATCOR 15 by
Trimble RTX

Receiverstatus Konvergiert

SBCS

Signalalter 6s

Frequenz Auto

Baudrate Auto

Abonnement RangePoint RTX

Konvergenzschwellenwert

0.50 m




GNSS & Korrektursignale i Mobilfunk Ubersicht

A Mobilfunkmast griin (1): Karte > /

Das Kommunikationsmodul ist mit & Abdeckung. ..
dem CLAAS Server oder einem

RTK Server verbunden, es werden

Daten

A Mobilfunkmast rot (2)

Das Kommunikationsmodul kann
mit dem Mobilfunknetz verbunden
sein, sendet /empfangt aktuell
keine Daten von einem CLAAS
oder RTK Server.

A Im GNSS Status unter
Mobilfunkinformationen (3) kann
eingesehen werden, ob ein RTK 9
Server verbunden ist und Daten
geladen werden.

((‘A’))

852 | o [ | 4
15.03.2022 | & | A
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&) GNSS-Status

@ ((‘A’g 9

Korrekturdaten

Korrekturtyp RTK Net
Receiverstatus RTK
RTK NET

Signalalter 1s
Referenzstation 0
Entfernung Basisstation 52.28 m

RTK Bridging Status

Einsatzbereit

NTRIP-Status Verbunden
NTRIP-Daten 47.31 kB
Verbindungsdauer 00:02:24




GPS PILOT CEMIS 1200

Fahrzeug
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Inbetriebnahme Fahrzeug 1 Fahrzeug aktivieren

A Um das Lenksystem aktivieren zu &% Fahrzeu o
ge 7
kénnen, muss ein Fahrzeug im Menl = o 635 Fahrzeuge K/a/:“te
. . anrzeugiiste
Maschinen C Fahrzeuge ein = O FaraeglEs g
Fahrzeugprofil (1) aktiv sein A _|_ Lenkprofie
erkennbar am griinen Status (2) Auftrage
A Die bereits angelegten Tame ALY “&& Anbaugerite 5.
Fahrzeugprofile konnen durch Maschinen
aktiviert werden. Dazu das Profil 0 LEXION 6700 ® 9 @
auswahlen und den Hauptschalter
. P )) Lenkprofile ISOBUS-UT
(3) aktivieren.
< . Name Details | |
A Muss ein neues Fahrzeug angelegt v &5 o o
. . mnsteliungen
werden, bitte das Vorgehen mit dem (3] 0 J
zustandigen EASY Connectivity Jf’
Servicespezialisten klaren! Name LEXION Service
Fahrzeugtyp LEXION 5%
GNSS
18:36 % ( Geometrie os
oo (ta2) /
15.03.2022 | & ‘ - ‘ & O . *
Wenderadius 8,00 m
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Inbetriebnahme Fahrzeug 7 Einstellungen

. Qoo
A Das L"enkverhalten des FahrzeL-Jg.s" A Lenken 7_,/“ Folder 7
kann tUber den Regler Aggressivitat — Kart
. Aggressivitat arte
(1) eingestellt werden. = -
C : ) = v Al Grenzen EJ
A Dieser im Menl Karte C Lenken = Aifrage
zu finden 0 .
) . X Referenzspur Ipd
A Track Selection Point (2) =07
Maschinen
A Je nach yOr§atzgeratebre|te ist ein Track Selection Point ,k Lenken @
unterschiedliches Spurauswahl-
und Einspurverhalten gewiinscht. Entfernung 5.00 m o B SOBUS-UT
) Track Selection Point
A Der Punkt, an welchem das L-_-:t!.*
. ) ACLL@ELUL ALty Einstellungen
Fahrzeug die Zielspur auswahilt, g
kann tiber die Entfernung (3) Rollkorrektur zuriicksetzen ﬁ
eingestellt werden Service
8
GNSS
19:51 - 4 o8
— (tp1) N )
roazom | < | WMy ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 0./ ‘ *
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GPS PILOT CEMIS 1200

Anbaugerat
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Anbaugerat anlegen

-

A Ein neues Anbaugeréat kann tber das
+ (1) hinzugefigt werden

A Hinweis: Hat ein Anbaugerét eine
eigene ISO ECU, meldet sich das
Gerat automatisch in der Liste an.

-

A Der griune Punkt (2) gibt an, welches
Anbaugerateprofil aktuell aktiv ist.

‘% Anbaugerate

Anbaugerateliste

O+

Name

Verbindung Aktiv

6§15 Fahrzeuge

% Anbaugerate

® Anbaugeréateliste

9 Newlmplement

»

ISOBUS-UT

L%

Einstellungen

%

Service

&

GNSS

05:39 pm

((‘A’JJ
2022.03.01

2
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Anbaugeréat anlegen

1) Aktivierung des Anbaugeréates | c% Details % Anhzngetyp
2) Namen des Gerates eingeben | -
o O ﬂc Heck angebaut
3) Geratetypen auswahlen
4) Anhangetypen aus der Liste 9 Name Vorsatz d Front angebaut v
auswahlen ‘
5) Geometrien eingeben bzw. 9 Typ Sonstige 5 Gezogen
kontrollieren (siehe nachste Seite) | %
6) Trigger Abdeckung: Hier kann a Anhangetyp Front angebaut -
eingestellt werden, wann die griine e
Fahrspuraufzeichnung im Terminal @ Geometrie Manuell
aktiv sein soll.
1) Manuell: Die Aufzeichnung wird @ Trigger Abdeckung  Aktivieren Aktivieren v
uber das Symbol (7) in der
Ful3zeile gesteuert
2) Aktivieren: Die Aktivierung des e

GPS PILOT schaltet die
Aufzeichnung ein

oe | Z»/Il
< || &

i
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Anbaugeréat anlegen

EASY

Efficient
Agriculture
Systems

1) Die Geometrien missen mit einem
Messwerkzeug am Anbaugeréat
ermittelt werden.

1) Hinweis: Oftmals entspricht die
Herstellerbezeichnung nicht der
tatséachlichen Arbeitsbreite!

2) Sind alle Mal3e eingegeben, kann
der Dialog tber den Doppelpfeil
geschlossen werden. Ein separates
Speichern ist nicht notig.

3) Stand Vorserie: Ein Gerateversatz
ist derzeit nicht verfugbar.
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&y Geometrie
—~

Einstellungen 1 von 2

---.ni
B
"

A 0,50 m

B 7,70 m

»

& Geometrie
e~ -

Uberlappung 2 von 2
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EASY

Efficient

GPS PILOT CEMIS 1200 |

Auftrage Syeioms
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Neue Funkiion: Quick Task

A Startet das CEMIS 1200, ist sofort Karte
ein Standard-Auftrag aktiv. il
P& Abdeckung...

A Wird anschlieBend ein neuer Auftrag — —
———— _ II

gestartet, konnen die temporaren
Daten gespeichert oder verworfen —
i

[

Maschinen

@

ISOBUS-UT

L%

Einstellungen

werden.
|

A Der schnelle Weg einen neuen
Auftrag anzulegen, ist der j

Quick Task (1) Button. Per Klick auf |
den Button wird sofort ein neuer |
|

Standardauftrag erstellt und die -
Arbeit kann starten. |'
| o s
| 0 :
S
||| 3D A ervice
Il' A 0.00 m 599
III N 0 GNSS
17:51 — 4 os | Z»/Nl
— (A1) | &N %
01.032022 | & ‘ 0| &y ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Dr | *

cians | ||| |1
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Auftragsliste

A Im Meni Auftrage finden sich im . . - Heo
. i . Auftrage Auftrage /////
Bereich Auftrage alle Eintrége des E—— Karte
. . ersic
aktiven TASKDATA Archives: ® Ubersicht E
1. Name des Auftrags + oAO
0 Mengen Auftrage
2. Zugeordnetes Feld des Auftrags Name Feld Entfernung Status o
3.  Entfernung zum Feld - ] TASKDATA Maschinen
Diingung,Grofes L h. Halle el
4. Auftragstatus 6 Groldes L h. Halle 6 0.2 km = @

)) ISOBUS-UT

A Wird ein Auftrag ausgewahlt, kann er
. Diingung,Hof Academy Hof Academy 0.2 km
gestartet oder pausiert werden. |__—=|
Lo

(g

Diingung,Am Parkplatz Am Parkplatz Einstellungen

™
Academy Academy 0.4 km =) ﬁ
Task 2022.03.17_19:49 E:,]ezl: 03.17 19:49 > Service
o @ © O %
GNSS
19:49 - ( 4 oB
i (tA)) | N
17.032022 | < | A2 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ o/ ‘ *
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Auftrage anlegen

A Ein neuer Auftrag kann tber das + (1)
angelegt werden.

A Sind Stammdaten auf dem Terminal
vorhanden, kbnnen diese in den
Auftragsdetails (2) hinterlegt
werden.

A Neue Stammdaten kdnnen hierbei
direkt angelegt werden.

A Uber das Play Symbol (3) wird der
neue Auftrag gespeichert und sofort
gestartet.

Auftrage

Ubersicht
O +

Name Feld

Entfernung
v

Diingung,Groftes L h. Halle

»

Academy Academy

6 Grofies L h. Halle 6 0.2 km
Diingung,Hof Academy Hof Academy 0.2 km
Di Am Parkplatz Am Parkplat

ungung,Am FParkpla m Parkplatz 0.4 km

Field

Task 2022.03.17_19:49 2022.03.17 19:49

©

(:

Dungung,Grofles L

h. Halle 6
Zahler
. Hof CLAAS
r[:f‘li‘?'u setrieb ACADEMY
/|| Feld GroRes L h. Halle 6

ppes Arbeitsgang  Dungung

[SI] Fahrer

EASY ACADEMY

19:49
17.03.2022

2

4
0‘9

((‘A'))
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USB Import von TASKDATA

A StandardmaRig arbeitet das CEMIS 1200
im ISOBUS TASKDATA Format.

A Ist ein USB Stick mit einem TASKDATA
Ordner vorbereitet und in das CEMIS
eingesteckt, 6ffnet sich automatisch der
Importdialog.

A Alternativ kann der Import / Export Dialog
Uber das Transfer-Symbol (1) in der
FulRzeile getffnet werden

A Wird der Import gestartet (2), kann
anschlie3end die gewiinschte
TASKDATA Datei (3) ausgewahlt
werden.

A Ist der Import abgeschlossen, wird die
TASKDATA automatisch aktiviert.

18 GPS PILOT CEMIS 1200 | Vorserientraining Erntemaschinen

»

? Import und Export

Import und Export

— ] Import starten

B Export starten

Online-Dateitransfer

Status Synchronisiert

Online Freischaltungsverwaltung

() Freischaltungen
() synchronisieren

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

=

»

(1) TASKDATA importiert

Beschreibung

Import war erfolgreich.
Schliel3en Sie den Dialog oder aktivieren
Sie eine TASKDATA.

TASKDATA wahlen

TASKDATA




Online File Transfer

A TASKDATA Dateien kénnen auch von Karte > |/ @ TASKDATA importiert
TELEMATICS oder 365FarmNet an : -
B2 Abdeckung. .. Beschreibung

das CEMIS 1200 ubertragen werden. 4

< . . . Import war erfolgreich.
A Dazu st eine TELEMATICS Lizenz Schliel®en Sie den Dialog oder aktivieren

AVernet zte Dokumer Sie eine TASKDATA.

Tragerfahrzeug notig.

) TASKDATA wahlen

A Ist die Datei an das CEMIS 1290 | " | Online TASKDATA 2022-03-17
versendet, empfangt das Terminal die 9 19:48:52
TASKDATA, sobald es mit dem

CLAAS Server verbunden ist (1).

A AnschlieRend kann die Online
TASKDATA direkt aktiviert werden. 4

17032022 | & | AT | ¥ 2

17
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TASKDATA Archiv

A Alle importierten TASKDATA Archive - o
.. p‘ . D TASKDATA Auftrage 2)
konnen im Terminal verwaltet bzw. : Kart
- Archiv arte
aktiviert werden 0 E
0
i Mengen
A Namen der TASKDATA (1) O + 51 B 0 Aufge
A Status der TASKDATA (2) Name Letzte Anderung Aktiv U TASKDATA fpd
A Es konnen auch direkt neue = o Archiy Maschinen
TASKDATA Archive angelegt (3) 9 Online TASKDATA 2022-03-17 19:48:52  17.03.2022 9 ® @
und umbenannt werden )) ISOB@SS Ut
TASKDATA 17.03.2022 o

L%

Einstellungen

TASKDATA 2022.03.17_19:44 17.03.2022 .
Service
&
GNSS
19:49 - ( 4 os
S () | N /
17082022 | & | AT | €Y ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ O . ‘*
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Export von TASKDATA

A

21

Standardmalig arbeitet das CEMIS
1200 im ISOBUS TASKDATA Format.

Ist ein USB Stick in das CEMIS
eingesteckt, 6ffnet sich automatisch
der Export Dialog.

Alternativ kann der Import / Export
Dialog Uber das Transfer-Symbol (1)
in der Ful3zeile getffnet werden

Wird der Export gestartet (2), kann
anschlie3end die gewiinschte
TASKDATA Datei ausgewahlt
werden.

Alternativ kann eine TASKDATA
direkt im Ment TASKDATA Uber das
Export Symbol (3) auf einen USB
Stick exportiert werden.

] TASKDATA

&

Archiv

Name Letzte Anderung Aktiv
A

Online TASKDATA 2022-03-17 19:48:52  17.03.2022

TASKDATA 17.03.2022 ®

TASKDATA 2022.03.17_19:44 17.03.2022 ®

»

2

Import und Export

Import und Export

— ] Import starten

B Export starten

Online-Dateitransfer

Status Synchronisiert

Online Freischaltungsverwaltung

€Y

Freischaltungen
synchronisieren

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

.2022

2

e
‘\45

((‘A’J) Y
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Export von TASKDATA

A Im Export Dialog kann ausgewahlt
werden, ob eine Kopie (1) der zu
exportierenden TASKDATA auf dem

CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.

A Die gewiinschte TASKDATA (2) wird
aus der Liste ausgewahlt

A Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt:

A USB Stick

A Online-Dateitransfer, um die

TASKDATA an TELEMATICS bzw.

365FarmNet zu Ubermitteln

A AnschlieBend kann der Export
abgeschlossen werden.

22 GPS PILOT CEMIS 1200 | Vorserientraining Erntemaschinen

B Daten exportieren

A

Kopie behalten?

Kopieren v
Daten wahlen

TASKDATA 2022.03.17_19:44
TASKDATA

Online TASKDATA 2022-03-17 v

19:48:52

B Daten exportieren

e~

Datenempfanger wahlen

USB-Datenspeicher

C ;) Online-Dateitransfer

AZL]

W

OB

a0

o

*

oe | Z»/ll
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GPS PILOT CEMIS 1200

Fahrspuren & Spuranpassung

23
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Quick AB

A Uber das AB Symbol (1) in der Karte y | /S
Ful3zeile kann die neue Funktion =
Quick AB aktiviert werden

M’/‘:’Ia Neu: Gerade

P& Abdeckung...

X

Wird das Symbol betatigt, setzt Anweisung

der GPS PILOT einen A Punkt.

Der Punkt A ist gesetzt. Fahren Sie nun

Anschlief3end sind min. 50m zu o 50 m geradeaus. Der Punkt B wird

fahren. oy automatisch gesetzt, die Referenzspur
wird erstellt und verwendet.

Nach 50m setzt das System »»

automatisch einen B Punkt und I

aktiviert die Fahrspur.,

Der Fahrer kann sofort mit der

Arbeit starten. Q
2006 | || o™ " 5|
1rosz20m | | W& e ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Qs |\ *

24 GPS PILOT CEMIS 1200 | Vorserientraining Erntemaschinen Il’lns



MenU Schnellzugriff

25

Alle relevanten Fahrspuren sind tGber Karte

EH os

das Meni Schnellzugriff (1) zu
finden.

eckung...

Soll eine Fahrspur aufegenommen
werden, kann der gewlinschte
Referenzspurtyp (2) ausgewahlt
werden.

Wird wahrend der Aufnahme einer
Fahrspur eine weitere Aktion
ausgefthrt, ist das Aufnahmement
(3) jederzeit in der Ful3zeile zu
erreichen.

Sind mehrere Fahrspuren angelegt,
konnen diese lber den
Schnellwechsel (4) ausgewéanhlt
werden.

19:55
17.03.2022

GPS PILOT CEMIS 1200 | Vorserientraining Erntemaschinen

2

s
\.

AUTO

»

Referenzspuren

A-

OB
/ Gerade erstellen
]

fs AB Kontur erstellen

- o.B -
7 A+ Winkel erstellen

ag

Create Manual

@ Aktive Referenzspur bearbeiten

/OB Referenzspur aktivieren

A0

Feldgrenzen

fo=—
{.ﬂﬂl Feldgrenzen erstellen
——a

o

oe | Z»/ll
Va7
LLHAAS

w




AB Gerade

A Zum Anlegen einer AB Geraden im Karte ) /65

i M’/m Neu: Gerade
Schnellzugriff ist Folgendes notig: : :

E Abdeckung.-.._l
A Zum Starten muss ein A Punkt ' ' 9 A X

(1) gesetzt werden Anweisung

A Nach min. 20m kann ein B Punkt

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
(2) gesetzt werden

setzen.

A Zum Speichern der angelegten os
./ Neu: Gerade

Fahrspur muss der Haken (3) H ) ¢
rickt werden
gedrickt werde e < B 9
1 A=B
Name 2022.03.17_19:57
Typ Gerade
Feld Field
: 2022.03.17_19:56
19:57 - 4 os | Z»/Il
— (tp1) N ) /
1oz | & | W&y {E ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ O & \w *
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A+ Winkel

oB

A Zum Anlegen einer A+ Winkel Karte y 963 Neu: A+ Winkel
Geraden im Schnellzugriff ist — . e A9
. @ Abdeckung...
Folgendes nétig: : O A X
/

Zum Starten muss A+ Winkel (1)
ausgewahlt werden. Dabei wird
ein A Punkt gesetzt.

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A

setzen.
Anschliel3end wird die aktuelle
Fahrzeugrichtung (2) angezeigt Stellen Sie den Winkel iber den
und kann ggf. angepasst werden. E )) Ziffernblock ein.

Zum Speichern der angelegten
Fahrspur muss der Haken

Wert ei b
gedriickt werden. ert eingeben

9 0.00000 “ ... 360.00000 ° q V

oe | Z»/ll

- Ay

AUTO

4
&

((t A:]) /

w

19:59 N
17.03.2022 ‘ .

e
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AB Kontur

A Zum Anlegen einer AB Kontur im
Schnellzugriff ist Folgendes ndtig:

Zum Starten muss ein A Punkt (1)
gesetzt werden

Wahrend der Aufnahme kann die
Spur jederzeit pausiert / gestartet
(2) werden, um Teil-Gerade zu
erzeugen.

Beenden der Aufzeichnung der AB
Kontur durch Setzen des B
Punktes (3).

Speichern der Aufzeichnung tber
den Haken.

Karte y /S

a0

B Abdeckung...

»

%

e ((‘ )

Vi
&y

19:58
17.03.2022
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nHB Neu: AB Kontur

A X
Anweisung
Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.
nHB Neu:-AB Kontur
> @ X

Anweisung

1. Fahren Sie mindestens 20 m an der
Kontur entlang.

2. Zum Endpunkt fahren und Punkt B
setzen.

/I-/II

o

LLHAS

w



AB Koordinate

oB

Karte > /

A0

A Zum Anlegen einer AB Koordinate im

Schnellzugriff ist Folgendes nétig: I Abdeck
eckung. ..

A Der Breiten- und Langengrad von
Punkt A (1) wird gesetzt.

/
g /
\\ S
" /
\\\ J
\ /!
. /
.
"
h H /
. e
/
/
/
/
.,
~
g
\\
"
.

A Der Breiten- und Langengrad von
Punkt B (2) wird gesetzt.

A Speichern der Eingaben und der
erzeugten Fahrspur Uber den
Haken (3).

Create Reference Line

Enter A Point

A: Breitengrad

A: Langengrad

Enter B Point or Angle

B: Breitengrad

B: Langengrad

Winkel
[ — / ~
19:59 — 4 g8 | Z»/
17.03.2022 (_ ‘ ((‘A')) 0‘_;/ ﬁ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ I:[1 ﬁ.o/ % *
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Spuranpassung

A Muss die aktuelle Fahrspur verschoben
werden, gibt es im Meni Schnellzugriff
mehrere Optionen:

A Fahrspur verschieben (1): Fahrspur

auf der aktuellen Position einrasten oder

¥

Verschieben der Fahrspur in
festgelegten Schritten

A Einstellungen Spuranpassung (2):

A Spur auf der aktuellen Position
einrasten (3)

A Spuranpassungen als neue Spur
abspeichern (4)

A Spuranpassungen zuriicksetzen (5)

A Verschiebeeinstellungen (6): die
eingestellten Werte kbnnen hier
eingesehen bzw. verandert werden.
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O,
ﬁ Schnellzugriff

Fahrspur verschieben

0.00 m
al(— Einstellungen Spuranpassung

Referenzspuren

os
/ Gerade erstellen
AQ

»

—)|(— Aktuelle Spur anpassen

Fahrspur verschieben

e ||+

® O

6
15

0.00 m

Verschiebeeinstellungen

R H AB Kontur erstellen Absolute Verschiebung 0.00 m
- 6
m? A+ Winkel erstellen Schrittweise Verschiebung 0.05m
||
oB g»/n oB ?P/II
DS Yk 0 *
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Spurauswahl

A Alle geplanten und angelegten
Fahrspuren eines Feldes kdnnen im
Menii Karte C Referenzspur
eingesehen werden.

A (1) Name und Modus der
Referenzspur

A (2) Gruner Status bedeutet, der
GPS PILOT nutzt gerade diese ))
Referenzspur.

A (3) Auswahl der Referenzspuren

. / ; Referenzspur

F/|| Felder

Spuranpassung

Aktuelle Spur anpassen

—_——

Y 1!
‘vﬂﬂj Grenzen

e

Ubersicht

Eame 0

Modus

AXB Referenzspur

® Spuranpassung

50m NEU

Gerade

|| Ubersicht

,k Lenken

ISOBUS-UT

L%

) A=B 2022.03.03_10:53 Gerade @ v
fur den Schnellwechsel. Alle Einstellungen
ausgewahlten Referenzspuren
werden im Schnellwechsel A=B 2022.03.03_10:57 Gerade @ v Js’
Service
durchgeschaltet.
A=B 2022.03.03_11:03 Gerade o v 5%
GNSS
19:51 - ( 4 oB
— () | N /
17032022 | & | AT | *Z kil ag *
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Referenzspur aktivieren

Sortierung der Fahrspuren fir den Schnellwechsel

-

A Die ausgewahlten Referenzspuren
fur den Schnellwechsel kénnen in
einer beliebigen Reihenfolge sortiert

werden, sodass bei einem

Durchschalten die Referenzspuren in
der richtigen Reihenfolge gewechselt

werden.

A Dazu im Menu Schnellzugriff (1) die
Option Referenzspur aktivieren (2)

auswabhlen.

A AnschlielRend kdnnen per Drag&Drop

(Halten & Ziehen) die
Referenzspuren sortiert werden.

»

Referenzspuren

OB
/ Gerade erstellen
]

A-

j ° AB Kontur erstellen

" o.B ]
i) A+ Winkel erstellen

A%

Create Manual

@ Aktive Referenzspur bearbeiten

o
/ : Referenzspur aktivieren
o

An

Feldgrenzen

et
‘fﬂﬂl Feldgrenzen erstellen
-

oB
. c,/ Referenzspuren aktivieren

Move Lines (Drag and Drop)

Kontur Entlang am Schilf

Vorgewende_ Erdhaufen

A=B 2022.03.03_11:06

50m NEU

A=B 2022.03.03_10:53

AB An der Zufahrt

A=B 2022.03.03_10:57
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GPS PILOT CEMIS 1200

Feldverwaltung & Feldgrenzen
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Felder

A Im Menu Karte finden sich im
Bereich Felder alle Eintrage des
aktiven TASKDATA Archives:

A Ein neues Feld kann tber das + (1)
angelegt werden.

A Die Feldliste zeigt folgende
Informationen:

A Name des Feldes (2)
A Entfernung zum Feld (3)
A Status der Feldauswahl (4)

A Wird ein Auftrag ausgewahlt, ist
automatisch das zugeordnete Feld
aktiv.

/|| Felder

® Ubersicht

J/|| Felder
Ubersicht
Name Entfernu...Aktiv
v
GroRes L h. Halle 6 0.2 km @
Hof Academy 0.2 km o
9 Am Parkplatz Academy 0.4 km [ )

AT
|
‘gﬂlﬂ. Grenzen
B
AH Referenzspur

,k Lenken

ISOBUS-UT

L%

Einstellungen

%

19:50
17.03.2022

2

4
O‘gy

((‘A’)J Y
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Grenzen

A Fur jedes Feld der Feldliste kbnnen
Feldgrenzen vorhanden sein oder
angelegt werden.

A Vorhandene Feldgrenzen werden in
der Grenzliste (1) angezeigt. Hier
sind sowohl Auf3en- als auch
Innengrenzen aufgelistet.

A Uber die Option Vorgewende (2)
kann eine Vorgewendelinie in einer
definierten Vorgewendebreite (3)
angelegt werden.

A Soll um Innengrenzen ebenfalls eine
Vorgewendelinie erzeugt werden,
kann dies Uber die Option Innere
Vorgewende (4) aktiviert werden.

»

=
I
iﬂl} Grenzen

Feldgrenzen

Name
v

Aktiv

/|| Felder

Groltes L h. Halle 6_01

m—

r/
‘vﬂﬂl Grenzen

‘."-(H

® Feldgrenzen

Vorgewendeeinstellungen

Vorgewendeeinstellungen

nHB Referenzspur

,k Lenken

ISOBUS-UT

L%

Einstellungen

%

19:50
17.03.2022

2

4
0‘9

((‘A’JJ
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Feldgrenze erstellen

A Im Menii Schnellzugriff (1) kann e y /S

eine Feldgrenze fiir das aktuell aktive = AH S CLIG B
ydeckung...
Feld erstellt werden. — /0 — .o
. 7 A+ Winkel erstellen
A Start der Aufzeichnung Uber die \ / a9

Option Feldgrenze erstellen (2).
@ Aktive Referenzspur bearbeiten

/c,B Referenzspur aktivieren

Nz AO
TR

Feldgrenzen

=
| 9 ‘zﬂj Feldgrenzen erstellen

—_— Kalibrierung
/ A Kalibrierung des
/ 2D ‘oo Lenkwinkelsensors starten
Kalibrierung der Rollkorrektur
n eﬁ & starten
0 9 S os | Z»/ll
. (tA)) | N %
e @ W SN R
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Feldgrenzen erstellen

A Es wird nun ausgewahlt, ob es sich Karte

oB

um eine Aul3engrenze
(AuRRenliegende) oder eine
Innengrenze (Innenliegende) handelt

(1)

A AuRerdem kann hier ausgewahlt
werden, ob sich die Aufzeichnung
automatisch beenden soll, sobald der
Startpunkt wieder erreicht wird.

P& Abdeckung...

A Mit dem Aufzeichnungspunkt (2)
wird eingestellt, auf welcher Seite
des aktuell ausgewéhlten
Arbeitsgerates der
Aufzeichnungspunkt (2) liegen soll.

20:00
17.03.2022
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Feldgrenzen erstellen

A Ist der passende Aufzeichnungspunkt
ausgewabhlt, kann die Aufzeichnung
tber das Aufnahmesymbol (5)
gestartet werden.

A Soll eine Ecke sauber aufgezeichnet
werden, empfiehlt es sich, vor der
Ecke die Aufzeichnung zu
pausieren (6). AnschlieRend kann
das Fahrzeug in die Ecke rangiert
werden und die Aufzeichnung kann
Uber das Pause-symbol (6)
fortgesetzt werden.

38

oB =
Karte ? / ‘ﬂﬂl Feldgrenze erstellen

P& Abdeckung...

~ - | D

X

Anweisung

Tippen Sie auf "Zuruck", um
Einstellungen zu andern.
beenden.

Tippen Sie auf "Start", um die
Aufzeichnung fortzusetzen.

Tippen Sie auf "Abbrechen”, um die
Aufzeichnung zu verwerfen.

Tippen Sie auf "Weiter", um manuell zu

20:01 /"/"

17.03.2022

2

4
&

L A L 1

((‘A )

AUTO
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GPS PILOT CEMIS 1200

Terminal Grundeinstellungen
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Einstellungen 1 Allgemein

A Das Dezimaltrennzeichen (1) kann
hier vom US. AStaaird d 3
EU StandamgeAtel | |

A Das Format von Datum und Uhrzeit
(2) wird auf die Kundenwtinsche
angepasst:

A In Deutschland Ublich:
A TT/MM/JII]
A Zeitzone (+01:00)

A Zeitformat 24h

— . Jog
==| Allgemein =—| Allgemein 2
Sprachenauswahl Karte
® Sprachenauswahl =
EI Sprache Deutsch Dezimaltrennzeichen
Auftrage
Dezimaltrennzeichen 2CICIUL Aol
Einheiten E‘_.g:-
0 Dezimaltrennzeichen Maschinen
|:_ ' Anzeige
o g
)) Datum und Uhrzeit @
& ISOBUS-UT
Datumsformat TT/MM/JJJI () Audio
L4
. i Einstellungen
9 Zeitzone (+01:00) Amsterdam, Berlin, @Y I1SOBUS g
Bern, Rom, Stockholm... f’
Zeitformat 24 h E_] Ansichten Service
Einheiten 5%
GNSS
15:40 - ( 4
T (A1) | N
15032022 | & | A7 | ¥Z ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ O ‘ *
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Einstellungen 7 Anzeige

A Stand Vorserie: : 28
, L._r:i.!.t Anzeige ==| Allgemein 2
A Eine automatische Helligkeits- und Anzeigemodus Karte
Lichtsteuerung ist noch nicht : =
: Anzeige E
verfugbar. 0 Anzeigemodus Tag L-_l=é* Auft e
A Der Anzeigemodus (1) kann Helligkeit @ Anzeigemodus o
manuell von Tag auf Nacht Helligkeit v ‘0:’
aschinen
umgestellt werden E(I)ﬁ Audio
R | ’ @
A Die Helligkeit (2) kann hier T
ebenfalls angepasst werden @Y 1SOBUS
L
E_T_J Ansichten Einstellungen
Service
8
GNSS
15:40 - ( 4 os
e (A1) | N
15.032022 | < | AT | ¢2 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ b o ‘ *x
LLIAAS
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Einstellungen T Ansichten

A Es konnen bis zu 5 individuell E_] Ansichten — - ;ﬂ
—
konfigurierbare Arbeitsansichten , , ==| Allgemein K/’r‘t
. Arbeitsbereiche drie
eingestellt werden: E
) a2 - | 4 Anzeige
A StandardmaRig sind die Ansicht 7\ Kare # Auftge
Karte und ISOBUS-UT aktiv (1) 0 Eﬂ)? Aud
= udio
. . . ) W) ISOBUS-UT ®
A Die 3 Zusatz-Arbeitsansichten \ ' - %:7
ascninen
(2) konnen frei benannt werden
o O Dreschen o | @ 1soBUs @
A Uber den griinen Punkt (3) )
lassen sich die Arbeitsansichten i

/\ Bodenbearbeitung e ® E__.-fl Ansichten
L%

® Arbeitsbereiche Einstellungen

zum Umschalten aktivieren

[] Arbeitsbereich 5 @ Info-Anzeige 1
Info-Anzeige 2 ﬁ
Info-Anzeige 1 Service
Qy GPS PILOT 55;
GNSS
15:41 9 ( 4~ os
o () | N /
15032022 | & | AT | ¢2 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ b s9 ‘ *x
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Einstellungen 17 Ansichten

A Zwischen den Arbeitsansichten ¢ Dreschen » /“B P;o 9
kann oben um haltet werden (1 = ”
ann oben umgeschaltet werden (1) s Abdeckung...c . 0 arte
A Soll eine Ansicht Gibersprungen sl Sonweﬁkarte‘ E— A
werden, kann in der Schnellauswahl = B 305.12kgha | =—— ___9 0.00 m AUftra
(2) die gewiinscht Ansicht H=2=-rkgihay o ' Sese
) 'l 178.38kg/ha | %“ @ O A
ausgewahlt werden [ 13594 kg/ha | 7! i;%-.:rz'
] . . . . [0 80.35kgha | - Maschinen
A Die Nebenanzeigen der jeweiligen ] 0.00 kg/ha -*

Hauptansicht kénnen per Drag&Drop N\ a @
(gedrickt halten und hin ziehen) ' ISOBUS-UT
belegt werden:

N K
K

+ | =

A Ein Menupunkt gedriickt halten Einstellungen
(3) und in eine Nebenanzeige (4) _ 9
ziehen [ &9
Service
3D

A Hinter einigen Meniipunkten
verbergen sich mehrere T 5%
Nebenansichten, die beim ~a st
Loslassen ausgewahlt werden 15:42
kénnen 15.03.2022

2

‘d:.\/

((tA:]] & Y
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GPS PILOT CEMIS 1200

Freischaltungen i Mdglichkeiten tiber CLAAS connect
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