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Vorgabe fur das technische Training. Die Informationen sind somit flir Arbeiten
an der Maschine nicht vollstandig. Diese Unterlage ersetzt nicht die relevante
Dokumentation fiir Service und Reparatur! Anderungen aufgrund laufender 14) Terminal Grundeinstellungen
technischer Entwicklungen sind vorbehalten. Landerspezifische Ausstattungen
kénnen von der Trainingsunterlage abweichen.
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15) Freischaltungen
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GPS PILOT CEMIS 1200

Ubersicht Terminalbedienung

2
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Terminalbedienung
Ubersicht Arbeitsbildschirm

Hinweis: Sind keine Symbole in der Kartenansicht sichtbar,

tippen Sie einmal auf den Bildschirm. Die Symbole kénnen
durch einmaliges Tippen ein- und ausgeblendet werden.

1) Hauptmenu

2) Layoutment

3) Darstellung der Kartenanzeige

4) Spurabweichung / Spuranpassung
5) Nummer der aktiven Referenzspur
6) Zahlerstande

7) Spurwechseltaste

8) Name aktive Referenzspur

9) Menu Fahrspuren

&
> & & O =
Karte G Academy -
B8 Abdeckun... 1.2 =

N K
A K

10) Spuranpassung

11) Name aktives Feld

12) Meni Feldgrenze / Vorgewende
13) Arbeitsstrategie Section Control

14) Marker

o o
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Terminalbedienung
Karteneinstellung

. . . ———— &
Die Funktionsfelder ; 1 > &y & 0 =
in der Kartenansicht im CEMIS Karte N Section Control v | Academy o
Terminal kbnnen einzeln ein- und B3 Abdeckun... Qo= | N K
_— Kartenlegend 2 |2R
ausgeblendet werden. = ——— artenlegende v -
————— ]
- . . |
Ii)azu die Karteneinstellung (2) B v : @
offnen und anhaken, welche |
. . . 1
Funktionsfelder sichtbar sein sollen. >> S v : Q
= Hinweis: Ist die Option Spuren an ! | 3D
der Grenze abschneiden aktiv, Referenzspuren V2
deaktiviert sich der GPS PILOT - /] !
. . | Z>
beim Verlassen des Feldes! Zahler v L
10,0m Spuren an der Grenze abschneiden +
Feld 1 Keine Referenzspur aktiv 4 0,00 ha
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Terminalbedienung
Kartenansichten

= Uber das Ansichtssymbol lassen sich drei Optionen wechseln:
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Terminalbedienung
Ansichten Legende

Referenzlinien Grenzen
» Aktuell ausgewéhlte Referenzspur. = Aktive Feldgrenze
Hellblau; bei Aktivierung des Autopiloten Braun / breit z.B. flr Section Control.

wird das Fahrzeug auf diese Spur fahren.

= Mogliche Nachbarn—Referenz§puren. ‘B - Aktive Vorgewende Linie.
Schwarz; Die Referenzspuren links und

] Braun / schmal, z.B. fur Section Control.
rechts der aktuell ausgewahlten

Referenzspur fur die ndchsten Spuren. A®
~

= Weitere Referenzspuren des Feldes. = Feldgrenze inaktiv.
Griun / weiR; Alle weitere gespeicherten Schwarz, kein automatisches Schalten.

Referenzspuren, die dem aktuell aktiven
Feld zugeordnet sind.
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Terminalbedienung e
GNSS Status Ubersicht oV Y

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

= Uber das Satellitensymbol (1) in der > 555 0 oo —
Kopfzeile des CEMIS 1200 6ffnet Karte G Academy -
sich die GNSS Status Ubersicht: B Abdecku ’\‘; GNSS-Status 0“; GNSS-Status
In der GNSS Ubersicht (2 i
werden alle relevanten “ | 2 J IV (“A'g 0 (tp0) €
Informationen zu den GNSS Informationen Korrekturdaten
Signalen angezeigt. Datum 15.03.2022 Korrekturtyp RTK Net
In der Korrekturdaten Ubersicht Uhrzeit (UTC) 17:52 Receiverstatus RTK
(3) werden alle Informationen zum Breitengrad 52°0'55.8"N RTK NET
derzeit ausgewahlten Langengrad 8°20'39.4" W Signalalter 1s
Korrektursignal angezeigt: Hohe(MSL) 84.75 m Referenzstation 0
Gewahltes Korrektursignal Kurs 177.27° Entfernung Basisstation 57,29 m
Signalalter 2D Genauigkeit 0.01m RTK Bridging Status Einsatzbereit
HDOP 1.0 NTRIP-Status Verbunden
Sichtbare Satelliten 29 NTRIP-Daten 85,063 kB
Verwendete Satelliten 12 Verbindungsdauer 00:00:11
GNSS Geschwindigkeit 0.10 km/h ;ég D|_ i/oa *
LLHAS



Checkliste: Startbedingungen GPS PILOT
CLAAS Traktor

1. Den Traktor starten und GPS PILOT CEMIS 1200 einschalten, korrigierten GNSS Empfang sicherstellen, GPS PILOT als
Flhrungssensor im CEBIS auswéahlen.

2. Den Hauptschalter AUTOPILOT im _Stand aktivieren (NICHT lenken, Sitzkontaktschalter aktiv, eine Person sitzt auf dem
Fahrersitz).

m 3. Menu Fahrzeuge =» Ein Fahrzeug mit einer gultigen Kalibrierung aktivieren.
% 4. Menlu Anbaugerate = Ein Anbaugerat mit passender Arbeitsbreite aktivieren, wenn nétig anlegen.
D 5. Meni Auftrage = Einen neuen Auftrag starten.

+

oB

6. Menl Spurplanung =» Den gewlnschte Spurtypen auswahlen und eine neue Spur anlegen.

GPS PILOT uber Taste in der Armlehne (je nach Lenksystemkonfiguration ab ca. 0,4 km/h).

Y o

D
c
-
(]
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Checkliste: Startbedingungen GPS PILOT
CLAAS Erntemaschine / XERION

10

Die Maschine starten und GPS PILOT CEMIS 1200 einschalten, korrigierten GNSS Empfang sicherstellen.

Den StralRenfahrschalter auf Feldfahrt stellen, Fihrungssensor & Hauptschalter im CEBIS einschalten, Hauptantrieb
einschalten.

MenU Fahrzeuge =» Ein Fahrzeug mit einer gultigen Kalibrierung aktivieren.

Menu Anbaugerate =» Ein Anbaugerat mit passender Arbeitsbreite aktivieren, wenn notig anlegen.

MenU Auftrage =>» Einen neuen Auftrag starten.

Menl Spurplanung =» Den gewtlnschte Spurtypen auswahlen und eine neue Spur anlegen.

GPS PILOT uber Taste in der Armlehne (je nach Lenksystemkonfiguration ab ca. 0,4 km/h).
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GPS PILOT CEMIS 1200

Menu Fahrzeuge

A e A R T AR I T T IS = | B vyt s
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CEMIS Fahrzeugverwaltung

Fahrzeug aktivieren

12

Um das Lenksystem aktivieren zu
kénnen, muss im Menl Fahrzeuge

ein Fahrzeugprofil (1) aktiv sein >
erkennbar am grinen Status (2).

Die bereits angelegten
Fahrzeugprofile kbnnen gewechselt
werden, wenn das System z.B. vom
Mahdrescher auf einen Traktor
umgebaut wird. Dazu das Profil
auswahlen und den Hauptschalter
(3) aktivieren.

) L

Muss ein neues Fahrzeug angelegt
werden oder treten Unklarheiten auf,
bitte das Vorgehen mit dem
zustandigen CLAAS Vertriebspartner
klaren!

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Karte <s») Academy

ﬁ Verwaltung

Fahrzeugliste

_|_

Name

Aktiv

m: Verwaltung

® Fahrzeugliste

Lenkprofile

4
S

=
>N
®

[

CLAAS__ CT02881

c @

Lenkprofile =
Details
Name -
v =01
— O O
CLAAS___CT0288
Name 1
| >> Fahrzeugtyp ARION
| Lenkprofil ARION

,k Lenken

P
c
=
QO
«
(0]

Fahrzeuge

X

Anbaugerate

p—
—
——

Einstellungen

%

Service
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Einstellungen Lenkverhalten
Lenkempfindlichkeit / Aggressivitat

= Zur Anpassung des Lenkverhaltens > 555 g —
eines Fahrzeugs stehen drei Karte G Academy —
Parameter zur Verfligung: = [eo
gund % Lenken m Verwaltung @(
Lenkempfindlichkeit: Lenkempfindlichkeit auf der Spur Karte
vergleichbar Zl:I Empflndllchkelt V. ,k Lenken EJ
aus S7/S10. Einstellung, wie = Empfohlener Bereich: 0,1 - 0,9 Auftrage
aggressiv das Fahrzeug auf der 9 - Anpassung in 0,1 Schritten ® Lenkempfindlichkeit auf d...
aktiven Referenzspur lenken Aggressivitat der Spurerf... H
soll. Aggressivitat der Spurerfassung Spurauswahlpunkt Fahrzeuge
Aggressivitat der >> » %
Spurerfassung: vergleichbar zu 0 * Empfohlener Bereich: 0,3 0,8 Anbaugerate
Aggressivitat aus S7/S10. = Anpassung in 0,05 Schritten —
Einstellung, wie aggressiv das ==

Fahrzeug auf die ausgewahite Spurauswahlpunkt Einstellungen

Referenzspur einspuren soll. Entfernung 500 m JS’
Spurauswahlpunkt: siehe Service

nachste Seite.

;ég isobud TJ, Dl- i/da ) ¢
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Einstellungen Lenkverhalten
Spurauswahlpunkt zum Einspuren

(3) Spurauswahlpunkt > 555 B Abdeckung... E_
Dient zur Verbesserung des Karte =2)
Einspur-Verhaltens bzw. der A Lenken iy abkainly
Erfassung einer Referenzspur. Lenkempfindlichkeit auf der Spur

Om = Die nachste Spur zur Mitte .

der starren Achse ist in der
Vorauswabhl.

5m =5 Meter in Fahrtrichtung vor
der starren Achse liegt der Punkt >>

der Spurerfassung. )

Spurauswahlpunkt

g Entfernung 5,00 m é{,

Service

Aggressivitat der Spurerfassung

Einstellungen

;ég isobud TJ, Dl- g/da ) ¢

14 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung tl""s



CLAAS Traktor
Kriterien zum Hauptschalter AUTOPILOT einschalten

= Umden GPS PILOT CEMIS 1200 nutzen zu kbnnen, muss zuvor der
Hauptschalter AUTOPILOT (1) eingeschaltet werden.

» Der Schalter kann betatigt werden, nachdem der Traktor lauft und das CEBIS
hochgefahren sind. Dabei muss folgendes beachtet werden:

= Die Maschine muss stillstehen.

= Es darf NICHT gelenkt werden.

= Der Sitzkontaktschalter muss eine sitzende Person erkennen.

Betétigt man nun den Schalter AUTOPILOT (1), blinkt dieser 3 — 4-mal und leuchtet
anschlieBend dauerhaft. Die AUTOPILOT Schnittstelle der Maschine ist nun
eingeschaltet.

Erscheint eine Fehlermeldung nach dem Einschalten des Schalters AUTOPILOT auf dem CEBIS, ist folgendes zu tun:
= Traktor ausschalten, warten bis das Dashboard komplett dunkel ist.

= Hauptschalter AUTOPILOT (1) ausschalten.

= Traktor neu starten.

= Den Schalter erneut betéatigen, oben aufgefuhrte Schritte beachten!

Erscheint erneut eine Fehlermeldung im CEBIS, bitte das Vorgehen mit dem zustandigen EASY Connectivity Servicespezialisten klaren!
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CLAAS Maschinen CEBIS

Fuhrungssensor einstellen

= Unabhé&ngig vom Maschinentyp
muss im CEBIS der GPS PILOT
(1) als aktiver FUhrungssensor
ausgewahlt werden.

= Lenkung = AUTOPILOT =
Aktiver Fihrungssensor =
GPS-Sensor

= Bei Erntemaschinen muss
zusatzlich im CEBIS der
Hauptschalter AUTOPILOT
eingeschaltet werden!

16 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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XN AUTOPILOT

AUTO
Flhrungssensor auswahlen

AUTO

e o]
% Lenkprogramm &
Getriebe

A auToPILOT $

AUTO
Kraftheber

ﬁ#

Hydraulik

® Fihrungssensor auswahlen

Lenkung

)

Optimierung

=|

Auftrag

O 1200 U/Min.
& 0% OF 1400 11/Min

CIARS | IIIII

0.0 kmn




GPS PILOT CEMIS 1200

Menu Anbaugerate
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Anbaugerate e

Ubersicht Anbaugerate anlegen / verwalten @Y o¥(
= Ein neues Anbaugerat kann mithilfe > 555 oo _—
eines Assistenten tber das + (1) Karte ™ Academy —
hinzugefligt werden. c% Anbaugeréte Anbaugeréte ;/;ﬂ
QZ /A
= Hinweis: Hat ein Anbaugerat eine Anbaugeréateliste Karte
eigene ISOBUS ECU mit Task D | el -
Controller TC, erscheint o + E I U EJ
' Favoritenzahler Auftrage

automatisch ein

. ) . Anbaugeratename Aktiv
Anbaugerateassistent fur die

Einrichtung. 9 - Fahrzeuge

Fertilizer Spreader
= Der grine Punkt (2) gibt an, welches %
Anbaugerateprofil aktuell aktiv ist. Grubber 6m o Anbaugerate

p—
—
——

Einstellungen

%

Service

;ég isobud TJ, [‘1 i/da ) ¢
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Anbaugerate
Anbaugerat aktivieren & bearbeiten

19

Die Anbaugerate werden Uber den
Hauptschalter (1) aktiviert /
deaktiviert.

Der Anbaugerateassistent eines
Anbaugerates kann jederzeit tber
den Stift (2) aufgerufen und die
Einstellungen nachtraglich
bearbeitet werden.

Ebenso kann ein Anbaugerat
geldscht (3) werden, sofern es
aktuell nicht aktiv ist.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

= > &)
o

Karte

iot
™

Academy

»

‘% Anbaugerate

Anbaugerateliste
+ e

Anbaugeratename

Al

Fertilizer Spreader

Grubber 6m

Scheibenegge 4.8m

>/
REC

ISI]m

L

% Anbaugerat

b

% ©

Scheibenegge 4.8m
Scheibenegge

l:'/ T
ot O

Activation
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Anbaugerate

Anbaugerat neu anlegen: Geometrien & Arbeitsausloser

= Die Arbeitsbreite (1) muss mit
einem Messwerkzeug bestenfalls an
der tatsachlich bearbeiteten Flache
auf dem Boden ermittelt werden.

= Hinweis: Oftmals entspricht die
Herstellerbezeichnung des
Gerates nicht der tatsachlichen
Arbeitsbreite!

» Auswahl des Arbeitsausldsers (2):
Auslosegrund der grine
Fahrspuraufzeichnung.

1) Manuell: Uber ein Symbol (3) in
der Ful3zeile.

2) Automatisches Lenken aktiv:
Aktivierung des GPS PILOT.

3) Fahrzeug in Arbeitsposition:
Flachenzahler aus CEBIS / CIS
Display.

20 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

S S
™ — a2 —
Academy o Academy o

Anbaugerateassistent

~

Arbeitsbreite

Information

Geben Sie die Arbeitsbreite des
Anbaugerats ein.

Anbaugerateassistent

~

Auswahl des Arbeitsauslosers

Fahrzeug in Arbeitsposition

Information

Wahlen Sie den gewginschten
Arbeitsausloser.

Auswahl des Arbeits wuslosers

Manuell

Automatisches Lenken aktiv

ze/1

Fahrzeug in Arbeitsposition
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Anbaugerate
Arbeitsausldser im CEBIS Touch des Traktors vorbereiten

=  Wird im CEMIS der Arbeitsausloser ,, EJ Task management EJ ST Oﬁ
Fahrzeug in Arbeitsposition“ ausgewahlt, = Transmission
ist folgendes zu kontrollieren: ® Task list
Status  Number Starting date Ending date -
= CEBIS Touch: .
Hitch
= Eininterner CEBIS Auftrag muss O n B e e Iﬁ#
gestartet (1) sein. _
. 2 00.00.0000 00:00 00.00.0000 00:00 Hydrauhcs
= Die Flachenzahlung des CEBIS ‘ ' ‘ >
Anbaugerates muss auf die l 73 - | N
Traktorfunktion (2) ei ellt werd 7/, Inwork counters = Implement CSM
raktorfunktion (2) eingestellt werden, = L A B e
die als Arbeitsausloser gewiinscht ist. S " )N
Eﬂ % In work counters | Steering
|| -
9.0 =|
Task
770
% Start counting Blue hydraulic valve float lal]
A
ﬂ Counters
le——
770
///‘ Stop counting Blue control valve (+) t F: : .
[
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Anbaugerate
Arbeitsausloser im CIS+ des Traktors vorbereiten

22

Wird im CEMIS der Arbeitsausloser ,, Fahrzeug in
Arbeitsposition® ausgewabhilt, ist folgendes zu kontrollieren:

CIS+:

Die Flachenzahlung des Anbaugerates muss im CIS+ Display
auf die Traktorfunktion eingestellt werden, die als
Arbeitsausléser gewlnscht ist.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Anbaugerate
Anbaugerat neu anlegen: Kopplungsposition & Versatz

23

Die Kopplungsposition (1) gibt an,
wie das Anbaugerat am Fahrzeug
angebaut ist.

Die Option Angehangen mit
Lenkachse (2) ist fur Anbaugeréate
vorgesehen, die spurgetreu hinter
dem Traktor herfahren.

Gewisse Arbeitsgerate zeigen
aufgrund der Anbauart (z.B. einseitiges
Heckmé&hwerk) oder der Bauweise
(z.B. Scheibenegge) einen Versatz bei
der Arbeit auf dem Feld.

Dieser Versatz (3) kann unter dem
Anbaugerat abgespeichert werden,
sodass die Anschlisse unabhéngig
der Fahrtrichtung zueinander
passen.

Vorgehen zur Ermittlung des
Versatzes: siehe nachste Seite.
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iot
(aa]

Academy

iot
™

Academy

Anbaugerateassistent

&~

Kopplungsposition

gsﬁ Front angebaut

Al

%gj Heck angebaut

T« x

o0 Gezogen

©

-lo-o Angehangen mit Lenkachse

Information

\hWARklAm Cia Aia |/Ann¢uﬁnﬁhhni“hn im AAre

Anbaugerateassistent

~

Versatz in Fahrtrichtung

Information

Geben Sie den seitlichen Versatz des

Anbauaerats ein.

k]

b/o' B

A0
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Anbaugerate
Anbaugerateversatz im Feld ermitteln

Gerateversatz ermitteln und einstellen:

1) Korrekte Arbeitsbreite des Anbaugerates im Feld messen und einstellen.

2) Neues Anbaugerét erstellen, Uberlappung auf 0,00 m einstellen und
abspeichern.

3) Spur 0 mit aktiven GPS PILOT in eine Fahrtrichtung abfahren.
4) Spur 1 mit aktiven GPS PILOT in entgegengesetzte Fahrtrichtung abfahren.
5) Spur 2 mit aktiven GPS PILOT in urspriingliche Fahrtrichtung abfahren.

6) Spurversatz zwischen Spuren auf dem Boden messen.

7) Messwert halbieren und als Geréateversatz im CEMIS auf der Seite der
Uberlappung eingeben.

Im Beispiel: die Breite der griinen Flache messen = 1,00m
Diese Breite halbieren: 1,00m : 2 = 0,50m

Dieses Mal3 als Versatz +0,50 m im Terminal eingeben.

Test: Bei korrekter Eingabe miissten die folgenden Fahrspuren sauber
anschlieRen und es durfen keine einseitigen Uberlappungen / Liicken mehr Spur 0 Spur 1 Spur 2
sichtbar sein!
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CEMIS Auftragsmanagement

Quick Task / Feldaktivierung / Auftragsmanagement




Wie wird eine Tatigkeit gestartet?

Quick Task. Aktivierung eines Feldes.

» Die schnelle Variante. » Die logische Variante.

» Ein Quick Task wird gestartet und die » Ein Feld wird angelegt / aktiviert. Alle
Arbeit kann sofort starten. Referenzspuren und Grenzen werden

= Der aktive Quick Task ist bei Start leer. aktiven Feld gespeichert.

» Beijeder Tatigkeit auf dem Feld muss
das Feld lediglich aktiviert werden. Alle
Referenzspuren und Grenzen sind
sofort verfligbar.

= Empfiehlt sich bei Arbeiten, bei denen
keine zuvor gespeicherten Daten
(Referenzspuren, Abdeckung, etc.)
erneut genutzt werden sollen.

= |Im Hintergrund erstellt das CEMIS 1200

= Beispiel: Stoppelbearbeitung. _ _
automatisch einen Auftrag.

-+

26 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Auftrage im Auftragsmanagement.

Die Variante zur Dokumentation.

Ein neuer Auftrag wird im
Auftragsmenu erstellt, alle
Informationen zur Tatigkeit werden
hinzugefiigt: Auftragsnamen, Feld,
Arbeitsgang, Fahrer, etc.

Der Auftrag kann anschliel3end gestartet
werden. Die unter dem Feld
gespeicherten Referenzspuren und
Grenzlinien sind in der Karte verfigbar.

LLIRAA3Z



27

Quick Task

Startet das CEMIS 1200, ist sofort
ein Standard-Auftrag aktiv.

Wird anschlieRend ein neuer Auftrag
gestartet, kdnnen die temporaren
Daten gespeichert oder verworfen
werden.

Der schnelle Weg einen neuen
Auftrag anzulegen, ist der

Quick Task (1) Button. Per Klick auf
den Button wird sofort ein neuer
Standardauftrag mit einem
Standardfeld erstellt und die Arbeit
kann starten.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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Arbeiten mit Feldern
Aktivierung eines Feldes

28

In der Feldliste kann das gewiinschte
Feld (1) ausgewahlt und aktiviert (2)
werden.

Fur eine bessere Ubersicht kann die
Feldliste nach Entfernung sortiert (3)
werden. Ist die Entfernung
aufsteigend, ist das nachste Feld
immer oben in der Liste aufgefthrt.

Im Hintergrund wird automatisch ein
neuer Auftrag fir das Feld angeleqgt,
sobald es aktiviert ist.

Felder konnen aus der Liste einzeln
oder in Mehrfachauswahl geloscht (4)
werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
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Karte G Academy o
Hoo
Ubersicht ) Karte
+ —""ﬁ @® Ubersicht I_E_h
@ “—— /|| Details
Name Entfer... JAktiv
E @
D Parkplatz 0,1 km ®) Jabe Name Parkplatz
Sandweg 0,2 km (@) >>
Am Teich 0,3 km @)
Grolkes L vorne 0,3 km @]
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CEMIS Auftragsmanagement
Struktur einer TASKDATA Datei

2

Karte / Felder

-.-J

Vorgewende
Feldgrenzen / J B
A0

Referenzspuren Marker

29 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

e V7~

Aktive TASKDATA

=
Ordner
Auftrage

iz Y
Zahler &". Griine Fahrspur “i

12 [ T

Ausbringmengen Applikationskarten
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CEMIS Auftragsmanagement
Ubersicht der Struktur ‘Eﬁ

H v

» Die Auftragsverwaltung des GPS > 555 & —
PILOT CEMIS 1200 arbeitet Karte > Academy
standardmaRig im ISOXML Format. ° - Qo

J — M Auftrage @(

. . : Kart
Die Auftragsverwaltung besteht aus Bodenbearbeitung,P Parkplatz 0.1 km > " arte
zwei Bereichen: g arkplatz Enthaltene Auftrage EJ

® Aktive TASKDATA
= Aktive TASKDATA (1) / Archiv Neuer Auftrag Parkplatz oikm | - Auftrage
2024.10.02_16:29 ’
= Enthaltende Auftrage (2) / @ Stammdaten iy
Auftragsliste Bodenbearbeitung,S Sandweg 0,2 km |§| Fahrzeuge
andweg

* Die einzelnen Auftrage werden tber >> %
die Auftragsliste im oberen _DUngung,Am Teich  Am Teich 0,3 km |§| Anbaugerite
Bereich abgearbeitet. _

Aktive TASKDATA —
. . o —

= |m TASKDATA Archlv S|r.1d.aII§ = + Ll o SrEE U
Auftrage gespeichert, wie in einem = (| (|
Ordner. Jg’

.. . . TASKDATA Academy 02.10.2024 Service

= Beijedem Import wird ein neues

Archiv mit den jeweiligen Auftragen ;
>/l © o°
angeleqgt. REC isobud TJ/ D,. A_o/ *

30 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f



CEMIS Auftragsmanagement

Auftragsliste

31

Im Meni Auftrage finden sich im
Bereich Auftrage unter dem Punkt

L el

-

7

Enthaltene Auftrage alle Eintrage
der aktiven TASKDATA:

1. Name des Auftrags

2. Zugeordnetes Feld des Auftrags
3. Entfernung zum Feld

4. Auftrag abgeschlossen

5. Aktiver Auftrag

6. Geplanter Auftrag

Wird ein Auftrag ausgewabhlt, kann er
gestartet oder pausiert werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

O 1o
> &y S ) —
Karte <s») Academy
= . - oo
Auftrage Auftrage N
Enthaltene Auftrage Karte
- ® Enthaltene Auftrage =
+ |i’| El [\_D Aktive TASKDATA
Auftrage
Name Feld Entfern Sta... @ Stammdaten
v by
Fahrzeuge
>> erbse Nirmsdorf 0,1 km ﬁ 9
Anbaugerate
0 Mattgter Weg g(m » 6 g
=
Rannstedter Einstellungen
Strasse 2,1 km E 6 J9
Rannstedt .
S
Hinterm Dorf 4,8 km E ervice
v
o8 (1) ~0B
- W S =2n 37
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CEMIS Auftragsmanagement

Neue Auftrage anlegen.

32

Ein neuer Auftrag kann tber das + (1)
angelegt werden.

Sind Stammdaten auf dem Terminal
vorhanden, kbénnen diese in den
Auftragsdetails (2) hinterlegt
werden.

= Neue Stammdaten kdnnen hierbei
direkt angelegt werden.

Uber den Haken (3) wird der neue
Auftrag gespeichert und kann
anschliel3end gestartet werden.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
—
><§5¥%

»

Karte (8D

Auftrage

Enthaltene Auftrage

+ Mo
Name Feld Entfern...

v

Bodenbearbeitung,P

arkplatz Parkplatz 0,1 km
Neuer Auftrag

2024.10.02 16:29 | arkplatz 0.1 km
Bodenbearbeitung,S g 0.2 km
andweg

Dungung,Am Teich ~ Am Teich 0,3 km

v
;ég isobud TJ,

X

g
™ —
Academy -
|§| Auftrag anlegen
Vv
Neuer Auftrag

Jabe Name 2024.10.02_16:33
r% Betrieb -
i/“ Feld

g Arbeitsgang

[8.] Fahrer

k]

b/o' B *

A0
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P

CEMIS Auftragsmanagement E%
Auftrage loschen. <@ ‘.&1
. . .. " v
= Nicht aktive Auftrage konnen > 555 oA —
geldscht werden (1). Karte G Academy o
= Die Auftrage kénnen einzeln (2) oder Auftrage Auftrage %‘f
gemeinsam (3) geldscht werden. Enthaltene Auftrage (1 ] Karte

® Enthaltene Auftrage =

+ i’l |1\| @ Aktive TASKDATA EJ

Auftrage
Name Feld Entfern... Sta... @ Stammdaten
v ek
Fahrzeuge

Auftrége léschen

] ® o X

Anbaugerate
Name Feld Entfernung Status
v

-—

=
Bodenbearbeitung,Parkplatz Parkplatz 0.1 km |§| v Einstellungen
Bodenbearbeitung,Sandweg Sandweg 0.2 km |§| v 9 ﬁ,
Bodenbearbeitung,Am Teich ~ Am Teich 0.3km El Service
Diingung,Am Teich Am Teich 0.3 km |§| 'b' b/o's

+ AQ ’.
rich
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CEMIS Auftragsmanagement
Ubersicht TASKDATA Archiv

34

Alle importierten TASKDATA Archive
kdnnen im Terminal verwaltet bzw.

aktiviert werden.

v,
> &
Karte @

iot
™

Academy

L el

-

7

= Namen der aktiven TASKDATA (1)

= Liste von allen gespeicherten
TASKDATA Archiven (2)

Es konnen auch direkt neue
TASKDATA Archive angelegt (3)

werden.

»

@ O

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Auftrage

® Enthaltene Auftrage

Aktive TASKDATA

Jog
Karte

=]

i ™a
Bodenbegrbedung,G GroRes L hinten 0,3 km =
roRes L hinten —

i ™2
Bodenbearbeitung,H Hauptstraie 0.4 km 2
auptstralle =

i =g
Eodenbearbeﬂung,H Hinterm Haus 0,6 km =
interm Haus —
Bodenbearbeitung,U . . A
ber die Strake Uber die Strale 0,6 km =
Aktive TASKDATA

=| +|® WL
TASKDATA Academy 02.10.2024
;ég isobud TJ,

@ Stammdaten

Auftrage

iy

Fahrzeuge

X

Anbaugerate

p—
—
——

Einstellungen

%

Service

b/o' B

s *
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CEMIS Auftragsmanagement

TASKDATA Archiv aktivieren / bearbeiten / l6schen

= Alle importierten TASKDATA Archive
kénnen Uber das Listensymbol (1)
verwaltet bzw. aktiviert werden.

» |nder TASKDATA Liste (2) kann die
gewlinschte TASKDATA ausgewahlt
werden.

= |n den Detalls einer TASKDATA kann
das Archiv bearbeitet werden:

= Aktivieren (3) der TASKDATA.
= Umbenennen (4).

= Lo6schen (5).

35 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

=
> & g —
Karte @ Academy
{_] TASKDATASs ] Details
Bodenb =
Name Letzte Ander... —
roRes L 9 U
Bodenb TASKDATA 2022.09.20_09:18 20.09.2022 TASKDATA
auptstra JTabc Name Academy
Bodenb 9 TASKDATA 20.09.2022 Letzte 02.10.2024
>> interm F >> Anderung
Bodenb TASKDATA 2022.09.19_15:06 19.09.2022
ber die ¢
Aktive T
TASKD/
>/l 6 o
<4 shd T [ ¢/ *
LIRNAS
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GPS PILOT CEMIS 1200
Import / Export USB

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung




Auftragsmanagement CEMIS
USB Import von TASKDATA.

v
> 55

(<9D)

iot
™

Academy

= Standardmalig arbeitet das CEMIS
1200 im ISOXML ISOBUS Karte
TASKDATA Format. B3 Abdeckun...

= Der TASKDATA Ordner auf dem
USB-Stick kann hinter der Ordner
Bezeichnung TASKDATA
eine frei gewahlte Bezeichnung
tragen.

= |st ein USB-Stick in das CEMIS
eingesteckt, 6ffnet sich automatisch
der Importdialog.

= Alternativ kann der Import / Export
Dialog uber die Uhrzeit (1) oder
das Transfer-Symbol (2) in der

Datenimport und Datenexport

T\L Datenimport und Datenexport

/]

A=B'Hau tricrﬁ

Ful3zeile geotffnet werden.

Lo
&< |
=  Wird der Import gestartet (3), kann ==l /

anschlie3end die gewilinschte 0 16:28
TASKDATA Datei des USB-Sticks 02.10.2024

ausgewahlt werden.

37 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

AQ

;ég isobud T\L 9

R W 4 [ ple

Tl Import und Export

Import und Export

™ Import starten

|1\| Export starten

Online Freischaltungsverwaltung

() Freischaltungen
() synchronisieren

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

DI- :’/o B *
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Import von TASKDATA.

» Die zu importierende TASKDATA G 2 — & —
Datei (1) wird ausgewahlt, Gber die Ke Academy - Academy _
Pieiltasten startet der Import. G5 Abdecky Ii’l Daten von USB-Datenspeicher i TASKDATA importiert

importieren

» |stder Import abgeschlossen, kann Beschreibung

die TASKDATA Datei (2) aktiviert _

d Das Auf o —> Import war erfolgreich.
wer .en. asAl tragsmanagement Schlie3en Sie den Dialog oder aktivieren
arbeitet dann sofort mit den Daten wahlen Sie eine TASKDATA.

importierten Daten. -
TASKDATA Academy v TASKDATA wahlen

X@

b TASKDATA Academy

TASKDATA Applikationskarten

Dl_ b/o's * D|_ g/o'a *

AQ
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Auftragsmanagement CEMIS

USB Export von TASKDATA.

» Es konnen jederzeit die Auftrage
des CEMIS inkl. Felddaten
exportiert werden.

» |stein USB-Stick in das CEMIS
eingesteckt, 6ffnet sich
automatisch der Import / Export
Dialog.

» Alternativ kann der Import / Export
Dialog Uber Datum / Uhrzeit (1)
oder das Transfer-Symbol (2) in
der Ful3zeile gedffnet werden.

= Wird der Export gestartet (3), kann
anschlie3end die gewiinschte
TASKDATA Datei ausgewahlt
werden.

= Alternativ kann eine TASKDATA
direkt im Menu Auftrage auf einene
USB-Stick exportiert werden.

39 |

&
& & p—
Z
Karte G Academy -
B Abdeckun...

Datenimport und Datenexport

T\L Datenimport und Datenexport

/A

Feld/] A=B Hau

ricrﬁ

’{‘] / ¢ :/da | —

¢

ISl]m

02.10.2024

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L

(2]

Tl Import und Export

Import und Export

™ Import starten

|1\| Export starten

Online Freischaltungsverwaltung

Co

Freischaltungen
synchronisieren

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

DI- :’/o B
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Auftragsmanagement CEMIS
USB Export von TASKDATA.

= Im Export Dialog kann ausgewahlt > 555 dibo —
werden, ob eine Kopie (1) der zu Karte ™ CLAAS _
exportierenden TASKDATA auf dem b Abdecku |II Daten exportieren I/_PI Daten exportieren
CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.
= Die gewiinschte TASKDATA (2) | — o 7
wird aus der Liste ausgewahlt. Kopie behalten? e T
» Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt: | 9 Kopieren v e [=J3 USB-Datenspeicher
= USB-Datenspeicher.

Daten wahlen

» Anschlie3end kann der Export tber X X @ Online-Dateitransfer
die Pfeiltaste abgeschlossen Neue TASKDATA 2024.10.01_14:41
werden.
0om 1 @ TASKDATA Academy v
New field..

i

<k I Al %
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GPS PILOT CEMIS 1200

Import / Export per Online File Transfer

41 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""E



Online File Transfer
Ubersicht

42

ISO XML Auftragsdaten konnen per Cloud an den GPS
PILOT CEMIS 1200 ubertragen werden.

Benotigte Hardware auf der Maschine:

=  GPS PILOT CEMIS 1200

= A159 UCM Kommunikationsmodul
Maschinenseitige Voraussetzung:

= Lizenz Machine connect auf dem Grundfahrzeug.
= Aktivierung des Grundfahrzeugs in CLAAS connect.

Hinweis: Die Lizenz Maschine connect ist immer
maschinengebunden und hangt nicht am CEMIS 1200
Terminal / SAT 900 Empfanger!

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

cians | ||| |1



Online File Transfer
CLAAS connect — Dateitransfer Machine Management

Voraussetzung in CLAAS connect — Machine Management:
=  Maschine mit aktiver Lizenz Machine connect.

Ubertragung eines Auftrags in CLAAS connect — Machine
Management :

» Erstellung eines ISOXML Archivs als .ZIP-Datei in einer
beliebigen Ackerschlagkartei.

» |In CLAAS connect anmelden.
= Den Bereich Online-Dateitransfer (1) 6ffnen.

= Uber die Schaltflache Neuer Dateitransfer (2) die .ZIP-Datei
auswahlen und anschlief3end die gewiinschte Maschine
auswahlen.

= Der Sendestatus der ISOXML Datei kann im Bereich
Gesendete Dateien (3) eingesehen werden.

= Alle online exportierten ISOXML Dateien aus dem CEMIS
1200 sind im Bereich Empfangene Dateien (4) zu finden und
kénnen als .ZIP-Datei heruntergeladen werden.

43 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

. [T ]
:_ﬁ T

E

M

w

L

ELHHAS connect
Dashboard

Maschinen

Analyse

Konfigurationen

Shops

Connection Manager

Lizenzen

Online-Dateitransfer

@‘ Machine Management -

Online-Dateitransfer

4

Y ( Start date - End

A

Erstelltam

Name

©

date ) Maschine

Maschine

"~ 0 A

12

d-> Neuer Dateitransfer

€> Gesendete Dateien

Status
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Online File Transfer
CLAAS connect — Voraussetzungen Farm Management

Voraussetzung in CLAAS connect — =< ELHHAX connect % Farm Management v B © i @
Farm Management: e
. . . . = Kart A
= Maschine mit aktiver Lizenz m{  Karte
Machin nn im Bereich -
achine connect im Bereic 82 ceocenter Farm-Management Lizenzen
Machine Management.
7] Karteleog 0
» Im Nutzermeni muss im Bereich 9
i 1 — Arbeitsvorgénge 0 Farm connect Basic 0 w@ Farm Management Lizenzen
Farm Management Lizenzen (1) die |H
Buchung des Bausteins: Farm i Betriebsverwaltung y | B
Verwalten i Perstnliche Daten
connect (2) erfolgen. 1
_ _ _ £¥ Kontoeinstellungen
= Hinweis: Alle Farm Bausteine Mit Farm connect haben Sie Zugang zu Fielc
kénnen 30 Tage getestet werden. allen landwirtschaftlichen Prozessdaten, Funk 2 oOrganisationseinstellungen
) o ) die |hre betriebliche Entscheidungs- frei
Jahre. Diiny ¢] Abmelden
+/ Auftragsmanagement (1SO-XML)
» Die Erstellung von geplanten online oder per USB-Stick v Doteneehtabestimmunaen
Arbeitsvorgangen, welche tber »/ Informationen Uber Nutzungsbedingungen Impressum
. . MaSChmenpOSItlonen' Privatsphédre-Einstellungen
Online File Transfer versendet Maschinenstatus und v
Werden SO"GI’] findet SiCh im Bereich Arbeitsfortschritt Erstellung, Planung, Verwaltung,
. . ' + Automatische Interpolation von Editieren und Anzeigen von
Arbeltsvorgange (3) Ertragskarten Referenzlinien v
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Online File Transfer
CLAAS connect — Auftragsplanung Farm Management

Ubertragung eines geplanten Auftrags in
CLAAS connect — Farm Management:

45

Planung eines Arbeitsvorganges tber Neuer
Arbeitsvorgang (1):

Maschine direkt im Auftrag hinzufiigen, an
die der Auftrag gesendet werden soll.

Planung speichern.
Geplanten Auftrag / Auftrage (2) auswahlen.
Die Schaltflache Senden (3) auswéhlen.

Die Arbeitsvorgange kdnnen wahlweise inkl.
aller Stammdaten (4) wie Grenzen,
Referenzspuren, Applikationskarten, etc. an
die Maschine gesendet werden. Alternativ
werden nur auftragsrelevante Daten
versendet.

Uber die Funktion An Maschine senden (5)
werden die Auftrage Ubertragen.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

12/

= connect %5 Farm Management

Arbeitsvorgange

-

)

O 3 @

A (0) - Im;o + Neuer Arbeitsvorgang

= [ zeit ) [ vorgangstyp ) [ Schlag ) ( Frucht ) [ Mittel, Saat- & Erntegut ) ( Maschinen/Gerste ) ( Personen )

(© Planung (1) B Eingang (1)

= £ o|ls B &

[11]

& Buchung (0)

B Nur nicht versendete Vorgange zeigen

Datum - Vorgang Schlag (bearb. Fliche) Mittel, Saat- & Erntegut (Menge/ha)
09.01.25 Bodenbearbeitu.. 1-02 Schlag 1 Export oder Versand geplanter Arbeitsvorgéange
EJ 2025 Grubbern 2,19
Dateiformat

a Anhiénge

ISO-XML Version 4 -

Datei-Inhalt
@ Arbeitsvorgénge und nur relevante Stammdaten

(O Arbeitsvorgdnge und alle Stammdaten

Referenzlinien

Feldgrenzen

Abbrechen € 1SO-XML expor\e > An Maschine senden
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Online File Transfer
Auftragsdaten online Import ins CEMIS

46

b

&L/
Y
o

CLAAS

Ist die Datei an das CEMIS 1200
versendet, empfangt das Terminal die Karte
TASKDATA, sobald es mit dem () Abdeckun...

CLAAS Server (1) verbunden
(grun) ist.

Anschlie3end kann die Online
TASKDATA (2) direkt aktiviert
werden. Das Auftragsmanagement
arbeitet dann sofort mit den online
importierten Daten.

Neues Fe...09_19:26

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

>/
REC

Keine Referenzs;;

0.00 A
@)

#/OB

0

AQ
i
N
LLHHS

L

| B

i TASKDATA importiert

Beschreibung

Import war erfolgreich.
SchlieRen Sie den Dialog oder aktivieren
Sie eine TASKDATA.

TASKDATA wahlen

Online TASKDATA 2024-10-09
19:29:14

DI- fo/o B *
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Online File Transfer

Auftragsdaten Export zu CLAAS connect

= Sind Auftrage mit Daten im CEMIS
Terminal vorhanden, kbnnen diese
direkt im ISOXML Format an
CLAAS connect gesendet
werden.

» Der Export Dialog kann Gber die
Uhrzeit (1) in der Ful3zeile oder die
Pfeile (2) im Schnellzugriff getffnet
werden.

=  Wird der Export gestartet (3), kann
anschlie3end die gewilinschte
TASKDATA Datei ausgewahlt
werden.

= Alternativ kann eine TASKDATA
direkt im Menu Auftrage online
exportiert werden.

47 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Karte

v
> 55

(<9D)

iot
™

Academy

B Abdeckun...

»

Datenimport und Datenexport

T\L Datenimport und Datenexport

/]

A=B'Hauptricrﬁ

02.10.2024

AQ

I-:( #/o'a ‘ “

Sle

>/
REC

ISl]m

N2,

Tl Import und Export

Import und Export

™ Import starten

|1\| Export starten

Online Freischaltungsverwaltung

Co

Freischaltungen
synchronisieren

USB-Datenspeicher

USB-Datenspeicher trennen

DI- :’/o B
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Online File Transfer
Auftragsdaten Export zu CLAAS connect

= |m Export Dialog kann ausgewahlt > 555 dibo —
werden, ob eine Kopie (1) der zu Karte G CLAAS _
exportierenden TASKDATA auf dem B Abdecku |II Daten exportieren I/_PI Daten exportieren
CEMIS 1200 Terminal verbleiben soll.
= Die gewiinschte TASKDATA (2) wird | — o
aus der Liste ausgewahit. Kopie behalten? Datenempfanger wahlen
» Das Export Ziel (3) wird ausgewahlt: | 9 Kopieren V. USB-Datenspeicher
= Online-Dateitransfer, um die
TASKDATA an CLAAS connect zu x | Datenwahien © |  oniine-Dateiranster
Ubermitteln. Neue TASKDATA 2024.10.01_14:41
» Anschliel3end kann der Export
abgeschlossen werden. 0 @) | TASKDATA Academy v
-
New field..
B

<k I Al %
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GPS PILOT CEMIS 1200

Referenzspuren anlegen

e

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung




Quick AB AQ
= Uber das Quick AB Symbol (1) in > 555 oo —
der Ful3zeile kann die neue Funktion Karte G Academy -
Quick AB aktiviert werden: R Abdeckun... 0004 /°° Neu: Gerade
o s9

Wird das Symbol betatigt, setzt |

der GPS PILOT einen A Punkt. | X

AnschlieRend sind min. 50m zu Anweisung

fahren.

- Der Punkt A ist gesetzt. Fahren Sie nun
Nach 50 m Entfernung setzt das ﬁ S0 m gerad:aus- DerdPur;:th wird

. . automatisch gesetzt, die Referenzspur
System aUtom_a_tISCh_ einen B >> wird erstellt und verwendet.
Punkt und aktiviert die Fahrspur.

Der Fahrer kann sofort mit der
Arbeit starten.

- A
= Uber das Symbol REC (2) kann die \
Aufzeichnung jederzeit beendet Field 202....05_15:02 Keine Referenzsp
L ¥ os
werden.
L o/ @ @

N i S o Y I B
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P

Referenzspuren erstellen Eé
Menl Referenzlinieneinstellungen ) ‘.&1
= Alle relevanten Referenzspuren sind > 555’ dibo —
iiber das Meni Referenzlinien (1) zu Karte ™ CLAAS -
- ' os &% o=
finden. B3 Abdeokun... M,/ Gerade erstellen M'/ Referenzlinieneinstellungen
*= Soll eine Referenzspur Modus wéhlen Referenzspur erstellen
aufgenommen werden, kann der s _ e
gewlnschte Referenzspurtyp (2) A_o/ Gerade aufzeichnen : A_o/ Gerade erstellen
ausgewanhlt werden. _
°" A+ Winkel erstellen [ AB Kontur aufzeichnen
= Hinweis: AB Gerade, A+ Winkel AQ A
und AB Koordinate und unter & o >> of
Gerade erstellen zu finden. &/ Gerade eingeben 9 fQ Kreisspur erstellen
=  Wird wahrend der Aufnahme einer i & os )
Referenzspuren / einer Feldgrenze 1 A_o/ ST B R G
eine weitere Aktion ausgefihrt, ist S
. . - | 5
das Aufnahmemenu (3) jederzeit in _ Referenzspur erstellen
: . Neues Fe...09_19:26 Keine Referenzsp
der Ful3zeile zu erreichen. o . o
o OB
‘xﬂ_ﬂj Iz 0 Ao/ {8} Aktive Referenzspur bearbeiten
| . - v

2 | R

AUTO

DI- g/o B *
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Referenzspuren erstellen
Gerade erstellen / AB Gerade

=  Zum Anlegen einer AB Geraden im
MenU Referenzlinien ist Folgendes
notig:

Gerade erstellen
Gerade aufzeichnen

Zum Starten muss ein A Punkt
(1) gesetzt werden.

Nach min. 20m kann ein B Punkt
(2) gesetzt werden.

Zum Speichern der angelegten
Fahrspur muss der Haken (3)
gedruckt werden.

52 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
= ) &

Karte D

N

oB

A0

M’/ma Neu: Gerade

P& Abdeckun...

Neues Fe...09 19:26

o 4aF
s

AUTO

0.00 A
@)

Keine Referénzsp;

A X

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.

M/ma Neu: Gerade

v || B |©®

#/OB

AQ

.’% TL

Name fel
2022.03.17_19:57

Typ Gerade

Feld Field

2022.03.17_19:56

Dl_ b/o's *

A0
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Referenzspuren erstellen

i-70' B

Gerade erstellen / A+ Winkel AO
Zum Anlegen einer A+ Winkel > 555 o —
Geraden im Menii Referenzlinien ist Karte o CLAAS —
i 0.00 1 's
Folgendes notig: B Abdeckun... B % “5’70 Neu: A+ Winkel
Gerade erstellen
O A X
A+ Winkel erstellen

53

Zum Starten muss A+ Winkel
ausgewahlt werden. Am
Startpunkt wird ein A Punkt (1)
gesetzt.

Anschlie3end wird die aktuelle
Fahrzeugrichtung (2) angezeigt
und kann ggf. angepasst werden.

Zum Speichern der angelegten
Fahrspur muss der Haken
gedriickt werden. gﬁ‘u‘i R

|
Il

1
AUTO

Neues Fe...09 19:26

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Keine Referénzsp;

Anweisung

Zum Startpunkt fahren und Punkt A
setzen.

>> Stellen Sie den Winkel Uber den
Ziffernblock ein.

Wert eingeben

9 0.00000 “ ... 360.00000 ° q V

ﬂ/o:

AQ




Referenzspuren erstellen
Gerade erstellen / AB Koordinate

A0 LplaV

CLAAS

. , : : =
Zum Anlegen einer AB Koordinate im > 552}
Meni Referenzlinien ist Folgendes Karte ™
notig: B3 Abdeckun...

= Gerade erstellen
- Gerade eingeben

= Der Breiten- und Langengrad von
Punkt A (1) wird gesetzt.

= Der Breiten- und Langengrad von
Punkt B (2) oder Winkel wird
gesetzt.

= Speichern der Eingaben und der
erzeugten Fahrspur tUber den
Haken (3).

Neues Fe...09_19:26

= Hinweis: die Koordinaten missen

Q“'ﬂ
mit min. 8 Nachkommastellen ‘Z'ﬂ“ X
eingegeben werden. A -/
4+ REC
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0.00 A
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Keine Referénzs&

b/o's

Referenzspur eingeben
AQ

Punkt A eingeben

A: Breitengrad

A: Langengrad

Punkt B oder Winkel zu Nord
eingeben

B: Breitengrad

#/OB

AQ

m_;;;é L

B: Langengrad




Referenzspuren erstellen RB
AB Kontur A

= Zum Anlegen einer AB Kontur im > 555 HB Neu: AB Kontur
Meni Referenzlinien ist Folgendes Karte ™ -
notig: B3 Abdeckun... 0}&,}0‘ 0 A
0
Zum Starten muss ein A Punkt (1) Anweisung
gesetzt werden.

| Zum Startpunkt fahren und Punkt A

Waéahrend der Aufnahme kann die setzen.

Wird das Aufzeichnungsment

geschlossen, kann es jederzeit
Uber REC (3) wieder aufgerufen

Spur jederzeit pausiert / gestartet e
(2) werden, um Teil-Geraden zu H"’ R A e
erzeugen. % -

Anweisung

werden. _ 1. Fahren Sie mindestens 20 m an der
y - | | Kontur entlang.
Beenden der Aufzeichnung der AB  Neues Fe...09 19:26 Keine Referenzsp 2. Zum Endpunkt fahren und Punkt B
Kontur durch Setzen des B Q‘iﬂ} F( g u/o-,, setzen.
“

Punktes (4). = —

n o, — .
Speichern der Aufzeichnung tber >/l LLARS 6 -

P g & REC oo ™ D,. %

den Haken. - -
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& osB

Referenzspuren erstellen =/

Spuranderung erstellen AQ

» Der Fahrmodus Spuranderung erstellen verandert oder erweitert dibo —
bestehende Referenzspuren. CLAAS _

0.00‘ | @ os )

= Die Erweiterung / Veranderung wird als neue, zusétzliche 0 —1 ./ Spurénderung erstellen
Referenzspur gespeichert. Modus wahlen

= Die Spuranderung erstellen hat folgende Optionen: N Umleitung zusammenfihren mit

vorhandenen Spuren

Umleitung zusammenfuhren mit vorhandenen Spuren.

Neuer Anfang l\m Neuer Anfang

Neues Ende | i o8
w >> (o Neues Ende
» Die Benutzung des Mendus ist identisch zu der Aufnahme einer AB
Kontur. —— 1

» Ein Beispiel fur die Umleitung zusammenfiihren mit vorhandenen

Spuren findet sich auf der nachsten Seite. |
Keine Referenzsp

ﬁ/o B

DI- g/o B

56 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""E



Referenzspuren erstellen [/oa
Spuranderung erstellen: Umleitung zusammenfiihren mit vorhandenen Spuren AQ

= Anwendungsfall:
Das Lenksystem fahrt automatisch gelenkt auf einer angelegten AB Geraden.
Die Umleitung wird gestartet, es wird manuell ein Hindernis umfahren.
Anschlie3end wird der GPS PILOT wieder auf der urspringlichen Geraden aktiviert.

Das CEMIS 1200 erstellt nun eine neue Spur bestehend aus der AB Gerade, der manuellen Umfahrung und der AB Gerade.

)
()
)

o

W x
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Referenzspur erstellen
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze

58

Zur Erstellung einer Referenzspur
anhand einer Feldgrenze (1) im Karte

v
> 55

(<9D)

CLAAS

Menii Referenzlinien ist Folgendes B3 Abdeckun...
notig:

RTK-vermessene Feldgrenze.

Die erstellten Referenzspuren
werden als einzelne Spuren unter
dem aktiven Feld abgespeichert.

Die Erstellung von Referenzspuren
anhand der Feldgrenze kann beliebig
oft wiederholt werden, z.B. fur
verschiedene Arbeitsbreiten.

Parkplatz

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

=

>/
REC

0.00 A
0]

| I

Keine Referénzs;;

ﬂ/o:

»

% os . .
M’/ Referenzlinieneinstellungen

Referenzspur erstellen

os
/ Gerade erstellen
o

A-

f ° AB Kontur aufzeichnen

ol )
o(_) Kreisspur erstellen

A

o
~/ : Spurénderung erstellen
[«

A-

Referenzspur erstellen

{8} Aktive Referenzspur bearbeiten
v
© °¢
[ V4 *

LLIRAA3Z




Referenzspur erstellen
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze

= Mit der Empfindlichkeit (1) wird
gesteuert, wie die Feldgrenze in Karte

)

55[./
Y
o

4

Spursegmente unterteilt wird. Die B Abd
Anderung des Reglers kann direkt in
der Kartenansicht tberpruft werden.

» Nach der Segmentierung kbnnen
benachbarte Segmente
zusammengefuhrt (2) werden, je
nach Anforderung an das Segment.

» Die erstellten Referenzspuren >> El

werden automatisch um die Halfte
der Arbeitsbreite (3) des aktuellen
Gerates zur Feldgrenze angelegt.

Alternativ kann der Wert manuell
angepasst werden kann.

i o B S .

e
) _ . bl
= Uber den Pfeil (4) werden die ==
weiteren Schritte zur Erstellung der
Referenzspuren sichtbar.
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>/
REC

i

(4

X

‘ Referenzspur erstellen

d

Empfindlichkeit

2]

50
%

Segmente zusammenflgen

Im nachsten Schritt
zusammenfihren?

Referenzspurversatz

DI- i/o B
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Referenzspur erstellen

AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze

Empfindlichkeit = 0%
= Die Feldgrenze wird zu einer

umlaufenden Referenzspur (1)
aufgeteilt.

» Vorteil: Das Fahrzeug kann
anschlieBend das komplette Feld mit
aktiver Lenkung umfahren.

Empfindlichkeit = 50%

Die Feldgrenze wird gleichmaRig
aufgeteilt, sodass alle Bereiche von einer
Referenzspur abgedeckt sind.

Das obere Segment der Feldgrenze ist
eine Referenzspur AB Kontur (2).

Vorteil: Die Ecken des Vorgewendes
konnen bestmoglich mit automatischer
Lenkung bearbeitet werden.

4

Empfindlichkeit = 90%
» Die Feldgrenze wird so aufgeteilt, dass

moglichst viele Referenzspuren Typ
AB Gerade entstehen.

» Das obere Segment der Feldgrenze wird
zu zwei Referenzspuren AB Gerade (3).

= Vorteil: Die generierten Spuren sind
maoglichst gerade.
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Referenzspur erstellen

AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze

» |m folgenden Dialog kdnnen die
gewiinschten Referenzspuren erstellt
werden:

= (1) Referenzspur Nr. 2 ist
abgewahlt, wird in der Karte weil3
dargestellt und wird bei
Bestatigung (3) nicht erstellt.

= (2) Referenzspur Nr. 4 ist aktiv,
wird grun in der Karte dargestellt
und bei Bestatigung (3) erstellt.

= Aus dieser Ansicht kbnnen die
gewlnschten Referenzspuren
umbenannt werden (4).
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55[./
2
Karte »

(<9D)

7] o

CLAAS

BE Abd

1@

» g

(N gy
@X

>/
REC

Referenzspur erstellen

& ® O

4

Referenzspuren wahlen

Parkplatz_01

1 A=B2024.10.09_19:38_1

A=B Contour
2 2024.10.09_19:38 2

3 A=B 2024.10.09_19:38_3 Vv

4 A=B 2024.10.09_19:38 4 v

DI- i/o B *
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Referenzspur erstellen
AB Gerade / AB Kontur entlang Feldgrenze

» Anhand der Kartenansicht kbnnen > 555 dibo —
die gewiinschten Spuren direkt (1) Karte ™ CLAAS -
benannt werden. B Abd

» Dies erleichtert anschlie3end die
Identifikation der Referenzspuren.

» |stdie Benamung abgeschlossen, E|
kann das Menu Uber den
Doppelpfeil geschlossen (2)

werden. @ El

ol

o
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f Namen eingeben

Parkplatz_01

1 VG Halle

»

A=B Contour
2 2024.10.09_19:38 2

3 VG Strale v

4 Hauptspur Vv

DI- i/o B *
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GPS PILOT CEMIS 1200

Referenzspuren verwalten

S,  scslbobes T oo
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Referenzspuren verwalten
Felder Auswahl und Sortierung

= Im Menii Karte finden sich im > 555 oo _—
Bereich Felder alle Schlage des Karte G Academy —
aktiven TASKDATA Archives: Qo
/|| Felder F/|| Felder 2
= Ein neues Feld kann tber das + (1) Ubersicht Karte
angelegt werden. e [T -
| 0 + 0
= Alle Daten wir Referenzspuren, Gzﬂﬂg Grenzen Auftrage
Grenzen, etc. werden unter dem Name 9 9 Entfer . Aktiv 9 -
aktiven Feld gespeichert. v HB T Fahrzeuge
= Die Felderliste kann nach >> Parkplatz 0,1 km o
verschiedenen Kriterien sortiert |§| Fahrgasse c%
. Anbaugerate
werden: Sandweg 0,2 km o
= Name des Feldes (2) |3 Marker =
) Einstellungen
= Entfernung zum Feld (3) Am Teich 0,3 km o
= Status der Feldauswahl (4) Sé?
GroRes L vorne 0,3 km @) Ao
=  Wird ein Feld aktiviert, startet das
System automatisch einen neuen >/l o) ’N/ [b, é/""’ o
REC + AQ

Auftrag.
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Referenzspuren verwalten

Ubersicht Referenzspuren eines Feldes

= Alle geplanten und angelegten
Fahrspuren eines Feldes kdnnen im
Menl Karte =» Referenzspur
eingesehen werden.

(1) Name und Modus der
Referenzspur.

(2) Gruner Status bedeutet, der
GPS PILOT nutzt gerade diese
Referenzspur (aktive Spuren

konnen nicht geléscht werden).

(3) Auswahl der Referenzspuren
fur den Schnellwechsel. Alle
ausgewahlten Referenzspuren
werden im Schnellwechsel /
automatischen Wechsel (4)
durchgeschaltet.

(4) Die gespeicherten
Referenzspuren kdnnen einzeln
oder in Mehrfachauswahl
geldscht werden.
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Name T Aktiv Aus...
>> v yp Spuranpassung FahrzeuQe
Hauptspur Gerade 1) ® Automatisches Wechseln c%
Ubersicht Anbaugerate
Hecke 0 AB Kontur 9 9 § frrenee i
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Service
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Referenzspuren verwalten
Referenzspur-Details bearbeiten

= Wird eine Referenzspur ausgewahlt > 5% & —
(1), 6ffnet sich die Detailseite: Karte ™ CLAAS
- ! os
Vi ivi / Details
(2) AktlYlerung / Deaktivierung der Automnatisches Wechseln A
gewahlten Referenzspur. 9 0 e -
U
(3) LOschen der Referenzspur
_ Einstellungen
(2) Nur verfigbar wenn die Spur £
zuvor deaktiviert wurde. _ 9 Name Hauptspur
) Ubersicht
(4) Anderung des Namens der
Referenzspur >> —I— b Zum Wechseln ausgewahlt Vv
(5) Auswahl, ob die Referenzspurim . T e
ame v
Schnellwechsel verfiigbar sein v P ‘ R
soll.
Am Schilf AB Kontur © - °
(6) Weitere Details, abhangig vom 6 Punkt A Breitengrad 52,01470428
Referenzspur-Typen. G
Hauptspur Gerade © Punkt A Langengrad 8,34570612°
-
>/

] e

REC
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Referenzspuren verwalten
Sortierung der Referenzspuren fir den Schnellwechsel

67

L el

-

7

e
CLAAS

AUTO

»

oB
. c,/ Referenzspuren aktivieren

Spuren sortieren (Drag and Drop)

AB Obstbaume v

Vorgewende_ Erdhaufen

Kontur Entlang am Schilf

AB An der Zufahrt

) os
i

AD

Die ausgewahlten Referenzspuren > 555
fur den Schnellwechsel (1) kbnnen Karte ™
in einer beliebigen Reihenfolge B2 Abdeckun... n
sortiert werden, sodass bei einem g
Durchschalten die Referenzspuren in
der richtigen Reihenfolge gewechselt
werden.
Uber den Namen der Referenzspur
(2) 6ffnet sich das Menu
Referenzspur aktivieren (3).
Die Referenzspuren kdnnen per
Halten & Ziehen (4) sortiert werden. L———
GrolRes L hinten AB Obstbaun
Lhi=n £ os
bl = AR
/1 LLHHS
A I
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Tipp: Das Aktivieren des automatischen Wechsels ist als

Referenzspuren verwalten
Automatischer Referenzspur-Wechsel nach Fahrzeugposition

Symbol fur den Schnellzugriff verfugbar.

= Neben dem manuellen Wechsel der B 2%
Referenzspur 7
Referenzspuren kann das System “H it T Felder K/?S
automatisch (1) die passende Spuranpassung arte
.. ,"'"": —

Referenzspur auswahlen. Aktuslls Spur anpassen 4! Grenzen =

» Die Auswahl erfolgt aufgrund von Auftrage
Position (welche Referenzspur ist Automatisches Wechseln /" Referenzspur
am nachsten am Fahrzeug) und * ﬁ
Ausrichtung (wie steht das 9 0(,/65 ® Spuranpassung Fahrzeuge
Fahrzeug). “i‘uri Automatisches Wechseln %

Ubersicht Anbaugerate
B3 Abdeckun... 1.6 _ ; - P2 Abdeckun... B3 Abdeckun... 0;19‘

VG Stralte
Al ->|<—’ -

ag

Q:)e‘n

4
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Referenzspuren verwalten

Aktuelle Referenzspur anpassen / verschieben / zurlicksetzen ‘E‘. ‘.&1

= Uber die Spurabweichung (1) 6ffnet > 555 o —
sich das Menii zur Anpassung der Karte ™ | o CLAAS -
aktuellen Fahrspur. B3 Abdeckun.. n -)|(— Aktuelle Spur anpassen

Spur abspeichern (3).

= Spuranpassungen zuruicksetzen >> —
(4).

= \Verschiebeeinstellungen (5): die

0
» Einstellungen Spuranpassung: Fahrspur verschieben
= Spur auf der aktuellen Position ')l(‘ = ‘t‘
|
einrasten (2).
= Spuranpassungen als neue 9 9 e
-

| @

. . : 0.00
eingestellten Werte kbnnen hier - _ _ "
eingesehen bzw. verandert werden. - Q @ ElEsl e sl Ui

Groldes L hinten O aun _
= Absolute Verschiebung. o - e Absolute Verschiebung 0.00 m
e | b} K Ak Bl
= Schrittweise Verschiebung pro = , , |~ | -
Pfeil-Klick (6). >/l CLAAS 6 co°
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GPS PILOT CEMIS 1200

Fahrgassenanzeige
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Fahrgassenanzeige.
Arbeitsbereich Karte und Schnellzugriff fiir Fahrgassen-Einstellungen

n 1 & b
Ab der CEMIS Software 2.0.16 ist es > 55% dio —
maoglich, Fahrgassenspuren visuell Karte ™ CLAAS _
I 15 AT
hervorzuheben. B Abdeckun... A " > Slﬂ@ | ‘;ﬂ" Einstellungen
» Fahrgassenspuren werden orange Ve
dargestellt.
cee fo 1 V d tell
» Den Schnellzugriff fur die Heupispur orgewence erstefien

Fahrgassenkonfiguration (2) ist in
der Feldbox (1) zu finden.

H o Vorgewende aktivieren

= Fahrgassen ein- / ausschalten >> Fahrgassenkonfiguration

= Rhythmus einstellen. (f\ |
= Startspur der Fahrgassen. L
= Es konnen regelmafRige Abstéande - ' 9

Startspur der Fahrgasse

der Fahrgassen definiert werden, wie Parkplatz Hauptshur
z.B. jede 5. Spur. W | | ol
. _ _ il R AIESIES e —
= Dieses Feature beinhaltet keine — , , L2 | ! |
aktive Steuerung einer ISOBUS A >/l fAns ’N/ D C) 0/""’ o
REC oo + AQ

Fahrgassenschaltung! AuTo
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Fahrgassenanzeige.

Fahrgassenanzeige konfigurieren im Hauptmendi.

» Die Haupt-Einstellungen der
Fahrgassenanzeige sind im Menl
Karte =» Fahrgasse zu finden.

1) Ein-/Ausschalten der Anzeige von
Fahrgassen.

2) Startspur einstellen: auf welcher
Referenzspur soll die Fahrgasse
angezeigt werden?

1) Einrasten auf aktueller
Referenzspur.

2) Verschieben nach links / rechts.

3) Intervall: Alle wie viele
Referenzspuren soll eine Fahrgasse
angezeigt werden?
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|§| Fahrgasse F/|| Felder 2
Hauptschalter Karte
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o Auftrage
B
. / Referenzspur
Startspur einstellen Fahrzeuge
% Fahrgasse
Al — + =
® Hauptschalter Anbaugerate
Intervall Startspur einstellen
==

©

Intervall
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Fahrgassenanzeige.

Fahrgassenbenachrichtigung konfigurieren im Hauptmend.

= Mit einer Meldung kann der Bediener
auf das Erreichen oder Verlassen
einer Fahrgasse hingewiesen
werden.

» Diese Benachrichtigungen (1)
kbnnen separat voneinander
eingestellt werden.

= Sobald der GPS PILOT aktiviert
wird, kbnnen folgende
Benachrichtigungen (2) erscheinen:

=  Keine.

= Visuell. Im Terminal wird eine
Meldung erscheinen.

= Audiovisuell. Im Terminal wird
eine Meldung erscheinen und
zeitgleich ein Hinweiston
erklingen.
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V |§| Benachrichtigungstyp
Startspur einstellen e
e — 4
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Intervall
Audiovisuell Vv
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Benachrichtigung

Fahrgasse erreicht
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Fahrgasse verlassen
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GPS PILOT CEMIS 1200

Feldverwaltung & Feldgrenzen
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Liste der gespeicherten Felder

= Im Meni Karte finden sich im > 555 2 _—
Bereich Felder alle Schlage der Karte ™ Academy —
aktiven TASKDATA: \77/“ Felder ‘7/” Folder %a
= Ein neues Feld kann tber das + (1) Ubersicht Karte
angelegt werden. e [T -
| o + 0
= Alle Daten wir Referenzspuren, Gzﬂﬂg Grenzen Auftrage
Grenzen, etc. werden unter dem Name 9 9 Entfer. . Aktiv 9 -
aktiven Feld gespeichert. v H‘ ST Fahraeuge
= Die Felderliste kann nach >> Parkplatz 0,1 km )
verschiedenen Kriterien sortiert |§| Fahrgasse c%
. Anbaugerate
werden: Sandweg 0,2 km (@)
= Name des Feldes (2) |3 Marker =
) Einstellungen
= Entfernung zum Feld (3) Am Teich 0,3 km o
= Status der Feldauswahl (4) sé?
GroRes L vorne 0,3 km Q@ ervice
=  Wird ein Feld aktiviert, startet das
System automatisch einen neuen >/l o) ’N/ [b, é/""’ o
REC + AQ

Auftrag.
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Ubersicht (Feld-)Grenzen

» Fir jedes Feld der Feldliste kbnnen
Feldgrenzen vorhanden sein oder

neu angelegt (1) werden.

» Vorhandene Feldgrenzen werden in
der Grenzliste (2) angezeigt.

» Es gibt zwei Arten von Grenzen:
Aul3engrenzen.

Innengrenzen (Innenliegend).
Damit konnen u.a. Feldholzinseln
oder Teiche aus einer
Aulengrenze ausgeschlossen
werden.

= Alle Grenzen konnen bei Bedarf
einzeln oder in Mehrfachauswabhl
geldscht (3) werden.
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Schnellzugriff der Kartenansicht auf Feldgrenze, Vorgewende und Fahrgasse

7

Im Menui Felder (1) kann eine > 555
Feldgrenze fir das aktuell aktive Karte

Feld erstellt werden. B3 Abdeckun...

Start der Aufzeichnung Uber die
Option Feldgrenze erstellen (2).

Zudem konnen in dieses Menu auch
direkt Einstellungen fir das
Vorgewende (3) und die
Fahrgassenanzeige (4)
vorgenommen werden.

Parkplatz
O | =

>/
REC
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Feldverwaltung & Feldgrenzen e
Neue Feldgrenze erstellen und aufzeichnen oty

= Es wird nun ausgewahlt, ob es sich = > 5@ dibo —
um eine Aul3engrenze Karte G CLAAS
(Aul3enliegende) oder eine 5 Abd Referenzpunkt auswahlen 5@] Feldgrenze erstellen
Innengrenze (1) (Innenliegende, z.B.
ein Teich) handelt. —>

» AulRerdem kann hier ausgewahlt Feld
werden, ob sich die Aufzeichnung
automatisch beenden soll, sobald Feldgrenze AuBenliegende

der Startpunkt wieder erreicht wird.
_ _ >> > Automatisch An

= Mitdem Aufzeichnungspunkt (2) J' abschlieRen
wird eingestellt, auf welcher Seite der — - Veae = i G GRS
aktuell ausgewahlten Maschine / T
Arbeitsgerates der i - T ¢« Wli’ecggfaff?];me An

Aufzeichnungspunkt (2) liegen soll. 1

% ;ég l:ums T\L ﬁ) os Dl_ (D i/o‘a *

AUTO ﬂU'I'O
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Feldverwaltung & Feldgrenzen
Neue Feldgrenze erstellen und aufzeichnen

= Die Aufzeichnung wird Uber das =7 > 5% dio —
Aufnahmesymbol (1) gestartet. Karte N CLAAS -
= Soll eine Ecke sauber aufgezeichnet B2 Abdeckun.. | B N & Feldgrenze erstellen
werden, wird vor der Ecke die —
Aufzeichnung pausiert (2). D [”] N X
Anschlie3end kann das Fahrzeug in

die Ecke rangiert werden und die P@eisug e

Aufzeichnung kann tber das Play
Symbol (1) fortgesetzt werden.

» Der Haken (3) beendet die

Aufzeichnung der Feldgrenze am << >> Tippen Sie auf <Bestatigen>, um die
aktuellen Standort und speichert die EEEEEEEEN ——— neue Feldgrenze zu speichern.
Feldgrenze ab.

Tippen Sie auf <Start>, um die
Aufzeichnung fortzusetzen.

=  Tipp: Wahrend der Aufnahme der o
Feldgrenze kann jederzeit die -
Aufzeichnung tUber das REC

Feld 1 Keine Referenzsp

Symbol (4) im Dialogfenster o 5 o
geoffnet werden. ‘ﬂlﬁ F( m/
| no- | q, o8 | & o
& ;ég Y TJ’ AU'ro D" Q “9/ *
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GPS PILOT CEMIS 1200

Vorgewende
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GPS PILOT CEMIS 1200

Ubersicht und Erstellung der Vorgewende

- . . & -
F.L.JI’ eine vorhandene Feldgrenze (1) > 55% < dido —
konnen Vorgewende angelegt Karte [<s») CLAAS
werden. Diese kdnnen u.a. als —+ - I Qoo
. : Felder 7
Schaltpunkt fir Section Control 7l { K{a/?c o
genutzt werden. Typ  Name Aktiv e ' §
_ _ M <} Grenzen EJ
» Es gibt zwei Arten von Vorgewenden: — - T
‘L I Parkplatz_01 o ® Feldgrenzen -
= (2) Umlaufendes Vorgewende =
mit einer gleichbleibenden Breite. Vorgewendeeinstellungen VOIS SIS o
‘ . . ahrzeuge
= (3) Nicht-umlaufendes b o 9 ﬁg Referenzspur
Vorgewende. Hier kbnnen sowohl ) c% )
die gewiinschten Feldkanten als Typ  Name Aktiv |§| e Anbaugerate
auch unterschiedliche Breiten v =
ausgewanhlt werden. =+ -
g i Vetts il o Iz Marker Einstellungen
= Vorhandene Vorgewende werden in 9 ég,
der Liste (.4) angezelgt. und kénnen je T o e
nach Arbeitsgang aktiviert werden.

LILANS @ oe o8
Lt N D O °/ *

)
Aputo
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L el

GPS PILOT CEMIS 1200 :
=

Umlaufendes Vorgewende erstellen

= Mit der Option umlaufendes > 555
Vorgewende erstellt das System Karte ™ 0 Name Vorgewende

entlang der kompletten Feldgrenze

_ Vorgewende an inneren Feldgrenzen
ein Vorgewende.

» Ein Name zur Erkennung des
Vorgewendes (1) kann vergeben 9
werden.

= Sind innere Feldgrenzen vorhanden, Vorgewendebreite

kann um diese Grenzen ebenfalls ein >>

Vorgewende (2) generiert werden. é
= Die gewtinschte Vorgewendebreite

kann als Metermalf3 (3) oder in

Anzahl der aktuellen Arbeitsbreite
(4) angeben werden.

v

Ecken glatten

» Bei Bedarf kdnnen die Ecken
geglattet (5) werden, sodass sie

rund werden. | P ¢ o | 6 o
REG -y N o O / *

"~
ARuto AQ
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GPS PILOT CEMIS 1200

Nicht umlaufendes Vorgewende erstellen ~ ('

= Das nicht umlaufende Vorgewende =7 > 5@ o
erstellt an gewlnschten Feldgrenz- Karte q\ CLAAS

Segmenten ein Vorgewende. Nicht umlaufendes

—

» Mithilfe der Empfindlichkeit (1) kann Vorgewende erstellen
die Feldgrenze in einzelne Teile a
segmentiert werden. Einsﬁmgen 9

Sollen einzelne Segmente wieder E|
zusammengefigt (2) werden,
kann dies im nachsten Schritt

erfolgen. m
= Die gewtinschte Vorgewendebreite >> El

Zusatzliche Optionen

kann als Metermalf3 (3) oder in
Anzahl der aktuellen Arbeitsbreite @
(4) angeben werden. '

Im nachsten Schritt
zusammenfligen?

Zudem kann die Breite noch
individuell (5) angepasst werden.

IE :I Vorgewendebreite im
nachsten Schritt andern?

= Bei Bedarf kbnnen die Ecken
geglattet (6) werden, sodass sie

@@@X

2| Ecken glatten?

rund werden.

| nﬂus @ oe oB
heo SR 0o O o/ *

ﬂU'I'O
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GPS PILOT CEMIS 1200

Nicht umlaufendes Vorgewende erstellen

] : ) : =
Im fc.).lgenden Dialog kénnen die > 55%
gewiinschten Vorgewende-Segmente Karte [<5p)

e
CLAAS

erstellt werden:

= (1) Vorgewende Nr. 1 + 3 ist aktiv,
wird grun in der Karte dargestellt

Nicht umlaufendes
Vorgewende erstellen

—

und bei Bestatigung als
Vorgewende erstellt.

= (2) Vorgewende Nr. 2 + 4 ist

o ~ -

Vorgewende auswahlen

Parkplatz_01

abgewahlt, wird in der Karte weifl3 >> |
dargestellt und wird bei El

Bestatigung nicht erstellt.

>/
REC
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GPS PILOT CEMIS 1200

Nicht umlaufendes Vorgewende erstellen

. i & s
Zum Abschluss des F)lalogs kann das > 55% < dibo —
Vorgewende kontrolliert und erstellt Karte [<s») CLAAS
werden.

Nicht umlaufendes
Vorgewende erstellen

LY

= Das segmentierte Vorgewende

kanrl eirTen individuellenl Namen — % 9
(1) fur eine bessere Identifikation 9
bekommen. Einstellungen

Headland

» Passen alle Einstellungen und die
2024.10.09_19:51

Name
Darstellung der in der Karte (2), kann >>
das Vorgewende erstellt (3) werden.

X@

| LILANS @ oe o8
Lt N D O °/ *

)
Aputo
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GPS PILOT CEMIS 1200 ISOBUS
Ubersicht der ISOBUS Funktionalitaten.

CEE—

Ut

= Universal Terminal und beschreibt die Mdglichkeit, alle ISOBUS Gerate mit einem
beliebigen Terminal bedienen zu kénnen.

= Auxilary = AUX. Funktionstasten eines ISOBUS Joysticks, die frei belegt werden kdnnen,
u.a. die F-Tasten der CLAAS Traktoren Armlehne. Die beiden Standards AUX-O und AUX-N
sind nicht kompatibel! Das Terminal, der Joystick und das Anbaugerét missen den gleichen
Standard unterstttzen.

= Taskcontroller basic. Standardmafig im CEMIS 1200 Terminal aktiv. Der Taskcontroller
wird fr die Verarbeitung von ISOXML Daten (Felder, Referenzspuren, Karten, etc.) bendtigt.

= Taskcontroller geo. Als Freischaltung fur das CEMIS 1200 verftigbar. Wird fur die
teilflachenspezifische Dokumentation (z.B. Ertragskartierung) und Applikation (z.B.
Applikationskarten) ben6étigt.

= Taskcontroller Section Control. Automatisches Schalten von Teilbreiten des
Anbaugerates anhand bearbeiteter Flache oder Grenzlinien.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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GPS PILOT CEMIS 1200 ISOBUS
Aktueller Funktionsumfang ISOBUS.

Unterstutzte ISOBUS Funktionen ab der CEMIS 1200 Software 2.1.54:

Im Standard:
Universal Terminal / ISOBUS UT Anzeige.
ISOBUS Funktionstasten im Standard Auxilary New / AUX-N.

Import / Export / Nutzung von ISOXML Auftragsdaten inkl.
Feldgrenzen, Referenzspuren etc. mit der Funktion Taskcontroller
basic / TC BAS.

Optional als Freischaltung verflgbar:

Taskcontroller Section Control / TC SC mit bis zu 254
Teilbreiten.

Parabellférmiger Arbeitspunkt, z.B. Streufacher eines
Dingerstreuers (ISOBUS Anbaugerat muss diese Funktion
ebenfalls unterstlitzen).

Taskcontroller GEO / TC GEO.
Applizieren mit einer Applikationskarte im ISOXML Format.

Teilflachenspezifische Dokumentation der ISOBUS
Auftragswerte.
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GPS PILOT CEMIS 1200 Pt
ISOBUS Universal Terminal UT P [
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ISOBUS Universal Terminal UT

Ubersicht der Bedienung

1) Auswahl der ISOBUS Teilnehmer { 555 e e o —
'-.‘\\ —
2) ACK: Quittierung von ISOBUS SO UT ©) o CAAS

Alarmmeldungen. o . o E
3) Comfort Softkeys &ffnen.

4) 1SOBUS Vollbild 6ffnen.

ISUM
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ISOBUS Universal Terminal UT
ISOBUS Einstellungen im CEMIS 1200

= Das CEMIS 1200 kann ein ISOBUS
Universal Terminal (UT) und einen

ISOBUS Task Controller (TC) zur
Verfligung stellen.

= Die Einstellungen daftr sind im Meni
Service unter dem Bereich ISOBUS
zu finden.

= Empfohlene Einstellungen:
ISOBUS UT soll auf dem CEMIS

dargestellt werden: >>

Universal Terminal 1.

ISOBUS UT soll auf einem
anderen ISOBUS Terminal
dargestellt werden:

Universal Terminal deaktiviert.

= Der ISOBUS Taskcontroller (2) fr
Section Control etc. bei Bedarf
ausgeschaltet werden, z.B. bei der
Nutzung eines anderen Terminals.

90 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
> & & —
Karte C_¢T5‘\ Academy
oo
isobud ISOBUS Qy Diagnose @(
Allgemein Karte
0 Universal Terminal (UT) UT deaktivieren isobud ISOBUS EJ
Auftrage
® Allgemein
g Task Controller (TC) 1 < |ISOBUS- m
@ Objektpools FEEBEE
A Kalibrierung 3
AuTO Anbaugerate
% Versionen =

>/
REC

&9 Freischaltungen

isobud T\L

Einstellungen

%

Service

DI- i/o B

*
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ISOBUS Anwendungsfall
ISOBUS Universal Terminal Bedienung & ISOBUS TC auf CEMIS

= Alle ISOBUS Funktionen sollen tiber das CEMIS 1200 genutzt < > & & —
erden: Karte & ISOUT o™ Academy -
W ; ~o
Boom1 2 B 4-5 6-7 8-9 10-11 12-13 14 15 16 i(_)i mEI % kg/ha
CEMIS 1200: ISOBUS Universal Terminal zur Bedienung des B [ Al Al Al Al Al Al Al Al Al Al S 0.0, %[ 5,
" 2 Abdeckun... 0;20 ’QQDEE N ¥
Anbaugerates. ; i@ 2% ok
CEMIS 1200: ISOBUS Taskcontroller TC flr die Nutzung von I | ®R o
Section Control und Applikationskarten. Q % 0 wama 0
_/(5_ 0 Ipm
sp | 7142 . |7 10.7 ..
_ S 0 « |%Z 0.0.°
= CEMIS 1200 Einstellungen: iobid ISOBUS A e Z2 N
Allgemein N = L
Universal Terminal (UT) 1 Keine Referenzspur aktiv |~‘f£f|‘ 0,00 ha START Y | @ |8
Universal Terminal (UT) 1 b % 0,00 ha
% Qm‘num Aw + g:b
Task Controller (TC): 1 G el Vi) © >
Task Controller (TC) 1 =T D'_ g/m ) ¢
» CEBIS Touch Einstellungen: == Einstellungen
UT-Hauptschalter: AUS UT-Hauptschalter
LLHAS
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ISOBUS Anwendungsfall
ISOBUS Universal Terminal Bedienung auf CEBIS / ISOBUS TC auf CEMIS

= Die verfugbaren ISOBUS Funktionen sollen auf die beiden
Terminals CEBIS Touch und CEMIS 1200 aufgeteilt werden:

= CEBIS Touch: ISOBUS Universal Terminal zur Bedienung
des Anbaugeréates.

= CEMIS 1200: ISOBUS Task Controller TC fur die Nutzung
von Section Control und Applikationskarten.

= CEMIS 1200 Einstellungen: sohid 1ISOBUS
. . L. Allgemein
= Universal Terminal (UT): UT deaktivieren
Universal Terminal (UT) UT deaktivieren
= Task Controller (TC): 1
Task Controller (TC) 1
. UT-Hauptschalter
= CEBIS Touch Einstellungen:
= UT-Hauptschalter: EIN o
[ UT-Nummer: 1 Einstellungen
UT-Nummer 1
= UT Generation: 2 (je nach Anbaugerat)
UT Generation 2
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ISOBUS AUX Funktionstasten belegen
Schritt 1: F-Tasten CLAAS Traktor ISOBUS zuweisen

» Die F-Tasten im CMOTION und der - | S 7 -
cnhalter- un -
A.r.mlehne der CLAAS Trak.toren F3 @ ISO-Bus F Tastenkonfigurat... 51
kdnnen als ISOBUS Funktionstasten Auftrag
genutzt werden il il )
F4 Fr4 @ ISO-Bus [1[4[0)
» Dazu mussen den gewlnschten F- Zahler
Tasten zuerst im CEBIS / CIS die
. . F5 F5 @) 1so-8us fad
Funktion ISO-Bus zugewiesen L
Anbaugerate
werden. O
F6 F6 &) 1S0-Bus
* Unter F-Tasten =» F-Tasten konnen )) | Fh
die einzelnen F-Tasten angewahit m— @ Falasn
und mit der Funktion 1ISO-Bus belegt i e @
werden ISOBUS-UT
. . F8 rs @) 1so-8us
» Der Traktor passt sich automatisch ’
auf die AUX Generation an, die im Wartung
. Do F9 ro @) 1so-8us
ISOBUS Terminal ausgewahlt ist.
| W,
_F10_E10 W __1SO-Bus = e CEBIS
il uso - — 0.0 kmm " 1200 UMin.
1R-24 Fh o s QE]‘ P S °/:n O 1400 11/Min F3
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ISOBUS AUX Funktionstasten belegen e
Schritt 2: Ubersicht ISOBUS AUX Funktionen im CEMIS olo¥

= Sobald ein ISOBUS Anbaugerat und ) 555 o _—
ein ISOBUS Joystick (z.B. CMOTION Karte ™ CLAAS —
des Traktors) angeschlossen sind, AUX  AUX-N-Zuweisung @ N o ;/;a

: H /A
w :

) _ ° _ e [b' ° = | AUX AUX-N-Zuweisung EJ

= Uber die Schaltflache + (2) 6ffnet sich + U Auftrage
das Menu zur Taste Eunktion ® Ubersicht
Funktionstastenbelegung. _ AEF-Konformitat

| — -

= Alle bereits vorhandenen >> “:gj F3 - Fl = EJ Arbeitsbereich anrzeuge
Zuweisungen (3) werden in der Liste — f%
angezeigt. e cans o = — Anbaugeréte

- ) 40 i — s =—| Schnellzugriff

= Sollen alle Zuweisungen gel6scht —_— e — =
werden, kann dies lber den - b4 LART L__,:l e Einstellungen
Papierkorb (4) ausgewahlt werden. &

| | =l 1 it

= Sollen einzelne Zuweisungen — = L Details Service

geldscht werden, die betreffende

Zeile antippen und die Zuweisung
I6schen (5) werden.

i e ﬁ (D b/o' B *

A0

Aktuelle Zuweisung

I.'lHllii F7 I % m =
Y - LLIRAS
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ISOBUS AUX Funktionstasten belegen

Schritt 3: ISOBUS AUX Funktionen im CEMIS zuweisen

(1)
(2)
3)

(4)
(5)

(6)

1 JJs!

95

Eine neue Zuweisung kann
wie folgt angelegt werden:

Neue Zuweisung
Joystick auswahlen

Funktionstaste des Joysticks
anwéhlen

Anbaugerat auswahlen

Funktion des Anbaugerates
zuweisen

Definierte Zuweisung
speichern

AUX AUX-N Zuweisung

Ubersicht

i{b AUX-N Zuweisung

—

% AUX-N Zuweisung

—~ =

Gerat wahlen

1von 5

Anbaugerat wahlen

3von 5

-
TR IS0bs

l{b AUX-N Zuweisung

e~

l{b AUX-N Zuweisung

~ =

Funktionstaste wahlen

2von 5

Funktion wahlen

4 von 5

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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ISOBUS Taskcontroller TC

Mengeneinstellungen flr Anbaugerate tiber ISOBUS Taskcontroller

. /'i;-

N a4

-~
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-

ISOBUS Taskcontroller TC EF
ISOBUS Mengeneinstellungen im Auftragsmanagement «@® ‘.&1
. Sobaﬂd ein Auftrag aktiv gestartet (1) < = > <§5) & —
ist, kdnnen in den Karte & ISO UT G Academy
Mengeneinstellungen (2) die } | ,
Ausbringmengen fir den Auftrage El Details
Taskcontroller angelegt werden. Enthaltene Auftrage o 1 ﬁ
= Hinweis: Soll die Menge klassisch + 4 ™
in der ISOBUS UT Bedienmaske L L Diingung,Hauptstra
des Anbaugeréates eingegeben 152 el Re
. . Name Feld Entfern...
werden, muss dieser Punkt nicht v
weiter beachtet werden. Zahler
= In einer Ackerschlagkartei kdnnen >> Dungung,Parkplatz  Parkplatz 0,1 km >>
Auftrage mit fixen Mengen pro e 000 Mengeneinstellung
Schlag vorgeplant werden. Werden Diingung,Am Teich  Am Teich 0,3 km
diese Auftrage per TASKDATA in das Hof CLAAS
CEMIS importiert (Online File Pflanzenschutz, Am _ rﬁ%@\ setreb ACADEMY
Transfer / USB-Stick), sind in den Teich AU 5L 0,3 km
Auftragen die geplanten Mengen F/|| Feld Hau
" ptstralle
hinterlegt und steuern aktiv die o Diingung,Hauptstrafl Hauptstrale 0,4 km J /
Mengeneinstellung des ISOBUS - - 4 v
Anbaugeréates, sobald der geplante >/l BNCICLAN
g g p Réc ”‘Qmu T\I/ D|- AX A_o/ Ap/ *

Auftrag gestartet wird.

97 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f



ISOBUS Taskcontroller TC

Manuelle Menge fur ISOBUS Anbaugerate im Auftragsmanagement anlegen

= Eine neue Sollmenge kann Uber das { 555 & —
+ (1) angelegt werden. ISO UT ™ _ Academy —
E;énelgsesbg:qevf;z:;:nérdmenge 2) °00 Mengen °0° Sollwert anlegen
= Die Einheit des Materials (3) o e o
muss eingestellt werden. Dabei ist +
darauf zu achten, dass die Einheit - - Information
mit dem Anbaugerat kompatibel Iyp Menge Einheit Steuereinheit T e
ist. %’p D
= Im dritten Schritt wird die ? ;fvg 150,00 kgha BEZ:EZ:ZIEZEZ: Einstellungen
Steuereinheit (4) ausgewahlt. e Standard 150,00 kg/ha
Hier werden alle am Taskcontroller
verfigbaren Teilnehmer wie
Saatguttank, Duingerstreuer, etc. e Einheit kg/ha
angezeigt. Die Einheit auswahlen,
welche die eingestellte Menge ° Steuereinheit gszzggzgg:g;
ausbringen soll.
= Abschlie3end die Eingaben
bestatigen (5).
= Die Menge wird in der Liste (6) o
angezeigt. T\L o ;é:zl D|. fo/ *
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Freischaltung fur Section Control

= Um die ISOBUS Funktionalit&t > 555 oo _—
TC Section Control nutzen zu Karte G Academy o
konnen, ist folgende Freischaltung im & Freischaltungen i %m
- 70)
CEMIS 1200 notwendig: () @-? ISOBUS- Karte
= GPS Section Control (3) () Objektpools EJ
= Die Freischaltungen kénnen im Meni Ubersicht N Kalibrierung Auftrage
Ser_wce (1) unter dem .Punkt SATCOR 15 by Trimble RTX 22.02.2028
Freischaltungen (2) eingesehen 5PS PILOT liode | /e n Eah
m anrzeuge
werden. © a -
>> TC-GEO O c%
RTK / SATCOR 3 fast (unlock) o |&Q Freischaltungen Anbaugeréte
e GPS Section Control O ® Ubersicht —
—
GPS Application o Einste_lllzngen
m Screenshots
°f | Zuriicksetzen Service

<k I Al VAR

LLIRAA3Z
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ISOBUS Taskcontroller TC SC Checkliste

Startbedingungen Section Control M |

1. ISOBUS Anbaugerat koppeln. ISOBUS Taskcontroller im CEMIS 1200 einschalten.

Willkommen

2. Anbaugeréteassistent ‘m:ﬂiﬂ, ISOBUS Anbaugerat mit Assistenten einrichten. Uberlappungseinstellungen an Arbeitsgang
anpassen.

3. Menl Anbaugerate Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugeréat aktiviert ist. 1so

4. Menu Auftrage / Felder. Einen Auftrag starten D|. oder ein Feld aktivieren. ""yl‘

5. Aktiver Auftrag = Mengeneinstellungen Eine Ausbringmenge flr das Anbaugerét in den Mengeneinstellungen eingeben. °O

1 2

6. Hauptschalter Section Control Hauptschalter flr Section Control auf m (Automatik aktiv) stellen. B &l A

7. Arbeitsstrategie auswahlen. ﬂ Voraussetzung: Eine Feldgrenze und ein Vorgewende. Bei Bedarf erstellen. ‘:.'_ '

-~

| E—

8. ISOBUS Anbaugerat in Arbeitsstellung bringen und Téatigkeit starten.
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Uberblick der Bedienung von Section Control

(1) Hauptschalter Section Control
= Drei Modi sind verfugbar:
I¥ Automatik aktiv
0 Manuell ein
@ Manuell aus

(2) Ubersicht und Status der
verfugbaren Teilbreiten.

(3) Meniileiste Section Control ein-/
ausblenden.

(4) Arbeitsstrategie Section Control.
= Verfugbar bei...
= aktive Feldgrenze.

= erstelltes Vorgewende.
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Karte & ISO UT @ Academy -
B Al A
— 89 10-11 12-13 jf_): 15 - 0 ITIP iw 140 kg/ha
8 0.0 Y4 5
A ---m-m-m-m = wn | "
bdeckun 0, 00 oﬂ'v N z 1 5 0 0 K
@ D AR -
/ ' PO OFE)
_ @ : :
'7 i
Q ] 0 kg/ha 0
_ﬁf_ 0 rpm
sp G 7142 ., |7 10.7 ..
90.0 m — & 0 kg VA 0 o 0 ha
f g | Kverneland Grou T scC 16:37
ﬁ p F
i : ISTART r _
Feld 1 ‘ Keine Referenzspur aktiv i 0,00 ha X | &8
£3=n £ os % 0,00 ha
‘Zﬂ_ﬂj I3 A_o/ D';:' 0,00 ha %TO @ ’ + G || P
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Anbaugerat fir Section Control anschliel3en & einrichten

Hinweis: Section Control und
Applikationskarten kbnnen erst nach

<

= > &

Karte & 1ISO UT o

iot
™

Academy

erfolgreicher Einrichtung im
Assistenten genutzt werden!

= Nach dem Hochladen des ISOBUS
Objektpools des Anbaugerates
erscheint der Anbaugerateassistent
(1) fur die Einrichtung des ISOBUS
Taskcontrollers.

=  Wird der Assistent versehentlich
geschlossen, muss das ISOBUS
Gerate erneut verbunden werden.

» Sobald der Assistent erscheint,
konnen die Einstellungen (2) des
Anbaugerates per Pfeiltaste (3)
angepasst werden.
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»

‘% Anbaugerate

Anbaugerateliste
+ o I

Anbaugeratename

Fertilizer Sprea% >>

L
Grubber 6m

Scheibenegge 4.8m

>/l
REC

Ubersicht der Assistenten

[ ) IR S ' B 6 - §

. Arbeitsbreite

. Arbeitsausldser

. Anbaugeratename

. Abstand zum Kopplungspunkt

. Versatz und Uberlappung

festlegen.

6. Spurtberlappung

7. Uberlappungseinstellungen
8.
9

. Uberlappungsversatz

Uberlappungstoleranz

10. Verhalten bei Stillstand

Anbaugerateassistent

0O -

Willkommen

ks

ISOBUS-Anbaugerat Fortschrittsgrad

Level Basic

| [‘1 LT__l(-’AHB g/o’a *
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Anbaugerat fur Section Control aktivieren / einstellen.

» Anbaugerateassistent ISOBUS:
Alle notwendigen Einstellungen des

<

= > &)

Karte & 1ISO UT o

iot
™

Academy

ISOBUS Anbaugerétes werden
abgefragt.
= Gewisse Daten (1) wie Geometrien
(2) werden vom Jobrechner des
ISOBUS Anbaugerates
Ubernommen.
= Anpassungen fir diese Daten
sind in der ISOBUS Bedienung
des Anbaugerates
vorzunehmen.
= Die Uberlappungseinstellungen
fur Section Control missen im
nachsten Schritt individuell an das
Anbaugerat und den Arbeitsgang
angepasst werden.
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»

‘% Anbaugerate

Ubersicht der Assistenten

Anbaugerateassistent

—> v

ey e 1. Arbeitsbreite
Anbaugerateliste
2. Arbeitsausloser
: : 3. Anbaugeratename
+ I I 9
4. Abstand zum Kopplungspunkt
. . Versat Uberl
Anbaugeratename 5. Versatz und Uberlappung
festlegen.
6. Spurtberlappung
Fertilizer Sprear{ >> 7. Uberlappungseinstellungen
8. Uberlappungstoleranz
9. Uberl -
. erlappungsversatz
Grubber 6m

Scheibenegge 4.8m

>/
REC

10. Verhalten bei Stillstand

Arbeitsbreite

:)a-u_xi]:[ N

Information

Geben Sie die Arbeitsbreite des
Anbaugerats ein.

DI- :’/o B *
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Uberlappungseinstellungen fir Section Control

Uberlappungseinstellungen

g
a8

Academy

= Mit dieser Einstellung wird angepasst, wieviel % einer Teilbreite

uberlappen soll, bevor diese ein- / ausgeschaltet wird. Ubersicht der Assistenten

= Feldgrenze (1): Der prozentuale Grad der Uberlappung an

als auch innenliegende Grenzen.

= Feldfahrt (2): Der prozentuale Grad der Uberlappung zur
grunen, bearbeiteten Flache oder an einer Vorgewende
Linie.

Uberlappung

. . .
-----------
---------
.....
. .
_____

et

gewende
Vorgewende
Vorgewende

_____________
------
-----------
----------
. . .
.........
------

=] § k=) § S g
[0] . [} . [} .
L . L . L 8
o o 9
Q,Q\Q’ 6Q\Q %Q\Q
0% 50 % 100 %
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. Arbeitsbreite

1

2. Arbeitsausldser

einer aktiven (braunen) Feldgrenzlinie. Gilt fir auf3enliegende , 3.
' 4

5

Anbaugeratename

. Abstand zum Kopplungspunkt

. Versatz und Uberlappung

festlegen.

6. Spurtberlappung

7. Uberlappungseinstellungen
8.
9

. Uberlappungsversatz

Uberlappungstoleranz

10. Verhalten bei Stillstand

Anbaugerateassistent

~ v

Uberlappung an der Feldgrenze (1)
und bei der Feldfahrt (2)

100 %) <--) 0%

50 50
InfoOon

Geben Sie die Uberlappung an der
Feldarenze (1) und bgi der Feldfahrt (2)

Dl_ A‘;/o B *
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Uberlappungstoleranz fir Section Control

Uberlappungstoleranz

= Die Uberlappungstoleranz dient dazu, die Uberlappung in
Fahrtrichtung langs einzustellen.

= Feldgrenze (1): Die Breite der Uberlappung einer Teilbreite an
einer aktiven (braunen) Feldgrenzlinie. Gilt fir aul3enliegende
als auch innenliegende Grenzen.

= Feldfahrt (2): Die Breite der Uberlappung einer Teilbreite zur
grinen, bearbeiteten Flache oder an einer Vorgewende
Linie.

Hinweis: Diese Werte konnen gewdhnlich auf 0,00 m eingestellt werden.

Dann sind in Langs- und Querrichtung die Uberlappungseinstellungen
von der Seite zuvor in Prozent % wirksam.

Die Uberlappungstoleranz dient dazu, wie die beiden duReren Teilbreiten
(links und rechts) auf Uberlappungen reagieren sollen. Die
Uberlappungstoleranz verhindert ein permanentes Aus- und Einschalten der
auReren Teilbreiten bei minimalen Uberlappungen, wenn bspw. zuvor eine
Uberlappung Feldgrenze 0% eingestellt wurde.

106 | GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Feld

Uberlappungstoleranz

e e T e L ]

9. Uberlappungseinstellungen
10. Uberlappungstoleranz

11. Uberlappungsversatz

12. Verhalten bei Stillstand

& —
CLAAS o
Anbaugerateassistent
—~ -

Toleranz an der Feldgrenze (1) und
Feldbearbeitung (2)

MIN. MAX. MIN. MAX.

Geben Sie die Uberlappungstoleranz an
der Feldarenze (1) urld bei der inneren

*
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Verzdgerung / Versatz langs fur Section Control ermitteln und einstellen

= Die Ein- und Ausschaltwerte missen zuerst im Anbaugerat angepasst werden. Vorgewende

= Problem =» viele Anbaugerate ermdglichen nur die Eingabe einer Zeit. Wie
kann diese Zeit ermittelt werden?

1) Ein-und Ausschaltzeit in der ISOBUS UT des Anbaugerétes auf 0 sec einstellen.

2) Das Fahrzeug mit konstanter Geschwindigkeit vom Feld ins Vorgewende und

aus dem Vorgewende zuriick in das Feld fahren.
Ausschaltverzogerung

3) Anbaugerét per Section Control ein- und ausschalten lassen. = ===
4)  Uberlappung / Fehlstelle beim Ausschalten in Meter messen. Einschaltverzégerung
5)  Uberlappung / Fehlstelle beim Einschalten in Meter messen.
6) Latenzzeit ausrechnen:
1) Gefahrene Geschwindigkeit [km/h] + 3,6 = Geschwindigkeit [m/s]

2) Gemessene Liicke / Uberlappung [m] + Geschwindigkeit [m/s]

= Latenzzeit [s]

7) Die errechnete Zeit kann im Anbaugerat eingegeben werden. Das CEMIS Terminal
ubernimmt diese Anderungen der Zeit automatisch. Die Option in Anbaugerate-

assistent ,,Versatz in Fahrtrichtung fur Section Control“ bleibt Om!
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Verzogerung / Versatz langs fur Section Control ermitteln und einstellen

Die Ein- und Ausschaltwerte missen
zuerst im Anbaugerat angepasst werden.

108

Werden die Zeiten dort angepasst,
bleiben die folgenden Werte auf 0,00 m!

Einschalten (1): Entsteht eine Licke
beim Einschalten der Applikation
(Fehlstelle), muss der Wert X kleiner O
sein (minus Wert).

Wird Flache doppelt bearbeitet bzw. zu
frih eingeschaltet, muss der Wert X
groler O sein (plus Wert).

Ausschalten (1): Entsteht eine Liicke
beim Ausschalten der Applikation bzw.
wird zu frih ausgeschaltet (Fehlstelle),
muss der Wert X kleiner 0 sein (minus
Wert).

Wird Flache doppelt bearbeitet bzw. zu
spat ausgeschaltet, muss der Wert X
groRRer O sein (plus Wert).

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

<

=~

Karte & ISO UT @\

iot
™

Academy

v

Vorgewende

“% Anbaugerate

Anbaugerateliste

+ I I

Anbaugeratename

Fertilizer Sprea# \\

Ubersicht der Assistenten
. Arbeitsbreite

. Arbeitsausloser

. Anbaugeratename

. Abstand zum Kopplungspunkt

g W NN =

. Versatz und Uberlappung
festlegen.

(o]

. Spuriiberlappung

7. Uberlappungseinstellungen

Ausschaltverzdégerung
: o :
3 = 3
g & g
H = H
o
5 > .

Zu spates Ausschalten

Zu frihes Ausschalten

Anbaugerateassistent

~ v

Versatz in Fahrtrichtung fur Section
Control

el 7 -0+
]
| | -— -—

QQ

Infoomn

Geben Sie den Versatz fur das Ein- und
Ausschalten von Seciion Control ein.

DI- i/o B *
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Section Control Einstellungen von ISOBUS Anbaugeraten bearbeiten T

i . ) : . <
Die griine LED (1)"5|gnaI|.5|ert, > 5%} . & —
welches Anbaugeréat der Liste aktuell Karte [<s») CLAAS
ausgewahlt ist. c% Anbaugerate % Anbaugerat

» |SOBUS Anbaugeréate sind Anbaugeréateliste 9 f e ﬁ
automatisch aktiv, sobald sie
angeschlossen werden. + > =[G Duengerstreuer

= Der Anbaugerateassistent eines Anbaugeratename Al |:|‘/

Anbaugerates kann jederzeit tber {
den Stift (2) aufgerufen und die >> Samaschine 3m o X [ Ol

Einstellungen bearbeitet werden.

= Ebenso kann ein Anbaugerat Duengerstreuer 0 o
geldscht (3) werden, sofern es
aktuell nicht aktiv ist.

%o 7 o

Ajuto A9

17

canns 0
ReC oib [
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ISOBUS Taskcontroller TC SC

Section Control Arbeitsstrategie ol oY

- . . . . L/
Ist eine Feldgrenze bei der Arbeit mit ~ { > 552} & —
Section Control vorhanden, kann Karte & ISOUT  ¢o® Academy
zwischen drei verschiedenen Duengerstreuer A jf—;? 750 | /[ 133 ...
Strategien gewah“: werden. 1 2 34 56 78 910 1112 1314 1516 17 18 6“" 3 0 i ‘++ .,,,
E —E’ - km/h ) El 7 %
» Dazu ist ebenfalls eine eingestellte mmmmm’& ARCA AR ”
oo RR Abdeckun... | 0.00 4 9iS | N K 1370
Vorgewende Linie notig (siehe : i 7ol X Ak 59
Kapitel CEMIS Feldgrenzen). e B
+ 2
= Strategien: _ "
Bearbeitung der Hauptflache £ T — |77 g kg/ha 133
innerhalb der Vorgewende Linie. - \\ N3 ro o
| ] op |G 9999 . |Z 10.3 ..
Bearbeitung der kompletten a Sl (0 e i 23 % 0 2 ¢
FIaChe Innel‘ha|b del’ Feldgrenze . C A Kverneland Grou:)g "I: SC - 1£1h:al'3
. i [ BN S S e e N
Bearbeitung der Flache auf dem 5 &
Vorgewend?e 4 325ha ] © 1O ol il
%; 017 ha .
4 3.08 ha =_:/2 %TO @ /_\w +—‘

| | B () os b oB
Ao =N O .Y *
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ISOBUS Taskcontroller TC GEO
Freischaltungen fur ISO XML Applikationskarten

=  Um ISO-XML Applikationskarten
nutzen zu kénnen, ist folgende
Freischaltung im CEMIS 1200
notwendig:

= TC GEO (3)

= Aufzeichnung / Dokumentation
von teilflachenspezifischen
Tatigkeiten.

=  GPS Application (4)

= Abarbeitung / Nutzung von
Applikations- bzw.
Sollwertkarten.

» Die Freischaltungen kénnen im Menii
Service (1) unter dem Punkt
Freischaltungen (2) eingesehen
werden.
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m Screenshots

°f | Zuriicksetzen

DI- g/o B

&
> & & —
Karte G Academy o
A
&9 Freischaltungen T S8
9 2
(, @'? ISOBUS- Karte
() Objektpools EJ
Ubersicht A Kalibrierung Auftrage
SATCOR 15 by Trimble RTX 22.02.2028
GPS PILOT o &4 Verfen Fahrzeuge
é TC-GEO o c%
RTK / SATCOR 3 fast (unlock) o | ™Q Freischaltungen Anbaugeréte
GPS Section Control O ® Ubersicht =
GPS Application O

Einstellungen

%

Service

*
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Checkliste ISOBUS Taskcontroller TC GEO
Startbedingungen ISOXML Applikationskarte

Willkommen

1. ISOBUS Anbaugerat koppeln. ISOBUS Taskcontroller im CEMIS 1200 einschalten. Anbaugerat mit Assistenten einrichten. ‘m:ﬂﬂ’

2. Menlu Anbaugerate Kontrollieren, dass das angeschlossene ISOBUS Anbaugerat aktiviert ist.  1so

3. Meni Import / Export T\L Einen TASKDATA Ordner mit Applikationskarten importieren und aktivieren.

4. Menu Auftrage= Enthaltene Auftrage Einen Auftrag mit Applikationskarte starten. >

5. Aktiver Auftrag = Mengeneinstellungen  Kontrollieren, ob im Auftrag eine Applikationskarte hinterlegt ist = @

Die im Auftrag hinterlegte Applikationskarte der Steuereinheit(en) des Anbaugerates

6. Aktiver Auftrag =  Mengeneinstellungen :
zuweisen.

7. 1SOBUS Anbaugerat in Arbeitsstellung bringen und Tatigkeit starten.
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ISOBUS Taskcontroller TC GEO
Ubersicht Auftrage mit Applikationskarte

114

Um eine Applikationskarte nutzen zu
kénnen, muss ein vorbereiteter
ISOXML Auftrag in das CEMIS
importiert werden.

Anschlie3end wird dieser Auftrag in
der Auftragsliste (1) ausgewahlt und
gestartet (2).

Ist der Auftrag gestartet, muss nun
in den Mengeneinstellungen (3) fur
die Karte die passende Steuereinheit
kontrolliert bzw. ausgewéhlt werden
(nachste Seite).

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

L el

-

7

S
C @ > & g -
Karte & ISO UT G Academy
Auftrage El Details
Enthaltene Auftrage -a.
n . + | © 1l 0
(Il L
Tabe Name Dldngung,Hauptstra
Name Feld Entfern... e
v
Zahler
o Dungung,Parkplatz Parkplatz 0,1 km >>
e °00 Mengeneinstellung
Dingung,Am Teich  Am Teich 0,3 km
Betrieb Hof CLAAS
Pflanzenschutz,Am . ce ACADEMY
. Am Teich 0,3 km
Teich
) /|| Feld Hauptstrafie
Dungung,Hauptstral® v 0.4 km

e

>/
REC

v

= T

v

Dl- AXB 2/53 g/da
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ISOBUS Taskcontroller TC GEO

Mengeneinstellung von Auftragen mit Applikationskarte

* In den Mengeneinstellungen < = > 559 & —
erkennt man anhand des Karte & ISO UT G Academy o
Kartensymbols (1), dass eine 00 Mengen 000 Details
geplante Applikationskarte vorhanden
. —
ISt. —|— UJ

= Damit die Karte korrekt abgearbeitet [nformation

: : : : Typ Menge Einh... Produkt
wird, muss die Zeile rT1|t dem | . Typ sl
Kartensymbol angeklickt und in den
. . . . Standard 136 kg/ha
Details (3) die Steuereinheit (4) des E 136 kg/ha lus S
. Aulerhalb des 0 kg/ha
ISOBUS Gerates festgelegt werden. Feldes

=  Das CEMIS Terminal unterstitzt bis e Position verloren 136 kg/ha
zu 6 Steuereinheiten gleichzeitig. Produkt KAS plus S

= Anschlie3end kédnnen die Menus Einstellungen
geschlossen und die Arbeit kann o Duengerstreuer

Steuereinheit
begonnen werden. Boom
.’/" T D XB c,/o'a b/o'a *
REC ‘Qmu \L + a AQ AQ
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ISOBUS Taskcontroller TC GEO
Arbeiten mit Applikationskarte

116

Sobald der ISOXML Auftrag mit
der geplanten Applikationskarte
der Steuereinheit des ISOBUS
Anbaugerates zugewiesen wird,
ist die Mengensteuerung im
Anbaugerat (1) gesperrt.

Nun wird die Menge aus der
Applikationskarte an das ISOBUS
Anbaugerat imermittelt.

Die Legende der
Applikationskarte (2) wird
automatisch eingeblendet.

Der GPS PILOT CEMIS 1200
unterstttzt eine variable
Ausbringung pro Section des
Anbaugeréates, soweit vom
Anbaugerat unterstitzt.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

&
Karte & 1ISO UT o™ Acadeny —
Boom S i RETE
= |15. 0] P . %54
B Abdeckun... 0#30‘ | = v m | Z 455% kg/ha

B2 soliwertk...
200,00 kg...
180,00 kg...
152,61 kg...
140,00 kg...
135,64 kg...
120,60 kg...
105,16 kg...
100,00 kg...
86,40 kg/ha

OO0 EEEEn

Hauptstralie

Keine Referenzspur aktiv

D

A

FoToRe.

4 3,56 ha

AQ

>/l
REC

ﬁ/o B

= T

% 0,00 ha
% 3,56 ha

-j?— 0 Ipm
[ 5000 . |Zt 7.5 ..
g 0 w | 0.0
Kverneland Group T sC GEO 16:48
|sTaRT|| @9 || B | | P+ | O
%TO @ ><w + G || d=

B () o8B oB
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GPS PILOT CEMIS 1200

Terminal Grundeinstellungen
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Satelliten- & Korrekturdatenempfang

GNSS Einstellungen

118

Alle Einstellungen rund um den
Satelliten- und
Korrekturdatenempfang finden sich
im Menu Einstellungen unter dem
Bereich GNSS-Einstellungen.

Folgende Korrektursignale (1) sind
je nach Freischaltung verfugbar:

= SBAS (EGNOS)

= SATCOR 15 oder 5

= RTKNET

= RTK ready (RTK Funk)

Der Empfang des GPS PILOT
CEMIS 1200 funktioniert storungsfrei,
wenn das Satellitensymbol (2) in
der Kopfzeile grin dargestellt wird.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung

Hinweis: Sollte ein Problem mit dem Empfang vorliegen

und das Satellitensymbol rot dargestellt werden, bitte den
CLAAS Vertriebspartner kontaktieren.

»

&
> 1% e &
Karte c_fﬁ‘\ Academy
5% GNSS 53;/ GNSS
Korrekturtyp

® Korrekturtyp
Typ RTK NET

Einstellungen

Einstellungen

RTK NET Login

SIM-Karte

4
S

=
>N
®

[

Automatische Verbindung

Auftrage
RTK Bridging
Secure RTK
Serial GPS output (NME... Fahrzeuge
ISOBUS GPS output (N... :%
Neustart Anbaugeréate
0 h
AUX  AUX-N-Zuweisung =

Einstellungen

Trennen

E Arbeitsbereich

DT BridAinm~
ol ot v

;ég isobud ’N,

DI- g/o B

%

Service

*
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ISOBUS

Einstellungen T~

n i &
Das CEMIS 1200 kann ein ISOBUS > 552} & —
UT zur Verfugung stellen. Karte ™ Academy
. . . Lop
= Die Einstellungen des I1SO UTs sind isobud 1SOBUS Qy Diagnose 7
im Menu Service unter dem Bereich Allgemein Karte
ISOBUS zu finden. -
0 Universal Terminal (UT) UT deaktivieren isobud ISOBUS EJ
» Empfohlene Einstellungen: Auftrage
® Allgemein
ISOBUS UT soll auf dem CEMIS
; o o g Task Controller (TC) 1 <2 ISOBUS.-
argestefit werden. (=i Objektpools Fahrzeuge
Universal Terminal 1. >>
ISOBUS UT soll auf einem A Kalibrierung Anbaugaeréte
externen ISOBUS Terminal oo
dargestellt werden: A Versionen =
Universal Terminal deaktivieren. Einstellungen
= Der ISOBUS Taskcontroller (2) fiir (9 Freischaltungen o
Section Control etc. bei Bedarf Service
ausgeschaltet werden, z.B. bei der [T _Scraawchats
. . b oB
Nutzung eines anderen Terminals. ;ég isobu T\L D|. ,._o/ w
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Benutzeranmeldung
Ubersicht der Benutzeranmeldung ol oY

= Uber die Benutzeranmeldung (1) > 555 0 A —
kénnen Einstellungen wie Helligkeit, Karte G Academy _
personalisiert gespeichert werden. g 3
-
= Uber das + (2) lassen neue Profile 1 9 + U
anlegen. Aktuelle Benutzer
. A.Ille ber(?:qts vorhanden.er] Profile S (o FTtEY
kénnen in der Liste aktiviert (3) 2
werden. >> Andere Benutzer
» Werden Terminaleinstellungen e & default
angepasst, sind diese sofort dem
aktiven Benutzerprofil hinterlegt.
Feld 1 | Keine Referénzsp;
Pt £ os
Gl = e

l:umsxi b oB
hEo ==/ N} k] 4 *
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L el

-

Benutzeranmeldung EF
N
«@lo¥(

Neuen Benutzer anlegen

» Bei der Anlage eines neuen L — & —
Benutzers kann zuerst ein Avatar Academy T Academy -
(1) ausgewahlt werden. 99 )
(T Benutzeranmeldung (T Benutzeranmeldung
» Anschliel3end wird ftr das Profil ein 9
Namen (2) vergeben und Gber den ~ o Vv
Haken (3) das Profil gespeichert. Avatar auswahlen 1 von 2 Namen auswahlen 2 von 2
= Nach dem Speichern ist das Profil ° 2 O o (o8 Q S
Academ
sofort aktiv. ? 9 m @% aa 9 2 Y

O 0 S de d = 2 Kx
& & = = 2 o

e O &~ *TL il /" *
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

. v “ g _ 7 o —
= Die Benutzeroberflache des 2 s - =| | $Boi? Ls . =
. B Abdeckun... 1,;,2 I 965 oom Al A
CEMIS 1200 lasst vollkommen —_— = 7_ — = I A 'lf,' gl E%l
. . . / 77 ﬂ = . km/h ‘VA:: 5 %
frei konfigurieren: O} -----,m-----!
= Vollbild Kartenansicht N — @ > _—
3D i
e e Q % 0 kg/ha 0
= GroRe Karte mit ISO UT z> | o F 0
ap U 7142 , |7 10.7 ..
. iR 0 w|% 0.0..°
| ISO UT groB mlt ﬁ ﬁ Kverne land Group T sC 16.37
Nebenanzeigen Feld 1 A=B 2024.10.02_16:24 @ﬁo,oor\a Feld 1 Keine Referenzspur aktiv @Eo,oaha START oAl gl
WoF i GIEEE e || O R s | Jow @] 27] >~
. i i 16:25 - ‘ ‘ P 16:37 - - Py
ISO UT im Vollbild - - whd TL n ¢ * || L T 0 W *
= ISO UT in kleiner > & < & & =
] Karte (<) 1SO UT ) [<s>) Academy
Nebenanzeige SRIORIS '_ Y
" - . i [15.0.P %[ 140.,.. START
. - - iﬂi 0 0 km/h %::Ijl %
» Die gewlinschte Variante kann in D) ©
den Einstellungen = » 2=
Arbeitsbereich angepasst k| P
0 Eoa 0 rom G
werden. 4 IV 7142 . |% 10.7 .,
0,00 m iy 0 w |Z 0.0, >|-N9
Kverne land Group T sC 16:42
16:37 »/n 16:42 /1 s ) g § o6
02.10.2024 Rkc 02.10.2024 ke =N kv W *
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CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

= Es konnen bis zu 5 individuell > 555 2 _—
einstellbare Arbeitsbereiche in den Karte G Academy _
Einstellungen eingestellt werden: - - )
" E_] Arbeitsbereich &;j GNSS 7
= Uber die Pfeiltasten (1) kann Display 9 97 Karte
zwischen den Arbeitsbereichen : -
AUX  AUX-N-Zuweisung
umgeschaltet werden. 0 < > + f Auge
= Uber das Plus-Symbol (2) kénnen E_] Arbeitsbereich
neue Arbeitsbereiche hinzugeflugt Fah
werden (bis zu 5 Bereiche). >> - DR et
= Der aktuell ausgewahlte *=| Schnellzugriff c% )
Arbeitsbereich lasst sich Gber den 9 Anbaugerate
Stift (3) editieren —— - =
’ Terminal =
Lo
= Die aktuellen Einstellungen des Einstellungen
Arbeitsbereiches werden in einer JS’
Vorschau (4) dargestellt. Arbeitsbereich 1 : Karte Service

;ég isobud TJ, [‘1 i/da ) ¢
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CEMIS 1200 Terminal E%
Einstellungen Arbeitsbereiche ) ‘.&1
= Soll der ausgewahlte Arbeitsbereich > 555 oo _—
bearbeitet werden, 6ffnen sich tber Karte G ] Academy o
das Editormenu (1) die E_] Arbeitsbereich ¢’ Arbeitsbereiche bearbeiten
Auswahlmaglichkeiten: :
Display -
= Layoutauswahl (2): Hier besteht e U
die Mdglichkeit auszuwahlen, wie < > 0 f Layautauswahl

viele Anzeigen in einem L
Hauptansicht links, 2

Arbeitsbereich dargestellt werden Nebenansichten rechts
sollen.
2 Nebenansichten links,

= Inder Vorschau (3) wird die >> D Hauptansicht rechts

aktuelle Auswahl visualisiert. 9

P Hauptansicht links, groRe

= Der Name des Arbeitsbereiches — Nebenansicht rechts

(4) kann angepasst werden. ~ e

w

= Ein Arbeitsbereich kann geldscht Name des Arbeitsbereichs

(5) werden, wird dieser nicht Arbeitsbereich 1 : Karte e T

bendtigt.

;ég isobud TJ, [‘1 g/da ) ¢

124 GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung :l""f



CEMIS 1200 Terminal

Einstellungen Arbeitsbereiche

*= Fir die einzelnen Anzeigen eines < > & —
Arbeitsbereiches (1) kénnen durch iso G Academy —
Antippen verschiedene Darstellungen E] Arbeitsbereich Ansichtsauswahl
(2) ausgewahlt werden. Display
= Nicht alle Auswahlméglichkeiten Karte

sind in allen Anzeigegroen < > +
verfigbar. g Einstellungen
= Achtung: Nur wenn eine Symbolik ( ] )
in den Kacheln angezeigt wird, ist >> 00 0 >> ISOBUS UT
die Kachel belegt. Wird die Kachel ain
nur weild dargestellt, werden keine ﬂ O
Inhalte angezeigt!
ISO L]0
HEE
L] [
Arbeitsbereich 3 : iso

;ég isobud TJ, [‘1 g/da ) ¢
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CEMIS 1200 Terminal -
Tipps & Tricks Arbeitsbereiche a‘:ﬁ

= Fur die zeitgleiche Nutzung der { > 555 oo _—
Lenksystemkarte und des ISOBUS Karte & ISO UT G ] Academy o
UTs empfiehlt sich zuvor das Layout E_] Arbeitsbereich ¢’ Arbeitsbereiche bearbeiten
1 Hauptansicht, 1 doppelte :
. . Display -
Nebenansicht auszuwéhlen. 7]

< +

Layautauswahl

Hauptansicht links, 2
Nebenansichten rechts

>> E >> 2 Nebenansichten links,

Hauptansicht rechts

ISO . .
Hauptansicht links, groRe
L o Nebenansicht rechts ¢
0o00oog Groe Nebenansichivin
HiER e Name des Arbeitsbereichs

Arbeitsbereich 2 : Karte & ISO UT
Karte & ISO UT

;ég isobud TJ, [‘1 g/da ) ¢
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CEMIS 1200 Terminal

Umschalten der Arbeitsbereiche

127

. . . =
Zwischen den Arbeitsansichten (1) > » g —
kann oben umgeschaltet werden. Karte G Academy _
. , . B3R Abdegem. .. Boom v Qo= | N K
Soll eine An3|c_ht tbersprungen o 0#}0‘ 8N | Ak
werden, kann in der Schnellauswahl == | |
(2) die gewtinscht Ansicht Qoo a0 @ '
7
ausgewahlt werden. Z8 —
Die Schnellauswahl erscheint, ' .\ Q |
sobald die Schaltflache der 3D
Arbeitsansicht (1) betétigt wird.
zZ> |
Feld 1 Keine Referenzs-pur aktiv i 0,00 ha
i £ os %; 0,00 ha
&5 |
Lﬂ_} IZ A_o/ Dé' 0,00 ha
>/l © o
REC isobus T\L D,. A_o/ *
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CEMIS 1200 Terminal

Schnellzugriff konfigurieren

= Die Leiste Schnellzugriff (1) kann
ab der Software 2.1.xx frei mit
ausgewahlten Funktionen belegt
werden.

» Dazu findet sich in den
Einstellungen die Option
Schnellzugriff.
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Karte N CLAAS —
oIro . Loo
{lj Schnellzugriff &;j GNSS 7
Schnellzugriff einstellen Karte
Schnellzugriff AN LR TSI EJ
Auftrage
E__,_J Arbeitsbereich
Fahrzeuge
>> {b Schnellzugriff
® Schnellzugriff einstellen Anbaugerate
L__E,.!‘, Terminal ==

>/
REC
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CEMIS 1200 Terminal

Schnellzugriff konfigurieren

. _ =
Uber den"SchneIIzugrlff (1) gelangt > 559 & —
man zur Ubersichtsliste (2). Karte ™ CLAAS
= Ausgewahlte Funktionen kénnen {'D Schnellzugriff {ID Schnellzugriff einstellen

hier in beliebiger Reihenfolge fur Schnellzugriff einstellen B
die Leiste Schnellzugriff definiert _
werden. c Schnellzugriff -

= Soll eine Kachel leer bleiben, kann

[ o| Display ausschalten
die Funktion gel6scht werden.

>> » D Neues Feld erstellen und neuen

+ Auftrag starten

Referenzspur erstellen

0, oe )
“f/.) Automatisches Wechseln

AUTO

~0B i
i)~ A+ Winkel erstellen
h_4

] %o P~ ¥r

AUTO

>/
REC
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Einstellungen
Anzeigemodus

= Fir Transportfahrten lasst sich das > 555 2 _—
Display ausschalten(1). Karte ™ Academy —
_ (UX-W-ZUWersung 5
= Der Anzeigemodus (2) bietet vier I—__r_-:!.t Terminal ///;f
[ : ' Karte
Optionen: IR E__,_J Arbeitsbereich
n 0 -
Tag 0 |:_I Display ausschalten EJ
= Nacht ==| Schnellzugriff Auftrage
Oyl ( . .
= Automatisch (gesteuert durch 9 -O; Anzeigemodus Automatisch _
Beleuchtung der Maschine) >> Helligkeit :ﬂ!} Terminal Fahrzeuge
=  Automatisch an ® Anzeigemodus C%
Umgebungshelligkeit. Helligkeit Anbaugerate
= Die Helligkeit (3) kann 13 Lautstarke =
automatisch oder manuell Sprachenauswahl Einstellungen
angepasst werden. - Dezimaltrennzeichen &9
. e Lautstarke Datum und Uhrzeit .
= Eine Anpassung der Lautstarke Service
. . 9 e : Einheiten
(4) kann in drei Stufen erfolgen. Lautstéarke = Laut |

;ég isobud TJ, [‘1 g/da ) ¢
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Einstellungen

Allgemein
. . . & S
Qas Dezimaltrennzeichen (1) kann > 559 < & —
hier vom US Standard ,, . “ auf den Karte <s») Academy
EU Standard ,, , “umgestellt werden. Sprachenauswahl ° S ot 2o
= Das Format von Datum und Uhrzeit C5E<D Sprache Deutsch ET_J Arbeitsbereich Karte
(2) wird auf die Kundenwtinsche g
angepasst: Dezimaltrennzeichen :
—| Schnellzugriff Auftrage
= In Deutschland ublich: 0 E Dezimaltrennzeichen Komma
= TT/IMM/JJII Datum und Uhrzeit L_% Terminal Fahrzeuge
= Zeitzone (+01:00 >> :
( ) [T) Datumsformatwahlen  TT/MM/JJJJ Anzeigemodus &
= Zeitformat 24h Helligkeit Anbaugerate
. .. (+01 00) BrUsseI, ® Lautstarke —
9 ® BB IO Kopenhagen, Madrid, ... ==
Sprachenauswahl Einste”ungen
O Zzeitftormat wahlen 24 h Dezimaltrennzeichen o
Datum und Uhrzeit s .
Einheiten Einheiten srviee
v

;ég isobud TJ, [‘1 g/da ) ¢
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Datenausgabe von Position & Geschwindigkeit

NMEA 0183

= Die Ausgabe der GNSS
Positionsdaten Uber die serielle
Schnittstelle im
Terminalkabelbaum fir Drittanbieter
Terminals und Anbaugerat ist ab
Software 2.0.16 mdglich.

» Dazu konnen die bendétigten
Botschaften unter Einstellungen =
GNSS im Bereich NMEA 0183
Einstellungen (1) parametriert
werden.

* |nden NMEA 0183 Einstellungen
(2) kénnen die Baudrate und die
Frequenzen der einzelnen
Botschaften eingestellt werden.
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v
> & & —
Karte G Academy o
- (ta) NMEA-0183 Einstellungen
Secure RTK 9 A °

Einstellungen

Serial GPS output (NMEA-0183)

Einstellungen

ISOBUS GPS output (NMEA-2000)

Neustart

Neustart SAT 900

;ég isobud T\L

»

Baudrate 9600
GGA S5 Hz
VTG 1 Hz
GSA 1 Hz
RMC Aus
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Datenausgabe von Position & Geschwindigkeit

NMEA 2000 ISOBUS

= Die Ausgabe der GNSS
Positionsdaten auf den ISOBUS flr
Drittanbieter Terminals und
Anbaugerat ist ab Software 2.0.16
maoglich.

» Dazu kann unter Einstellungen =
GNSS die Option NMEA 2000
Ausgabe (1) aktiviert werden.
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F N
7
Secure RTK 5% GNSS )
Karte
Einstellungen Korrekturtyp g
Einstellungen A ft
. uftrage
Serial GPS output (NMEA-0183) ® RTK Bridging 9
Einstellungen Secure RTK
Serial GPS output (NME... Fahrzeuge
ISOBUS GPS output (NMEA-2000) Ty n——
Neustart Anbaugerate
AUX  AUX-N-Zuweisung =

Neustart

Neustart SAT

900
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GPS PILOT CEMIS 1200

Freischaltungen — Mdglichkeiten tber CLAAS connect

134

19:13 ThuFeb 11

Meine Maschine

AXION 960 CMATIC

O Wc !5,,;'. o8 A . Maschinen
’ v' ] 5%
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i \"»v
a L

v >
i B

<
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A‘
Z 3
& Meine Maschine
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>
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Aktive Freischaltungen im System

= Die vorhandenen Freischaltungen

des GPS PILOT CEMIS 1200 kénnen

im Men( Service unter dem Bereich
Freischaltungen eingesehen
werden.

135

Ist eine Freischaltung nur fir eine
gewisse Laufzeit gultig, wird hier
das Enddatum (1) angezeigt.

Alle aktiven Freischaltungen, die
lebenslang gelten, werden mit
einem grunen Punkt (2)
gekennzeichnet,

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Bestellung und Aktivierung von Lizenzen tiber CLAAS Connect

= |n CLAAS connect besteht die Mdglichkeit, Freischaltungen flr I'I :—‘z Hh f,
den GPS PILOT CEMIS 1200 zu aktivieren:
CEMIS 1200 ARION 630 9
GPS PILOT Komponenten tber die Seriennummern A232_ CEMIS 1200 GSE
und A167_ (1) als neue Maschine (2) in CLAAS connect . .
registrieren. Lizenzen

Lizenzen mit Ablaufdatum: Die Aktivierung dieser Lizenzen
kann direkt durch den Kunden in CLAAS connect erfolgen,
somit gehen keine Laufzeittage vor Maschinenauslieferung
verloren,

21dGPs
Application -
CEMIS 1200

21 d GPS Task
Management -
GEMIS 1200

21 d GPS Section
Control - CEMIS
1200

Testlizenzen: Fir das CEMIS 1200 Terminal und den SAT 900
Empfanger stehen verschiedene Testfreischaltungen bereit.
Diese konnen ebenso direkt tiber CLAAS connect aktiviert
werden.

Alle ISOBUS Taskcontrollerfreischaltungen stehen testweise
fur 21 Tage zur Verfiigung

Das SATCOR 3 fast Korrektursignal kann fiir 5 Tage getestet
werden.

RTK NET kann 14 Tage getestet werden.
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen

Bestellung und Aktivierung von Lizenzen tiber CLAAS Connect

137

Aktivierung der Freischaltungen tber CLAAS connect:

CEMIS 1200/ SAT 900 aus der Maschinenliste auswahlen.
Den Bereich Vertréage (1) rechts in der Maschinentbersicht 6ffnen.

Gewunschte Lizenz aktivieren Uber den schwarzen Schlissel (2)
aktivieren, griine Lizenzen sind bereits aktiv.

Die Laufzeiten der Lizenzen (3) werden hier ebenfalls angezeigt.

Ubertragung der Freischaltungen tiber CLAAS connect:

Die aktivierte Lizenz wird online auf das CEMIS 1200 / SAT 900
Ubertragen, sobald das A159 UCM online geht.

Ist die Maschine nicht in Remote Service oder CLAAS connect
aktiv, kann ebenfalls in CLAAS connect die Lizenzdatei
heruntergeladen und per USB-Stick auf den GPS PILOT CEMIS
1200 tbertragen werden:

Funktion Lizenzdatei (4) anklicken und die .lic — Datei auf einem
USB-Stick speichern. Anschlie3end den USB-Stick in das
CEMIS 1200 einstecken und die Freischaltungen importieren.

GPS PILOT CEMIS 1200 | Bedienung
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GPS PILOT CEMIS 1200 Freischaltungen
Ubertragung von Lizenzen per USB-Stick

= Ubertragung der Freischaltungen
per USB-Stick:

3) Sobald der USB-Stick im CEMIS
1200 Terminal eingesteckt ist,
kann die Importvorgang (1)
gestartet werden.

4) Die Freischaltungen kénnen tber
einen Importdialog (2)
ausgewahlt werden.

5) Die vorhandenen Dateien werden
bezogen auf die GPS PILOT
Komponenten (3) angezeigt und
kbnnen aus der Liste ausgewahlt
und aktiviert werden.
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